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CONGA Z100

Robot aspirador / Vacuum cleaner robot
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NOTA
EUO01_114630 Conga 2100

ES - La codificacién de este manual es genérica y se aplica a todas las variantes de
codigos del aparato.

EN - The coding in this manual is generic and applies to all code variants of the
appliance.

FR - Le codage figurant dans ce manuel est générique et s'applique a toutes les
variantes de code de l'appareil.

DE - Die Codierung in dieser Bedienungsanleitung ist allgemein und gilt fir alle
Codevarianten des Gerats.

IT - La codifica riportata nel presente manuale e generica e si applica a tutte le
varianti di codici dell'apparecchio.

PT - A codificacdo apresentada neste manual é genérica e aplica-se a todas as
variantes de cédigo do aparelho.

NL - De codering in deze handleiding is algemeen en geldt voor alle codevarianten
van het apparaat.

PL - Kody podane w niniejszej instrukcji sg ogélne i majg zastosowanie do wszystkich
wariantéw kodowych urzadzenia.

CZ - Kédovani obsaZzené v tomto ndvodu je generické a plati pro vSechny kédové
varianty spotrebice.

TR - Bu kilavuzdaki kodlama geneldir ve cihazin tum kod varyantlari icin gecerlidir.

HU - Ez a kézikdnyv egységes kddolast hasznal, amely az eszkdz minden tipusara
érvényes.

CAT - La codificacié d'aquest manual és genérica i s'aplica a totes les variants de
codis de l'electrodomestic.

GR - H kwdikotroinon oTo TTopdv eyXEIPIDIO €ival YEVIKA Kal 10XUEl yia OAEG TIG
TTAPAAAQYEG KWOIKWY TNG CUCKEUNAG.

g - 1dsd gl ss0bed gds zest st Il Idogdela e pp gt 102 lumb idzel,
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ESPANOL

1. PIEZASY COMPONENTES

Vista principal del robot (con la tapa cerrada)

Botén de inicio

Sensor de bordes

Sensor de choque frontal
Tapa delradar

Cubierta superior del robot
Botén de vuelta a base

Vista inferior del robot

y
@
N

PNV WwN S

Cepillo central

Rueda omnidireccional

Sensor de alfombras

Mopa ciclica bimaterial

Botén de liberacidn del cepillo central
Gomas colectoras

Cepillo lateral

Sensor anticaida

Vista principal del robot (con la tapa abierta)

Fig.3

CoNOUVrWN S

Herramienta de limpieza
Lente de alineacién de retorno
Depésito de agua sucia

Mopa ciclica Bimaterial

Botdn de encendido

Botdn de reinicio

Botén de emparejamiento
Depésito de polvo

Terminales de carga

Vista principal de la base de autovaciado

Fig. 4

vewN S
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Depdsito de agua sucia

Clip de blogueo del depdsito de agua
Botén de liberaciéon de la bandeja
Depésito de agua limpia

Bolsa de polvo
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6. Salida de aire caliente para secado
7. Bandeja de la base de autovaciado

Vista frontal de la base de autovaciado

Fig.5
1. Terminales de carga
2. Inyector de agua
3. Indicador de estado
4. Lente de alineacién de carga
5. Puerto de recoleccién de polvo

Vista trasera de la base de autovaciado
Fig. 6

1. Cable de alimentacién

2. Canal para guardar el cable

Bandeja de la base de autovaciado Fig.7

NOTA:
Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan
exactamente con los del producto.

2. ANTES DE USAR

- Este robot aspirador presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su
transporte. Saque el robot aspirador de su caja. Puede guardar la caja original y otros
elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafios en el robot aspirador si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglrese
de reciclar todos los elementos correctamente.

- Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado. Si
faltara alguno o no estuvieran en buen estado, contacte de forma inmediata con el Servicio
de Atencién Técnica oficial de Cecotec.

Contenido de la caja:

- Robot aspirador

- Basedeautovaciado
- Cepillo desilicona

- Cepillo lateral

- Bolsade polvo

22 | concazioo
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- Mopa ciclica bimaterial
- Manual de instrucciones

- No retire el nimero de serie del producto, para poder mantener una correcta trazabilidad
de su equipo en caso de solicitar asistencia.

3. INSTALACION

Uso inicial

1. Instale el cepillo lateral con el lado convexo hacia abajo. Alinee y presione hasta que
escuche un clic, lo que indica que esta correctamente instalado. Fig. 8

2. Antes de utilizar el robot por primera vez, asegurese de retirar las tiras de proteccién del
sensor de bordes. Fig. 9

3. Antes de utilizar el robot por primera vez, aseglrese de retirar las peliculas protectoras del
sensor de choque frontal. Fig. 10

Instalacién de la bandeja de la base de autovaciado

Alinee la bandeja de la base de autovaciado con el cuerpo de la base de autovaciado como
se muestra en la figura 11, luego empuje la bandeja de la base de autovaciado hacia adentro
hasta que escuche un “clic’, lo que indica que la bandeja de la base de autovaciado esta bien
encajada en su lugar.

Ubicacién de la base de autovaciado

Coloque la base de autovaciado contra la pared sobre una superficie dura, asegurandose de
que haya mas de 0,05 m de espacio a ambos lados y mas de 1,3 m de espacio libre en frente.
Conecte la fuente de alimentacién y asegurese de que la ubicacién de la base de autovaciado
tenga buena cobertura de sefial de red. Fig. 12

Nota:

- Evitela luz solar directa.

- No cubra el area de emisién de sefial de la base de autovaciado con pegatinas u otros
objetos.

- No coloque la base de autovaciado sobre superficies blandas como alfombras.

- Aseglrese de que el area de carga esté seca.

Reposicién de agua limpia
Para llenar el depédsito de agua, saque el depésito de agua limpia, levante el clip, llene el
depésito con aguay luego coléquelo nuevamente en la base de autovaciado. Fig. 13

coNGAZI00 | 23
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Limpieza del area a limpiar

1. Antes de usar el robot aspirador, coloque muebles como mesas y sillas, asi como articulos
como ventiladores de pie de forma ordenada. Guarde los articulos bajos como basculasy
balanzas correctamente para crear el mayor espacio de limpieza posible.

2. Retire del suelo articulos diversos, como cables, telas y zapatillas, para mejorar la
eficiencia del robot aspirador.

3. No utilice la funcién de fregado en alfombras. Si hay flecos en las alfombras, enréllelos
debajo de la alfombra con anticipacion.

4. Evite pararse frente al robot, escalones de puertas, pasajes estrechos, etc. para evitar que
el robot no reconozca el area a limpiar.

Preparacién del entorno doméstico

- Prevencién de caidas del robot: si el robot estd realizando tareas en areas como el
rellano de una escalera duplex o el borde de escalones, coloque barreras protectoras con
anticipacion para garantizar la seguridad tanto de las personas como del robot.

- Abra las puertas de las habitaciones: para ayudar al robot a explorar todo el espacio y
crear un mapa de su hogar, abra las puertas de cada habitacién antes del primer uso.

Encendidoy carga

Para cargar el robot, conecte la alimentacion a la base de autovaciado, presione y mantenga
presionado el botén de encendido del robot. Espere a que el indicador del botén de encendido
permanezca encendido de manera constante, luego coloque el robot con el terminal de carga
hacia adentro en la base de autovaciado.

Nota:

- Elrobot tiene un paquete de baterias de iones de litio de alto rendimiento.

- Antes de la primera limpieza, confirme que la bateria del robot esté completamente
cargada al 100%.

- Después del primer inicio, el robot y la base de autovaciado se emparejaran
automaticamente.

- Para mantener el rendimiento de la bateria, aseglrese de que la bateria esté
suficientemente cargada para el uso diario.

4. FUNCIONAMIENTO

Iniciar la limpieza
Presione brevemente el botén de inicio del robot * O " para iniciar la limpieza.

Pausa
Mientras el robot esté funcionando, una breve presién sobre cualquier botén en el cuerpo del
robot pausara su funcionamiento.

24 | concazioo
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Reanudar
Si el robot estd en pausa, una breve presién sobre el botén de inicio del robot * (') "reanudard
su funcionamiento.

Apagar
Con el robot encendido, mantenga presionado el botén de encendido del robot - "
durante 3 segundos para apagarlo

Limpieza localizada

Mantenga presionado el botén de inicio del robot * (') " para iniciar la limpieza localizada. El
robot limpiard un drea cuadrada de 1,5 m x 1,5 m centrada alrededor de su posicién actual. Fig.
14

Funcién de blogueo infantil (bloqueo de botones)

Mantenga presionado el botén de vuelta a base del robot “{&1 " o active la funcién de bloqueo
infantil en la aplicacién. Una vez que el bloqueo infantil esta activado, los botones del robot se

desactivaran.

Controlaratravés de laaplicacién evitard que los nifios o las mascotas activen accidentalmente

el robot o la base de autovaciado.

Para desactivar el bloqueo infantil, mantenga presionado el botén de vuelta a base del robot *
{5 ", o use la aplicacién para desactivarlo.

Regreso a la base de autovaciado
Presione brevemente el botén de vuelta a base "{&}" del robot, y el robot
regresard a la base de autovaciado desde su ubicacién actual para cargarse.

Reconexién de la base de autovaciado

En caso de perder la conexion entre la base y el robot, para vincularlos presione el botén de
inicio* (") "y el botén de vueltaa base * & ", hasta que la luz de la base de autovaciado cambie
de rojo a azul.

Restablecimiento de fabrica
Silos botones no responden o el robot no se puede apagar, intente realizar un restablecimiento

de fabrica. Mantenga presionados simultdneamente el botén de encendido “@ll" y el botén
de inicio O ", el robot volverd a su estado de fabrica y se reiniciara.

CONGAZ100 | 25
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Botones

Operacién

Presién breve

Presién prolongada

Botén de inicio

Iniciar / pausar /
reanudar el trabajo

Limpieza localizada

Botén de vuelta a
base

Regresar a la base de
autovaciado / pausar
y regresar a la base de
autovaciado

Activar bloqueo infantil / desactivar
bloqueo infantil

Botén de encendido

Encender / apagar

Apagado forzado

Apagar

Botén de conexion

Entrar en el modo de emparejamiento

Inicio + vuelta a
base

Entrar en el modo de vinculacién de la
base

Encendido + inicio

Restablecer la configuracién de fabrica

Indicadores de luz

Efectos de luz

Significado

e o)

Azul intermitente

Robot cargando / robot regresando a
cargar

Azul fijo

Robot limpiando

Rojo intermitente

Fallo del robot

Uso de la base de autovaciado
- Recoleccién automatica de polvo: Después de completar la limpieza, el robot regresa a
la base de autovaciado para la recoleccién automatica de polvo. Para desactivar esta
funcidn, ajuste la configuracion en la aplicacidn. Evite la recoleccién de polvo frecuente

para prolongar la vida util de los componentes.

- Lavado de la mopa: Antes de fregar, el robot humedece la mopa automaticamente al salir
de la base de autovaciado. Después de fregar, regresa a la base de autovaciado para el
lavado automatico de la mopa. Si el depdsito de agua limpia esta vacio o el depésito de
agua sucia esta lleno, el robot pausa la limpieza y regresa a la base de autovaciado para
rellenary drenary lavar la mopa.

26 | concazioo
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- Modo de secado: Después de fregar o lavar la mopa, el robot inicia el secado automatico
de la mopa al acoplarse. Manténgase alejado de la salida de aire caliente para evitar
guemaduras. Puede ajustar la duracién del secado a través de la aplicacion.

Indicador de la base de autovaciado

Luces indicadores | Efectos de luz Significado

- Azulintermitente Robot cargando
Azul fijo Lavando la mopa / Recolectando polvo
Rojo intermitente Fallo de la base de autovaciado

5. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

Robot - Depésito de aguas residuales y soporte de la mopa

Desmontaje

1. Mantenga pulsado el botén en la parte trasera del robot para retirar manualmente el
depésito de aguas residuales y el soporte de la mopa con la mano. Fig. 15

2. Después deretirar el depdsito de aguas residuales, use ambos pulgares para presionar los
lados del soporte de la mopa y empuje suavemente hacia adelante para retirarlo. Fig. 16

Limpieza y mantenimiento

1. Abra la tapa superior del depésito de aguas residuales, limpielo con un pafio suave segun
el grado de suciedad, o enjudguelo con agua corriente antes de volver a instalarlo. Fig. 17

2. Después de retirar el soporte de la mopa, limpielo con un pafio suave o use la herramienta
de limpieza para limpiar los huecos en el canal de aguas residuales segln el grado de
suciedad. También se puede enjuagar con agua corriente antes de volver a instalarlo. Fig.
18

Robot - Depésito de polvo y filtro del depdsito de polvo

Desmontaje Fig. 19

1. Abra la tapa del robot, presione el pestillo del depdsito de polvo y levante el depdsito de
polvo hacia arriba.

2. Abra la tapa del depdsito de polvo en la direccién de la flecha y vacie el contenido en una
papelera.

3. Abra latapa delfiltro del depésito de polvo en un lado del depdsito de polvo y retire el filtro
del depésito de polvo.
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Limpieza y mantenimiento Fig. 20

1. Enjuague elfiltro del depésito de polvo con agua limpia, aseglrese de secarlo al aire antes
de volver a colocarlo en el depésito de polvo.

2. Dependiendo del uso, puede reemplazarlo por uno nuevo.

Robot - Soporte de la mopa y mopa ciclica bimaterial

Desmontaje Fig. 21

1. Presione los botones en ambos lados del soporte de la mopa inferior del robot, levantale
en la direccién indicada en la figura y luego retire el soporte.

2. Comprima el soporte de la mopa y luego retire la mopa.

3. Paradescomprimir el soporte vuelve a presionar los botones laterales.

Limpieza y mantenimiento Fig. 22

1. Limpie el soporte de la mopa y enjuague la mopa con agua segun el nivel de suciedad,
seque la mopa y luego vuelva a colocarlos para su uso.

2. Dependiendo del uso, puede reemplazar la mopa directamente si es necesario.

Robot - Cepillo lateral
Desmontaje Fig. 23
Voltee el robot, tire firmemente para quitar el cepillo lateral.

Limpieza y mantenimiento Fig. 24

1. Utilice la herramienta de limpieza proporcionada para eliminar el cabello enredado.

2. Enjuague con agua segun el nivel de suciedad, seque al aire y luego vuelva a colocarlo para
su reutilizacién.

3. Dependiendo del uso, se puede reemplazar directamente.

Robot - Cepillo central

Desmontaje Fig. 25

1. Presione simultdneamente los botones en la cubierta del cepillo central con ambas manos
y retire la cubierta.

2. Levantey saque el cepillo central.

Limpieza y mantenimiento Fig. 26

1. Utilice la herramienta de limpieza proporcionada para eliminar el cabello enredado en el
cepillo central.

2. Enjuague con agua segln el nivel de suciedad, déjelo secar alairey luego vuelva a colocarlo
para su uso.

3. Dependiendo del uso, se puede reemplazar directamente.
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Base de autovaciado - Limpiar la bandeja y la rampa

Desmontaje Fig. 27

Sostenga ambos lados del botén de liberacién de la bandeja de la base de autovaciado con las
manos y levantelo hacia arriba para quitar la bandeja y el botdn de limpieza.

Limpieza y mantenimiento Fig. 28
1. Utilice un pafio de limpieza o toallitas hdmedas para limpiar la bandeja de la base de

autovaciado.

2. Enjuague con agua segun el nivel de suciedad.
3. Despuésde limpiar la suciedad de la bandejay la rampa, vuelva a instalarla antes de volver

a usarla.

Base de autovaciado - Bolsa de polvo

Desmontaje Fig. 29

1. Retire la cubierta frontal del depésito de polvo de la base de autovaciado.
2. Levante la bolsa de polvo hacia arriba y extraigala.

Limpieza y mantenimiento Fig. 30
1.  Deseche la bolsa de polvo llena.
2. Limpie el puerto de recoleccién de polvo y el interior del depdsito de polvo con una

toallita humeda.

3. Instale una nueva bolsa de polvo y cubra la superficie del depésito de polvo.

6. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Descripcién del
problema

Posibles causas

Soluciones

Elrobot no se carga

Elrobot no esta
en contacto con el
terminal de carga.

Coloque el robot frente a la base de
autovaciado y presione el botén.

Elrobot no regresa a
la de autovaciado

La base de autovaciado
esta colocada en una
ubicacién incorrecta.

Consulte el manual del usuario para
obtener mas detalles sobre la “Ubicacién
de la base de autovaciado”.
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Elrobot estd
atascado

El robot estd enredado
o atascado con
elementos como cables
en el suelo.

Retire cualquier cable o residuo
esparcido por el suelo.

El cepillo lateral o el
cepillo central estan
atascados, lo que
impide que el robot se
mueva correctamente.

Retire cualquier elemento que obstruya
el cepillo central o el cepillo lateraly
reinicie el robot en una superficie plana.

El robot esta bloqueado
por obstaculos.

Retire los obstaculos o establezca
zonas prohibidas personalizadas en la
aplicacion.

Elrobot vuelve a la
base de autovaciado
o deja de funcionar
antes de completar la
limpieza

El robot tiene poca
bateria.

Envie el robot a la base de autovaciado.

No limpia segun la
hora programada

La limpieza
programada en
la aplicacion esta
desactivada.

Reconfigure los horarios de limpieza en
la aplicacién.

El robot estd en modo
“No molestar”.

Desactive el modo “No molestar” o
ajuste el horario.

Elrobot estd
suspendido

La rueda izquierda
o derecha esta
suspendida.

Golpee suavemente la cubierta de
proteccién contra colisiones para
eliminar cualquier objeto extrafio.

Elrobot se mueve
hacia atras

La cubierta protectora
del médulo de
navegacion esta
atascada.

Hay obstaculos delante
del robot.

La placa de colisién
estd atascada.

El sensor anticaida esta
cubierto de polvo.

Retire los obstaculos de inmediato.
Después de retirar los obstaculos u
objetos extrafios, golpee suavemente la
placa de colisién.

Limpie cualquier acumulacién de polvo
en la superficie de la lente del sensor
anticaida.
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Elrobot no puede
completar el mapeo
correctamente

Elrobot no puede
acceder a todas las
areas de la casa.
Elumbral del érea no
accesible es demasiado
alto.

Hay un pasaje estrecho
en el drea no accesible.
Las puertas del area
no accesible estan
cerradas.

Para mas detalles, consulte la seccién
“Preparacion del entorno del hogar" en el
manual de usuario.

La aplicacién
responde lentamente

Red ocupada.
Sefalinalédmbrica
deficiente en el
teléfono.

Ancho de banda de red
insuficiente.

Reinicie el router para reducir el nimero
de usuarios conectados.

Verifique la configuracién del teléfono.
Aumente el ancho de banda de la red.

La base de
autovaciado informa
que el robot esta
desconectado

La conexién entre
elroboty la base de
autovaciado se ha
desconectado.

Mantenga pulsado el botén de luz de

la base de autovaciado para entrar en
modo emparejamiento. Al mismo tiempo,
mantenga pulsados el botén de inicio y
el botén de retorno del robot aspirador.

La aplicacién muestra
el dispositivo
desconectado

El teléfono no

esta conectado
correctamente a la red.
El router no funciona
correctamente.

El robot aspirador no
esta encendido.

La configuracion de
red inalémbrica en
el dispositivo se ha
borrado.

La contrasefa de la
red inalémbrica ha
cambiado o la red ha
sido reemplazada.

Reconecte su teléfono a la red.

Reinicie el router.

Encienda el interruptor de alimentacién
delrobot aspirador.

Afada un nuevo aparato en la aplicacién.
Después de que el sistema se inicie,
mantenga pulsado el botén de
emparejamiento durante 3 segundos,
suéltelo cuando oiga un pitido.

Siga las instrucciones del teléfono para
volver a anadir el dispositivo.
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La aplicacién no Cédigo QR borroso Acceda a la aplicacién Cecotecy
puede escanear el o dafiado en el seleccione “Afadir dispositivo”.
cadigo QR del robot. dispositivo. Método 1: Elija afiadir por modelo

y encuentre el dispositivo
correspondiente.

Método 2: Elija dispositivos cercanos
y busque dispositivos cercanos para

anadir.
No se puede limpiar Depdsito de agua vacio. | Retire el depésito de agua y afiada agua.
la mopa Depdsito de agua sucia | Retire el depésito de agua suciay
lleno. vacielo.
Elrobot pierde Objeto extrafio Retire los objetos extranos del puerto de
suciedad durante el bloqueando el puerto recogida de suciedad

funcionamiento de recogida de suciedad
del depésito.

7. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. EL contenido de esta publicacién no
podrd, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema de recuperacion,
transmitirse o distribuirse por ningtin medio (electrénico, mecénico, fotocopia, grabacién o
similar) sin la previa autorizacién de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DECLARACION UE DE CONFORMIDAD

Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que este robot aspirador, modelo
EUOT_114630 - Conga Z100 es conforme con la Directiva 2014/53/€EU de equipos
radioeléctricos.
El texto completo de la declaracién UE de conformidad esté disponible en la

direccién de internet siguiente:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PARTS AND COMPONENTS

Main view of the robot (with closed cover)

Start button

Edge sensor

Front collision sensor
Radar cover

Robot top cover

Back Home button

Bottom view of the robot

y
@
N

PNV WN S

Main view of the robot (with open cover)

Fig.3

LNV rWN S

Main view of the self-emptying base

Fig. 4

vewN S

Main brush
Omnidirectional wheel
Carpet sensor
Dual-material cyclical mop
Main brush release button
Collection rubbers

Side brush

Free-detection sensor

Cleaning tool

Return alignment lens
Dirty water tank
Dual-material cyclical mop
Power button

Reset button

Pairing button

Dust container

Charging terminals

Dirty water tank
Water tank locking clip
Tray release button
Clean water tank

Dust bag
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6. Hot air-drying outlet
7. Self-emptying base tray

Front view of the self-emptying base
Fig. 5.

Charging terminals

Water injector

Status indicator lights
Charging alignment lens

Dust collection port

vewN S

Rear view of the self-emptying base
Fig. 6.

1. Power cord

2. Cord storage slot

Self-emptying base tray Fig.7

NOTE:
The graphics in this manual are schematic representations and may not exactly match the
product.

2. BEFORE USE

- This robot vacuum cleaner comes in packaging designed to protect it during transport.
Take the robot vacuum cleaner out of its box. You can keep the original box and other
packaging materials in a safe place to prevent damage to the robot vacuum cleaner if you
need to transport it in the future. If you wish to dispose of the original packaging, make
sure all items are recycled properly.

- Check that all parts and components are included and in good condition. If any of them
are missing or damaged, please contact Cecotec's Official Technical Support Service
immediately.

Box content:

- Robot vacuum cleaner
- Self-emptying station
- Silicone brush

- Side brush

- Dustbag
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- Dual-material cyclical mop
- Instruction manual

- Do not remove the product's serial number in order to keep proper traceability if technical
assistance is required.

3. INSTALLATION

Initial setup

1. Install the side brush with the convex side facing down. Align and press until you hear a
click, indicating correct installation. Fig. 8

2. Before using the robot for the first use, make sure you remove the protective strips from
the edge sensor. Fig. 9

3. Before using the robot for the first use, make sure you remove the protective strips from
the front collision sensor. Fig. 10

Installing the self-emptying base tray
Align the self-emptying base tray with the main body as shown in figure 11, then push the tray
inward until you hear a “click”, indicating that the tray is properly secured in place.

Positioning the self-emptying base

Place the self-emptying base against a wall on a hard surface, ensuring more than 0.05 m
clearance on both sides and more than 1.3 m of clear space in front.

Connect the power supply and make sure the base location has good network signal coverage.
Fig.12

Note:

- Avoid direct sunlight.

- Do not cover the base's signal transmission area with stickers or other objects.
- Do not place the self-emptying base on soft surfaces such as carpets.

- Make sure the charging area remains dry.

Filling with clean water
To fill the water tank, remove the clean water tank, Llift the clip, fill the tank with water, then
replace it in the self-emptying base. Fig. 13

Cleaning area preparation
1. Before using the robot vacuum cleaner, arrange furniture such as tables and chairs, and

items like standing fans in an orderly manner. Store low items such as scales properly to
create maximum cleaning space.
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2. Remove miscellaneous items from the floor, such as cables, fabrics, and slippers, to
improve the robot vacuum cleaner's efficiency.

3. Do not use the mopping function on carpets. If carpets have fringes, roll them underneath
beforehand.

4. Avoid standing in front of the robot, doorsteps, narrow passages, etc. to prevent the robot
from failing to recognise the cleaning area.

Home layout preparation

- Preventing robot falls: If the robot is performing tasks in areas such as duplex landings,
staircases or step edges, place protective barriers in advance to ensure both human and
robot safety.

- Open room doors: To help the robot explore the entire space and create a map of your
home, open the doors to each room before first use.

Power on and charging

To charge the robot, connect the self-emptying base to the mains supply, press and hold the
robot's power button. Wait for the power button indicator light to remain steadily lit, then place
the robot with the charging terminal facing inward on the self-emptying base.

Note:

- Therobot features a high-performance Li-ion battery pack.

- Before the first cleaning session, ensure the robot's battery is fully charged to 100%.

- Afterinitial startup, the robot and self-emptying base will automatically pair.

- To maintain battery performance, ensure the battery is sufficiently charged for daily use.

4. OPERATION

Start cleaning
Briefly press the robot's start button “ (I) " to begin cleaning.

Pause
While the robot is operating, briefly pressing any button on the robot will pause its operation.

Resume
If the robot is paused, briefly pressing the robot's start button * (') " will resume operation.

Power off
With the robot powered on, press and hold the robot's power button * @l " for 3 seconds to
switch it off.
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Spot cleaning
Press and hold the robot's start button * (O " to begin spot cleaning. The robot will clean a 1.5
m x 1.5 m square area centred around its current position. Fig. 14

Child Lock function (locking buttons)

Press and hold the robot's Back Home button “ &) ", or enable the child lock function in the App.

Once the child lock is activated, the robot's buttons will be disabled.

Controlling through the App will prevent children or pets from accidentally activating the robot
or self-emptying base.

To deactivate the child lock, press and hold the robot's Back Home button @ ", or use the App

to disable it.

Return to self-emptying base
Briefly press the Back Home button @ "and the robot will return to the self-emptying base
from its current location for charging.

Self-emptying base reconnection

If the connection between the base and robot is lost, to pair them press the start button

‘(D" and Back Home button “©" until the self-emptying base indicator light changes from red
to blue.

Restore factory settings

If buttons become unresponsive or the robot cannot be switched off, try performing a factory
reset. Press and hold the power button * @D ' and start button * (') " at the same time, the
robot will return to factory state and restart.

Robot button explanation

Buttons Operation
Short press Long press
Start button Start / pause / Spot cleaning

resume operation

Back Home button Return to self- Enable / disable child lock
emptying base /
pause and return to
base

Power button - Power On/0Off
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Force shutdown Switch off -

Connection button - Enter pairing mode
Start + return to - Enter base linking mode
base

On + start - Restore factory settings
Light indicator Light effect Meaning

Ce [o)

Flashing blue

Robot charging / robot returning to charge

Solid blue

Robot cleaning

Flashing red

Robot fault

Using the self-emptying base

- Automatic dust collection: After completing cleaning, the robot returns to the self-
emptying base for automatic dust collection. To deactivate this function, adjust settings in
the App. Avoid frequent dust collection to extend the robot's service life.

- Mop washing: Before mopping, the robot automatically moistens the mop when leaving
the self-emptying base. After mopping, it returns to the base for automatic mop washing.
If the clean water tank is empty or the dirty water tank is full, the robot pauses cleaning
and returns to the self-emptying base to refill, drain and wash the mop.

- Drying mode: After mopping or washing the mop, the robot initiates automatic mop drying
when docked to the base. Keep away from the hot air outlet to avoid burns. You can adjust

the drying process duration through the App.

Self-emptying base indicator light

Indicator light

Light effect

Meaning

Flashing blue

Robot charging

Solid blue

Washing mop / Collecting dust

Flashing red

Self-emptying base fault
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5. CLEANING AND MAINTENANCE

Robot - Dirty tank and mop holder

Disassembly

1. Press and hold the button on the rear of the robot to manually remove the dirty water tank
and mop holder. Fig. 15

2. After removing the dirty water tank, use both thumbs to press the sides of the mop holder
and gently push forward to remove it. Fig. 16

Cleaning and maintenance

1. Open the top cover of the dirty water tank, clean it with a soft cloth according to the level
of soiling, or rinse with running water before reinstalling. Fig. 17

2. After removing the mop holder, clean it with a soft cloth or use the cleaning tool to clean
the gaps in the dirty water tank channel according to the level of soiling. It can also be
rinsed with running water before reinstalling. Fig. 18

Robot - Dust container and filter

Disassembly Fig. 19

1. Openthe robot's cover, press the dust container latch and lift the dust container upwards.

2. Open the dust container cover in the direction of the arrow and empty the contents into a
waste bin.

3. Openthe dust container filter cover on one side of the dust container and remove the filter.

Cleaning and maintenance Fig. 20

1. Rinse the dust container filter with clean water, ensure it is completely air-dried before
replacing it in the dust container.

2. Depending on usage, replace with a new filter when necessary.

Robot - Mop holder and dual-material cyclical mop

Disassembly Fig. 21

1. Press the buttons on both sides of the robot's lower mop holder, lift in the direction
indicated in the figure, then remove the holder.

2. Compress the mop holder and then remove the mop.

3. Todecompress the holder, press the side buttons again.

Cleaning and maintenance Fig. 22
1. Cleanthe mop holder and rinse the mop with water according to the level of soiling, dry the

mop thoroughly and then reinstall for use.
2. Depending on usage, the mop can be replaced directly if necessary.
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Robot - Side brush
Disassembly Fig. 23
Turn the robot over and pull firmly to remove the side brush.

Cleaning and maintenance Fig. 24

1. Use the provided cleaning tool to remove any tangled hair.

2. Rinse with water according to the level of soiling, allow to air-dry completely and then
reinstall for use.

3. Depending on usage, it can be replaced directly.

Robot - Main brush

Disassembly Fig. 25

1. Press the buttons on the main brush cover simultaneously with both hands and remove
the cover.

2. Liftand remove the main brush.

Cleaning and maintenance Fig. 26

1. Use the provided cleaning tool to remove any tangled hair from the main brush.

2. Rinse with water according to the level of soiling, allow to air-dry completely and then
reinstall for use.

3. Depending on usage, it can be replaced directly.

Self-emptying base - Cleaning the tray and ramp

Disassembly Fig. 27

Hold both sides of the self-emptying base tray release button with your hands and lift upwards
to remove the tray and cleaning button.

Cleaning and maintenance Fig. 28

1. Use a cleaning cloth or wet wipes to clean the self-emptying base tray.

2. Rinse with water according to the level of soiling.

3. After cleaning the tray and ramp, ensure they are completely dry before reinstalling for
use.

Self-emptying base - Dust bag

Disassembly Fig. 29

1. Remove the front cover of the dust container from the self-emptying base.
2. Lift the dust bag upwards and remove it.

Cleaning and maintenance Fig. 30
1.  Dispose of the full dust bag appropriately.

2. Clean the dust collection port and dust container interior with a wet wipe.
3. Install a new dust bag and secure the dust container cover.
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6. TROUBLESHOOTING

Problem description

Possible causes

Solutions

The robot does not
charge

The robot is not in contact
with the charging terminals.

Place the robot in front of the self-
emptying base and press the button.

The robot does not
return to the self-
emptying base

The self-emptying base is
incorrectly positioned.

For more details, refer to the
“Positioning the self-emptying base”
section in the user manual.

The robot is stuck

The robot is tangled or stuck
with items such as cables on
the floor.

Remove any cables or debris
scattered on the floor.

The side brush or main brush
is jammed, preventing the
robot from moving properly.

Remove any items obstructing the
main brush or side brush and restart
the robot on a flat surface.

The robot is blocked by
obstacles.

Remove obstacles or set custom
no-go zones in the App.

The robot returns to
self-emptying base
or stops running
before cleaning is
complete

The robot is low on battery
power.

Send the robot to the self-emptying
base.

The robot does
not clean at the
scheduled time

The scheduled cleaning is
disabled in the App.

Reconfigure the cleaning schedules
inthe App.

The “Do Not Disturb” mode is
activated.

Deactivate the “"Do not disturb”
mode or adjust the schedule.

The robot is
suspended

The left or right wheel is
suspended.

Gently tap the collision protection
cover to remove any foreign objects.

The robot moves
backwards

The navigation module
protection cover is stuck.
There are obstacles in front of
the robot.

The collision plate is stuck.
The fall-detection sensor is
covered with dust.

Remove obstacles immediately.
After removing obstacles or foreign
objects, gently tap the collision
plate.

Clean any dust build-up on from
surface of the fall-detection sensor
lens.
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The robot cannot
complete the
mapping correctly

The robot cannot access all
house areas.

The threshold of
non-accessible area is too
high.

There is a narrow passage in
the non-accessible area.
The doors to the
non-accessible area are
closed.

For more details, refer to the “Home
layout preparation” section in the
user manual.

The App responds
slowly

Network congestion.

Poor wireless signal on your
smartphone.

Insufficient network
bandwidth.

Restart the router to reduce the
number of connected users.
Check your smartphone settings.
Increase the network bandwidth.

The self-emptying
base reports

that the robot is
disconnected

The connection between the
robot and the self-emptying
base has been lost.

Press and hold the self-emptying
base light button to enter pairing
mode. Press and hold the robot's
start button and Back Home button
at the same time.

The App shows
the device is
disconnected

Your smartphone is not
properly connected to the
network.

The router does not work
properly.

The robot is not powered on.
The device wireless network
settings have been deleted.
The wireless network
password has changed, or the
network has been replaced.

Reconnect your smartphone to the
network.

Restart the router.

Turn on the robot power switch.

Add a new device in the App.

After system startup, press and hold
the pairing button for 3 seconds,
release it when you hear a beep.
Follow the instructions on your
smartphone to re-add the device.

The App cannot Blurred or damaged QR code Access the Cecotec App and

scan the robot QR on the device. select “Add device".

code Method 1: Choose add by model and
find the corresponding device.
Method 2: Choose nearby devices
and search for nearby devices to
add.
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Unable to clean the | Empty water tank. Remove the water tank and fill it

mop Full dirty water tank. with water.
Remove the dirty water tank and
empty it.

The robot loses dirt | There is a foreign object Remove foreign objects from the

during operation blocking the tank's dust dust collection port.

collection port.
7. COPYRIGHT

Theintellectualproperty rights over the texts in this manualbelong to CECOTECINNOVACIONES,
S.L. All rights reserved. The contents of this publication may not, in whole or in part, be
reproduced, stored in a retrieval system, transmitted, or distributed by any means (electronic,
mechanical, photocopying, recording or similar) without the prior authorization of CECOTEC
INNOVACIONES, S.L.

8. EU DECLARATION OF CONFORMITY

Cecotec Innovaciones hereby declares that this robot vacuum cleaner, model @
EUO01_114630 - Conga Z100, is in conformity with the Radio Equipment Directive
2014/53/EU.

The full text of the EU Declaration of Conformity can be found on the following website:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

coneazioo | 43

EUO1_114630 Robot aspirador Conga Z100_IM.indd 28 @ 10/6/25 16:16



1 TNEE @® | D [ [ [

FRANCAIS

1. PIECES ET COMPOSANTS

Vue principale du robot (avec le couvercle fermé)
Img.1
1. Bouton de démarrage
Capteur mural
Capteur antichoc avant
Couvercle du radar
Couvercle supérieur du robot
Bouton Retour a la base

OU s WwN

Vue inférieure du robot
Img. 2
1. Brosse centrale
Roue omnidirectionnelle
Capteur de tapis
Tissu cyclique bi-matiere
Bouton de libération de la brosse centrale
Caoutchoucs
Brosse latérale
Capteurs antichute

NV WN

Vue principale du robot (avec le couvercle ouvert)
Img. 3

1. Outilde nettoyage
Lentille d'alignement de retour
Réservoir d'eau sale
Tissu cyclique bi-matiere
Bouton marche
Bouton de redémarrage
Bouton de connexion
Réservoir de saleté
Bornes de charge

©ENOU S WN

Vue principale de la base de vidange automatique
Img. 4
1. Réservoir d'eau sale

2. Clip de verrouillage du réservoir d'eau
3. Bouton de libération du plateau
4. Réservoir d'eau propre
5. Sac apoussiere
44 CONGA Z100
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6.
7. Plateau de la base de vidange automatique

Sortie d'air chaud pour le séchage

Vue frontale de la base de vidange automatique

Img. 5

1.

e W

Bornes de charge

Injecteur d'eau

Indicateur d'état

Lentille d'alignement de la charge
Entrée de poussiere

Vue arriere de la base de vidange automatique

Img. 6

Plateau de base de vidange automatique

NOTE :

1.

2.

Cable d'alimentation
Espace de stockage du cable

Img. 7

Les graphiques de ce manuel sont des représentations schématiques et peuvent ne pas
correspondre exactement a ceux du produit.

2. AVANT UTILISATION

Ce robot aspirateur possede un emballage concu pour le protéger pendant son transport.
Sortez le robot aspirateur de sa boite. Rangez la boite d'origine et le reste des éléments
provenant de l'emballage dans un endroit slir pour éviter d'endommager le robot aspirateur
si vous devez le transporter a l'avenir. Si vous devez vous défaire de l'emballage d'origine,
assurez-vous de recycler tous les éléments correctement.
Assurez-vous que toutes les pieces et les composants sont inclus et en bon état. S'il
manque une piéce, une partie, un accessoire ou que l'appareil ou ses accessoires ne sont
pas en bon état, veuillez contacter le Service Apres-Vente officiel de Cecotec.

Contenu de la boite :

Robot aspirateur

Base de vidange automatique
Brosse en silicone

Brosse latérale

Sac a poussiere

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IM.indd 30 @
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- Tissu cyclique bi-matiéere
- Manuel d'instructions

- Ne retirez pas le numéro de série du produit, afin de conserver un suivi correct de votre
produit en cas de probleme.

3. INSTALLATION

Utilisation initiale

1. Installez la brosse latérale avec le coté convexe vers le bas. Alignez et appuyez jusqu’a ce
gue vous entendiez un clic, indiquant qu'elle est correctement installée. Img. 8

2. Avant d'utiliser le robot pour la premiere fois, veillez a retirer les bandes de protection des
capteurs muraux. Img. 9

3. Avantd'utiliser le robot pour la premiere fois, veillez a retirer les bandes de protection des
capteurs anti-chocs. Img. 10

Installation du plateau de la base de vidange automatique

Alignez le plateau de la base de vidange automatique avec le corps de base de vidange
automatique comme indiqué dans limage 11, puis poussez le plateau de la base de vidange
automatique vers l'intérieur jusqu'a ce que vous entendiez un « clic », indiquant que le plateau
est bien fixé.

Emplacement de la base de vidange automatique

Placez la base de vidange automatique contre le mur sur une surface dure, en veillant a ce
qu'ily ait plus de 0,05 m d'espace libre de chaque c6té et plus de 1,3 m d'espace libre a l'avant.
Branchez l'alimentation électrique et assurez-vous que l'emplacement de la base de vidange
automatique dispose d'une bonne couverture de signal réseau. Img. 12

Note:

- Evitez la lumiere directe du soleil.

- Ne recouvrez pas la zone de transmission du signal de la base de vidange automatique
avec des autocollants ou d'autres objets.

- Neplacez pas la base de vidange automatique sur des surfaces molles telles que des tapis.

- Assurez-vous que l'espace de chargement est sec.

Remplissage d'eau propre
Pour remplir le réservoir d'eau, retirez le réservoir d'eau propre, soulevez le bouchon,
remplissez le réservoir d'eau et replacez-le sur la base de vidange automatique. Img. 13

46 | concazioo
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Nettoyage de la zone a nettoyer

1. Avant d'utiliser le robot aspirateur, rangez les meubles tels que les tables et les chaises,
ainsi que les objets tels que les ventilateurs sur pied, de maniéere ordonnée. Rangez
correctement les articles bas, tels que les balances, afin de créer autant d'espace de
nettoyage que possible.

2. Retirez les objets divers tels que les cables, les tissus et les chaussures du sol pour
ameéliorer l'efficacité du robot aspirateur.

3. N'utilisez pas la fonction de nettoyage du sol sur les tapis. Si les tapis présentent des
franges, enroulez-les sous le tapis a l'avance.

4. Evitez de vous tenir devant le robot, les marches de porte, les passages étroits, etc., pour
éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer.

Préparation de la zone

- Prévention des chutes du robot : Si le robot effectue des taches dans des zones telles que
le palier d'un escalier en duplex ou le bord des marches, placez des barrieres de protection
a l'avance pour assurer la sécurité des personnes et du robot.

- Ouvrezles portes des pieces: pour aider le robot a explorer l'ensemble de l'espace et a créer
un plan de votre maison, ouvrez les portes de chaque piece avant la premiére utilisation.

Allumage et chargement

Pour charger le robot, branchez l'alimentation a la base de vidange automatique, appuyez
longuement sur le bouton marche du robot. Attendez que le témoin du bouton d'allumage reste
allumé en permanence, puis placez le robot avec la borne de charge orientée vers lintérieur
sur la base de vidange automatique.

Note :

- Lerobot est équipé d'une batterie au lithium-ion haute performance.

- Avant le premier nettoyage, assurez-vous que la batterie du robot est chargée a 100 %.

- Apres le premier démarrage, le robot et la base autovideuse seront automatiquement
connectés.

- Pour préserver le rendement de la batterie, veillez a ce qu'elle soit suffisamment chargée
pour une utilisation quotidienne.

4. FONCTIONNEMENT

Commencer le nettoyage
Appuyez brievement sur le bouton de démarrage du robot (') pour commencer le nettoyage.

Pause
Pendant que le robot fonctionne, une bréve pression sur l'un des boutons du corps du robot
interrompra son fonctionnement.

CONGA Z100 47
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Reprendre
Si le robot est en pause, appuyez brievement sur le bouton de démarrage du robot (') et il
reprendra le fonctionnement.

Eteindre
Lorsque le robot est allumé, appuyez sur le bouton @) pendant 3 secondes pour l'éteindre.

Nettoyage localisé

Appuyez longuement sur le bouton de démarrage du robot (') pour démarrer le nettoyage
localisé. Le robot nettoiera une zone carrée de 1,5 m x 1,5 m centrée autour de sa position
actuelle. Img. 14

Fonction Sécurité enfants (verrouillage des boutons)

Appuyez longuement sur le bouton de retour a la base du robot @ ou activez la fonction
de Sécurité enfants dans l'application. Lorsque la sécurité enfant est activée, les boutons du
robot sont désactivés.

Le contrdle via l'application empéchera les enfants ou les animaux de compagnie d'activer
accidentellement le robot ou la base de vidange automatique.

Pour désactiver la sécurité enfants, appuyez longuement sur le bouton de retour a la base (&

, ou utilisez l'application pour la désactiver.

Retour a la base de vidange automatique
Appuyez bridvement sur le bouton de retour & la base {& du robot, et le robot retournera
a la base de vidange automatique a partir de son emplacement actuel pour se recharger.

Reconnexion de la base de vidange automatique

En cas de perte de la connexion entre la base et le robot, pour les connecter, appuyez sur le
bouton de démarrage C) et sur le bouton de retour a la base @ ,jusqu'a ce que le témoin de
la base de vidange automatique passe du rouge au bleu.

Réinitialisation d'usine
Siles boutonsnerépondent pasousilerobot ne peut pas étre éteint, essayez une réinitialisation

d'usine. Appuyez simultanément sur le bouton marche @l et le bouton de démarrage (')
, le robot retournera a son état d'usine et redémarrera.
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Explication des boutons du robot

Icénes Procédure

Pression courte Pression prolongée
Bouton de Démarrage / pause / reprise Nettoyage localisé
démarrage

Bouton Retour a la
base

Retour a la base de vidange
automatique / pause et retour a la
base de vidange automatique

Activer la Sécurité enfants
/ désactiver la Sécurité
enfants

Bouton marche

Allumer/Arréter

Arrét forcé

Eteindre

Bouton de
connexion

Entrer dans le mode de
connexion

Démarrage + retour a
la base

Entrer dans le mode de
connexion de la base

Marche +
démarrage

Rétablir la configuration
d'usine

Témoins lumineux

Effets des témoins

Signification

e [ o)

Bleu clignotant

Chargement du robot /
retour du robot a la charge

Bleu fixe

Robot en train de nettoyer

Rouge clignotant

Défaillance du robot

Utilisation de la base de vidange automatique.
Vidange automatique : Une fois le nettoyage terminé, le robot retournera a la base de
vidange automatique pour une vidange automatique. Pour désactiver cette fonction,
réglez les parametres dans L'application. Evitez les vidanges fréquentes afin de prolonger
la durée de vie des composants.
Nettoyage du tissu : Avant de nettoyer, le robot humidifie le tissu automatiquement lorsqu'il
quitte la base de vidange automatique. Aprés le nettoyage du sol, le robot retourne a la
base de vidange automatique pour le nettoyage automatique du tissu. Si le réservoir d'eau
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propre est vide ou si le réservoir d'eau sale est plein, le robot interrompt le nettoyage et
retourne a la base de vidange automatique pour remplir et vidanger le réservoir et nettoyer
le tissu.

- Mode de séchage : Apres avoir lavé le tissu ou nettoyé le sol, le robot commencera
automatiquement a sécher le tissu une fois qu'il sera sur la base. Gardez l'appareil a 'écart
de la sortie d'air chaud pour éviter les brilures. Vous pouvez régler le temps de séchage
via l'application.

Témoins lumineux de la base de vidange automatique

Témoins lumineux Effets des témoins Signification

- Bleu clignotant Chargement du robot
Bleu fixe Nettoyage du tissu / Vidange de la poussiere
Rouge clignotant Erreur de la base de vidange automatique

5.NETTOYAGE ET ENTRETIEN

Robot - Réservoir d'eau sale et support du tissu

Démontage

1. Appuyez longuement sur le bouton situé a l'arriere du robot pour retirer manuellement le
réservoir d'eau sale et le support du tissu. Img. 15

2. Apres avoir retiré le réservoir d'eau sale, utilisez vos deux pouces pour appuyer sur les
cotés du support du tissu et poussez-le doucement vers l'avant pour le retirer. Img. 16

Nettoyage et entretien

1. QOuvrez le couvercle supérieur du réservoir d'eau sale, nettoyez-le avec un chiffon doux
selon le degré de salissure, ou rincez-le a l'eau courante avant de le réinstaller. Img. 17

2. Apres avoir retiré le support du tissu, essuyez-le avec un chiffon doux ou utilisez l'outil
de nettoyage pour nettoyer les interstices du canal d'eau sale, en fonction du degré de
salissure. Vous pouvez également le rincer a l'eau courante avant de le réinstaller. Img. 18

Robot - Réservoir de saleté et filtre du réservoir

Démontage Img. 19

1. Ouvrez le couvercle du robot, appuyez sur le loquet du réservoir de saleté et soulevez le
réservoir de saleté.

2. Ouvrez le couvercle du réservoir de saleté dans le sens de la fleche et videz le contenu
dans une poubelle.
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3. Ouvrez le couvercle du filtre du réservoir de saleté sur le c6té du réservoir de saleté et
retirez le filtre.

Nettoyage et entretien Img. 20

1. Rincez lefiltre du réservoir de saleté avec de l'eau propre et veillez a le sécher a l'air avant
de le remettre dans le réservoir de saleté.

2. Enfonction de l'utilisation, vous pouvez le remplacer par un nouveau.

Robot - Support du tissu et tissu cyclique bi-matiere

Démontage Img. 21

1. Appuyez sur les boutons situés des deux c6tés du support du tissu inférieur du robot,
soulevez-le dans le sens indiqué sur 'image, puis retirez le support.

2. Comprimez le support du tissu, puis retirez le tissu.

3. Pour décompresser le support, appuyez a nouveau sur les boutons latéraux.

Nettoyage et entretien Img. 22

1. Nettoyez le support du tissu et rincez le tissu a l'eau en fonction du degré de salissure,
séchez le tissu et remettez-le en place pour l'utiliser.

2. Enfonction de l'utilisation, vous pouvez remplacer directement le tissu si nécessaire.

Robot - Brosse latérale
Démontage Img. 23
Retournez le robot et tirez fermement pour retirer la brosse latérale.

Nettoyage et entretien Img. 24

1. Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour enlever les cheveux/poils emmélés.

2. Rincez al'eau en fonction du degré de salissure, séchez a l'air libre, puis remettez en place
pour réutilisation.

3. Enfonction de l'utilisation, vous pouvez remplacer directement la brosse si nécessaire.

Robot - Brosse centrale

Démontage Img. 25

1. Appuyez simultanément des deux mains sur les boutons du couvercle de la brosse
centrale et retirez le couvercle.

2. Soulevez et retirez la brosse centrale.

Nettoyage et entretien Img. 26

1. Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour enlever les poils emmélés sur la brosse centrale.

2. Rincez a l'eau en fonction du degré de salissure, laissez sécher a l'air libre, puis remettez
en place pour réutilisation.

3. Enfonction de l'utilisation, vous pouvez remplacer directement la brosse si nécessaire.
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Base de vidange automatique - Nettoyer le plateau et rampe

Démontage Img. 27

Tenez les deux c6tés du bouton de libération du plateau de la base de vidange automatique
avec vos mains et soulevez-le pour retirer le plateau.

Nettoyage et entretien Img. 28

1. Utilisez un chiffon de nettoyage ou des lingettes humides pour nettoyer le plateau de la
base de vidange automatique.

2. Rincez al'eau en fonction du degré de salissure.

3. Apres avoir nettoyé la saleté du plateau et de la rampe, réinstallez-les avant de les
réutiliser.

Base de vidange automatique - Sac a poussiére

Démontage Img. 29

1. Retirez le couvercle avant du réservoir de saleté de la base de vidange automatique.
2. Soulevez le sac a poussiere et retirez-le.

Nettoyage et entretien Img. 30
1.  Jetez le sac a poussiére plein.
2. Essuyez le port de collecte de la poussiere et l'intérieur du réservoir de saleté a l'aide
d'une lingette humide.
3. Installez un nouveau sac a poussiere et recouvrez la surface du réservoir de saleté.

6. RESOLUTION DE PROBLEMES

Description du Possibles causes Solutions

probleme

Le robot ne recharge Le robot n'est pas en Placez le robot devant la base de

pas contact avec la borne de | vidange automatique et appuyez sur
recharge. le bouton.

Le robot ne retourne La base de vidange Reportez-vous au manuel de

pas a la base de automatique est placée l'utilisateur pour plus de détails sur

vidange. a un endroit incorrect. l'emplacement de la base de vidange

automatique.
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Le robot est coincé

Le robot est emmélé
ou coincé dans des
éléments tels que des
cables sur le sol.

Retirez les cables ou les débris qui se
trouvent sur le sol.

La brosse latérale ou

la brosse centrale est
bloquée, ce qui empéche
le robot de se déplacer
correctement.

Retirez tout objet obstruant la brosse
centrale ou la brosse latérale et
redémarrez le robot sur une surface
plane.

Le robot est bloqué par
des obstacles.

Retirez les obstacles ou définissez
des zones restreintes personnalisées
dans l'application.

Le robot retourne a

la base de vidange
automatique ou s'arréte
de fonctionner avant la
fin du nettoyage.

La batterie du robot est
faible.

Envoyez le robot a la base de vidange
automatique.

ILne nettoie pas selon
l'heure programmée

Le nettoyage programmé
dans l'application est
désactivé.

Reconfigurez les horaires de
nettoyage dans l'application.

Le robot est en mode Ne
pas déranger.

Désactivez le mode Ne pas déranger
ou ajustez l'horaire.

Le robot est suspendu
dans les airs

La roue gauche ou droite
est suspendue.

Tapez doucement sur le couvercle
anti-chocs pour retirer tout objet
étranger.

Le robot recule

Le couvercle de
protection du module de
navigation est coincé.
Des obstacles se
trouvent devant le robot.
La plaque anti-chocs est
bloquée.

Le capteur anti-chute est
couvert de poussiere.

Retirez immédiatement les obstacles.
Apres avoir retiré tout obstacle ou
corps étranger, tapez doucement sur
la plaque anti-chocs.

Nettoyez toute accumulation de
poussiere sur la surface de la lentille
du capteur anti-chute.

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IM.indd 38
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Le robot ne peut
pas terminer la
cartographie
correctement.

Le robot ne peut pas
accéder a toutes les
zones de la maison.
Le seuil de la zone non

accessible est trop élevé.

Ily a un passage étroit
dans la zone restreinte.
Les portes de la zone
restreinte sont fermées.

Pour plus de détails, veuillez vous
référer a la section « Préparation de
la zone » dans ce manuel.

L'application répond
lentement

Réseau occupé.
Mauvais signal sans fil
sur le téléphone.
Largeur de bande du
réseau insuffisante.

Redémarrez le routeur pour réduire le
nombre d'utilisateurs connectés.
Vérifiez les parametres du téléphone.
Augmentez la bande passante du
réseau.

La base de vidange
automatique avertit
que le robot est éteint

La connexion entre

le robot et la base de
vidange automatique a
été déconnectée.

Appuyez longuement sur le bouton
de la lumiére de la base de vidange
automatique pour entrer en mode
connexion. En méme temps, appuyez
longuement sur le bouton de
démarrage et le bouton de retour a
la base.

Lapplication affiche le
dispositif déconnecté

Le téléphone n'est pas
correctement raccordé
au réseau.

Le router ne fonctionne
pas correctement.

Le robot aspirateur n'est
pas allumé.

Les parametres du
réseau sans fil de
l'appareil ont été
supprimés.

Le mot de passe du
réseau sans fila changé
ou le réseau a été
remplacé.

Reconnectez votre téléphone au
réseau.

Redémarrez le router.

Appuyez sur l'interrupteur d'allumage
du robot aspirateur.

Ajoutez un nouveau dispositif dans
l'application.

Apres le démarrage du systeme,
appuyez sur le bouton de connexion
pendant 3 secondes, relachez-le
lorsque vous entendez un bip.
Suivez les instructions du téléphone
pour ajouter le dispositif.
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L'application ne peut
pas scanner le code QR
du robot.

Code QR flou ou
endommagé sur
l'appareil.

Accédez a l'application et
sélectionnez « Ajouter dispositif ».
Méthode 1: Choisissez l'ajout par
modele et trouvez le dispositif
correspondant.

Méthode 2 : Choisissez des dispositifs
a proximité et recherchez des
dispositifs a proximité a ajouter.

Le tissu ne peut pas
étre nettoyé

Réservoir d'eau vide.
Réservoir d'eau sale
plein.

Retirez le réservoir d'eau et
remplissez-le d'eau.

Retirez le réservoir d'eau sale et
videz-le.

Le robot laisse
échapper la
saleté pendant le
fonctionnement

Un objet étranger bloque
l'orifice de collecte de la
poussiere du réservoir
de saleté.

Retirez les objets étrangers de
l'orifice de collecte de la saleté.

7. COPYRIGHT

Les droits de propriété intellectuelle des textes de ce manuel appartiennent a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tous droits réservés. Le contenu de cette publication ne peut étre,
en totalité ou en partie, reproduit, stocké dans un systeme de récupération de données,
transmis ou distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, mécanique, photocopie,
enregistrement ou similaire) sans l'autorisation préalable de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

Par la présente, Cecotec Innovaciones déclare que ce robot aspirateur, modele

8. DECLARATION DE CONFORMITE DE LUE
EUO01_114630 - Conga 2100 est conforme a la directive 2014/53/UE sur les

C € équipements radioélectriques.

Le texte intégral de la déclaration de conformité de l'UE peut étre consulté sur le site web
suivant:
https://www.storececotec.fr/fr/information/declaration-of-conformity
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1. TEILE UND KOMPONENTEN

Hauptansicht des Roboters (mit geschlossenem Deckel)

Abb. 1
1. Schaltflache «Start
2. Randsensor
3. Front-Crash-Sensor
4. Radarabdeckung
5. Obere Abdeckung des Roboters
6. Schaltflache Zurlick nach Hause

Ansicht des Roboters von unten
Abb. 2

1. Zentrale Burste
Omnidirektionales Rad
Teppichsensor
Zyklischer Bi-Material-Mopp
Mittlere Birstenentriegelungstaste
Kollektorgummis
Seitenblrste
Absturzsicherungssensor

PNV WN

Hauptansicht des Roboters (mit ge6éffnetem Deckel)
Abb. 3

1. Reinigungswerkzeug
Linse fiur die Rickflihrung
Verschmutzter Wassertank
Bimaterial Zyklischer Mop
Einschalttaste
Reset-Taste
Pairing-Taste
Staubbehalter
Ladestationen

©ENOU S WN

Hauptansicht der sich selbst entleerenden Basis
Abb. 4
1. Verschmutzter Wassertank

2. \Verriegelungsklammer fiir den Wassertank
3. Taste zur Entriegelung des Fachs
4. Sauberer Wassertank
5. Staubsaugerbeutel
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6.
7.

Heif3luftauslass zum Trocknen
Selbstentleerende Bodenwanne

Frontansicht der sich selbst entleerenden Basis

Abb. 5

1.

e W

Ladestationen
Wasserinjektor
Statusanzeige
Ladungsausrichtungslinse
Staubsammeloffnung

Rickansicht der sich selbst entleerenden Basis

Abb. 6

1.

2.

Stromkabel
Kabelaufbewahrungskanal

Selbstentleerende Basis Abb.7

HINWEIS:

Die Grafiken

2.VOR DEM GEBRAUCH

in diesem Handbuch sind schematische Darstellungen und stimmen
moglicherweise nicht genau mit dem Produkt tberein.

Dieser Staubsaugerroboter ist so verpackt, dass er beim Transport geschiitzt ist. Nehmen
Sie den Staubsaugerroboter aus seiner Verpackung. Sie konnen den Originalkarton und die
andere Verpackung an einem sicheren Ort aufbewahren, damit der Staubsaugerroboter
nicht beschadigt wird, wenn Sie ihn in Zukunft transportieren muissen. Wenn Sie die
Originalverpackung entsorgen mdchten, achten Sie bitte darauf, dass Sie alle Artikel
ordnungsgemaf recyceln.
Stellen Sie sicher, dass alle Teile und Komponenten enthalten und in gutem Zustand
sind. Sollte eines davon fehlen oder nicht in gutem Zustand sein, wenden Sie sich bitte

umgehend an den offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec.

Verpackungsinhalt:
Staubsaugerroboter
Selbstleerende Basis
Silikonbtirste
Seitenblirste
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- Staubsaugerbeutel
- Zyklischer Bi-Material-Mopp
- Bedienungsanleitung

- Entfernen Sie nicht die Seriennummer des Produkts, um eine korrekte Riickverfolgbarkeit
Ihres Gerats im Falle eines Hilfeersuchens zu gewahrleisten.

3. INSTALLATION

Erstmalige Verwendung

1. Setzen Sie die Seitenblrste mit der konvexen Seite nach unten ein. Richten Sie ihn aus und
druicken Sie ihn, bis Sie ein Klicken héren, das anzeigt, dass er korrekt installiert ist. Abb. 8

2. Bevor Sie den Roboter zum ersten Mal benutzen, missen Sie die Schutzstreifen der
Kantensensoren entfernen. Abb. 9

3. Bevor Sie den Roboter zum ersten Mal benutzen, miissen Sie die Schutzfolien vom
vorderen Stofdsensor entfernen. Abb. 10

Einbau der selbstentleerenden Bodenwanne

Richten Sie die selbstentleerende Bodenwanne mit dem selbstentleerenden Bodenkdrper aus,

wie in Abbildung 11 gezeigt, und drilicken Sie dann die selbstentleerende Bodenwanne nach

innen, bis Sie ein «Klicken» héren, das anzeigt, dass die selbstentleerende Bodenwanne sicher @
eingerastet ist.

Standort der sich selbst entleerenden Basis

Stellen Sie den selbstentleerenden Sockel auf einer harten Unterlage an die Wand, wobei
Sie darauf achten missen, dass an beiden Seiten mehr als 0,05 m und vorne mehr als 1,3 m
Abstand vorhanden sind.

SchliefRen Sie die Stromversorgung an, und vergewissern Sie sich, dass der Standort der
selbstentleerenden Basisstation lber eine gute Netzabdeckung verfligt. Abb. 12

Hinweis:

- Direkte Sonneneinstrahlung ist zu vermeiden.

- Bedecken Sie den Signalbereich der Autovakuum-Basis nicht mit Aufklebern oder anderen
Gegenstanden.

- Stellen Sie die selbstentleerende Basis nicht auf weiche Oberflachen wie Teppiche.

- Stellen Sie sicher, dass der Laderaum trocken ist.

Auffiillen mit sauberem Wasser
Um den Wassertank zu flillen, nehmen Sie den sauberen Wassertank ab, heben Sie den Clip

an, fullen Sie den Tank mit Wasser und setzen Sie ihn dann wieder auf den selbstentleerenden
Sockel. Abb. 13
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Reinigung des zu reinigenden Bereichs

1. Bevor Sie den Staubsaugerroboter benutzen, stellen Sie Mobel wie Tische und Stiihle
sowie Gegenstande wie Standventilatoren in geordneter Weise auf. Lagern Sie niedrige
Gegenstande wie Waagen richtig, um so viel Platz wie moglich zu schaffen.

2. Entfernen Sie verschiedene Gegenstande wie Kabel, Stoffe und Hausschuhe vom Boden,
um die Effizienz des Staubsaugerroboters zu verbessern.

3. Verwenden Sie die Schrubbfunktion nicht auf Teppichen. Wenn die Teppiche Fransen
haben, rollen Sie sie vorher unter den Teppich.

4. \ermeiden Sie es, sich vor dem Roboter, vor Turschwellen, engen Durchgangen usw.
aufzuhalten, damit der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht (ibersehen kann.

Vorbereitung der hauslichen Umgebung

- Sturzprophylaxe flir den Roboter: Wenn der Roboter Aufgaben in Bereichen wie dem Podest
einer Doppeltreppe oder der Treppenkante ausfiihrt, sollten im Vorfeld Schutzbarrieren
angebracht werden, um die Sicherheit von Mensch und Roboter zu gewahrleisten.

- Offnen Sie die Zimmertiiren: Damit der Roboter den gesamten Raum erkunden und eine
Karte lhrer Wohnung erstellen kann, 6ffnen Sie die Tiiren zu jedem Raum vor der ersten
Benutzung.

Einschalten und Laden

Um den Roboter aufzuladen, schliefRen Sie den Strom an die selbstentleerende Basis an
und halten Sie die Einschalttaste des Roboters gedriickt. Warten Sie, bis die Anzeige der
Einschalttaste konstant leuchtet, und stellen Sie den Roboter dann mit dem Ladeanschluss
nach innen auf die selbstentleerende Basis.

Hinweis:

- Der Roboter ist mit einem leistungsstarken Lithium-lonen-Akkupack ausgestattet.

- Vergewissern Sie sich vor der ersten Reinigung, dass der Akku des Roboters zu 100 %
aufgeladen ist.

- Nach dem ersten Start koppeln sich der Roboter und die automatisch entleerende Basis
automatisch.

- Stellen Sie sicher, dass der Akku fiir den taglichen Gebrauch ausreichend aufgeladen ist,
um seine Leistungsfahigkeit zu erhalten.

4. BEDIENUNG

Reinigung starten
Driicken Sie kurz die Starttaste des Roboters « (') », um die Reinigung zu starten.

coNGAZ100 | 59
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Pause
Wahrend der Roboter in Betrieb ist, kann er durch kurzes Drlicken einer beliebigen Taste am
Korper des Roboters angehalten werden.

Lebenslauf
Wenn der Roboter angehalten wurde, kann durch kurzes Driicken der Roboterstarttaste
« O » der Betrieb wieder aufgenommen werden.

Ausschalten
Halten Sie bei eingeschaltetem Roboter die Einschalttaste « @) » des Roboters 3 Sekunden
lang gedrilickt, um ihn auszuschalten.

Lokalisierte Reinigung

Halten Sie die Starttaste des Roboters « O » gedriickt, um die Punktreinigung zu starten. Der
Roboter reinigt einen 1,5 m x 1,5 m grofden quadratischen Bereich, der sich um seine aktuelle
Position herum befindet. Abb. 14

Kindersicherungsfunktion (Tastensperre)

Halten Sie die Taste « {&; » flr die Riickkehr zur Basis des Roboters gedriickt, oder aktivieren
Sie die Kindersicherung in der Anwendung. Sobald die Kindersicherung aktiviert ist, werden die
Tasten des Roboters deaktiviert.

Die Steuerung Uber die App verhindert, dass Kinder oder Haustiere den Roboter oder die sich
selbst entleerende Basis versehentlich aktivieren.

Um die Kindersicherung zu deaktivieren, halten Sie die Taste «@ » des Roboters gedriickt
oder verwenden Sie die Anwendung, um sie zu deaktivieren.

Ruckkehr zur sich selbst entleerenden Basis
Dricken Siekurz die Taste @ aufdem Roboter,um zur Basis zuriickzukehren. Der Roboter kehrt
dann von seiner aktuellen Position zur automatisch leeren Basis zurlick, um sich aufzuladen.

Wiederanschlufi der automatischen Entleerungsbasis

Falls die Verbindung zwischen der Basis und dem Roboter unterbrochen wird, driicken Sie
zum Verbinden die Starttaste «C)» und die Taste{@», bis die Leuchte an der sich selbst
entleerenden Basis von rot auf blau wechselt.

Werkseinstellung

Wenn die Tasten nicht reagieren oder der Roboter nicht ausgeschaltet werden kann, versuchen
Sie, ihn auf die Werkseinstellungen zuriickzusetzen. Halten Sie die Einschalttaste « (J»

und die Starttaste « (') » gleichzeitig gedrlickt, der Roboter kehrt in den Werkszustand zurtick
und startet neu.
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Erklarung der Robotertasten

Tasten Operation
Kurzer Druck Anhaltender Druck
Schaltflache "Start Arbeit starten/anhalten/ Lokalisierte Reinigung
fortsetzen
Schaltflache Zurick Rickkehr zur Kindersicherung aktivieren /
nach Hause selbstentleerende Basis / Kindersicherung deaktivieren

Unterbrechung und Riickkehr
zur Autovakuum-Basis

Einschalttaste - Schalter ein/aus
Erzwungene Ausschalten -

Abschaltung

Schaltflache - Pairing-Modus aufrufen
Verbindung

Start + Rlickkehr zur | - Basisverknipfungsmodus
Basis aufrufen

Ein + Start - Zurlicksetzen auf

Werkseinstellungen

Leuchtanzeigen Lichteffekte Bedeutung
o | Blau blinkend Roboter ladt auf / Roboter kehrt
O zum Laden zurtick
Festes Blau Roboter-Reinigung
Rot blinkend Ausfall des Roboters

Verwendung der selbstentleerenden Basis

- Automatische Staubabsaugung: Nach Abschluss der Reinigung kehrt der Roboter zur
automatischen Staubabsaugung in die selbstentleerende Basis zurtick. Um diese Funktion
zu deaktivieren, passen Sie die Einstellungen in der Anwendung an. Vermeiden Sie haufiges
Absaugen von Staub, um die Lebensdauer der Komponenten zu verlangern.
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Waschen des Mopps: Vor dem Wischen befeuchtet der Roboter den Mopp automatisch,
wenn er die selbstentleerende Basis verlasst. Nach dem Wischen kehrt der Mopp in die
selbstentleerende Basis zurlick und wird automatisch gewaschen. Wenn der Tank fur
sauberes Wasser leer oder der Tank flir schmutziges Wasser voll ist, unterbricht der
Roboter die Reinigung und kehrt zur automatischen Entleerungsstation zurlick, um den
Mopp nachzufillen, zu entleeren und zu waschen.

Trocknungsmodus: Nach dem Wischen oder Waschen des Mopps beginnt der Roboter
im angedockten Zustand mit der automatischen Mopptrocknung. Halten Sie sich vom
Heifdluftauslass fern, um Verbrennungen zu vermeiden. Sie kdnnen die Trocknungszeit
Uber die Anwendung einstellen.

Selbstentleerende Basisanzeige

Anzeigen Lichteffekte Bedeutung

- Blau blinkend Roboter laden

Festes Blau Waschen des Mopps / Sammeln von Staub

Rot blinkend Fehler in der selbstentleerenden Basis

5. REINIGUNG UND WARTUNG

Robot - Abwassertank und Mophalter
Demontage

1.

Halten Sie die Taste auf der Riickseite des Roboters gedrilickt, um den Schmutzwassertank
und den Mopphalter manuell zu entfernen. Abb. 15

Nachdem Sie den Schmutzwassertank entfernt haben, driicken Sie mit beiden Daumen auf
die Seiten des Mopphalters und schieben ihn vorsichtig nach vorne, um ihn zu entfernen.
Abb. 16

Reinigung und Wartung

1.

62
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Offnen Sie die obere Abdeckung des Abwassertanks, reinigen Sie sie je nach
Verschmutzungsgrad mit einem weichen Tuch oder spilen Sie sie unter flieffendem
Wasser ab, bevor Sie sie wieder einbauen. Abb. 17

Wischen Sie den Mopphalter nach dem Herausnehmen mit einem weichen Tuch ab
oder verwenden Sie das Reinigungswerkzeug, um je nach Verschmutzungsgrad die
Zwischenraume im Abwasserkanal zu reinigen. Sie kann auch vor dem Wiedereinbau unter
flieRendem Wasser abgespult werden. Abb. 18
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Robot - Staubbehalter und Staubbehalterfilter

Demontage Abb. 19

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters, driicken Sie die Verriegelung des Staubbehalters und
heben Sie den Staubbehalter nach oben.

2. Offnen Sie den Deckel des Staubbehélters in Pfeilrichtung und leeren Sie den Inhalt in
einen Abfallbehalter.

3. Offnen Sie die Staubbehalterfilterabdeckung an der Seite des Staubbehalters und nehmen
Sie den Staubbehalterfilter heraus.

Reinigung und Wartung Abb. 20

1. Spllen Sie den Filter des Staubbehalters mit sauberem Wasser aus und lassen Sie ihn an
der Luft trocknen, bevor Sie ihn wieder in den Staubbehalter einsetzen.

2. Jenach Gebrauch kdénnen Sie sie durch eine neue ersetzen.

Robot - Mopphalter und zyklischer Mopp aus zwei MaterialienRobot

Demontage Abb. 21

1. Dricken Sie die Kndpfe auf beiden Seiten des unteren Mopphalters des Roboters, heben
Sie ihnin der in der Abbildung gezeigten Richtung an und nehmen Sie den Halter dann ab.

2. Drucken Sie den Mopphalter zusammen und nehmen Sie den Mopp heraus.

3. Zum Dekomprimieren der Halterung driicken Sie die seitlichen Tasten erneut.

Reinigung und Wartung Abb. 22

1. Reinigen Sie den Mopphalter und spiilen Sie den Mopp je nach Verschmutzungsgrad mit
Wasser aus, trocknen Sie den Mopp und setzen Sie ihn wieder ein.

2. Je nach Gebrauch kénnen Sie den Mopp bei Bedarf direkt austauschen.

Roboter - SeitenbUrste
Demontage Abb. 23
Drehen Sie den Roboter um und ziehen Sie fest, um die Seitenblirste zu entfernen.

Reinigung und Wartung Abb. 24

1. Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, umverhedderte Haare zu entfernen.

2. JenachVerschmutzungsgrad mit Wasser ausspuilen, an der Luft trocknen lassen und dann
zur Wiederverwendung wieder einsetzen.

3. Je nach Verwendung kann sie direkt ersetzt werden.

Roboter - Zentrale Biirste

Demontage Abb. 25

1. Dricken Sie mit beiden Handen gleichzeitig auf die Tasten der mittleren Blrstenabdeckung
und nehmen Sie die Abdeckung ab.

2. Heben Sie die mittlere Biirste an und nehmen Sie sie heraus.
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Reinigung und Wartung Abb. 26

1. Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um verhedderte Haare aus der
mittleren Blirste zu entfernen.

2. JenachVerschmutzungsgrad mit Wasser ausspuilen, an der Luft trocknen lassen und dann
wieder verwenden.

3. Jenach Verwendung kann sie direkt ersetzt werden.

Selbstentleerende Basis - Reinigen Sie das Tablett und die Rampe

Demontage Abb. 27

Halten Sie die Entriegelungstaste der selbstentleerenden Bodenwanne an beiden Seiten mit
den Handen fest und heben Sie sie nach oben, um die Wanne und die Reinigungstaste zu
entfernen.

Reinigung und Wartung Abb. 28

1. Verwenden Sie ein Reinigungstuch oder feuchte Tiicher, um die selbstentleerende
Bodenwanne zu reinigen.

2. Je nach Verschmutzungsgrad mit Wasser nachspulen.

3. Reinigen Sie das Tablett und die Rampe von Schmutz und bauen Sie es wieder ein, bevor
Sie es wieder benutzen.

Selbstentleerende Basis - Staubbeutel

Demontage Abb. 29

1. Nehmen Sie die vordere Abdeckung des Staubbehalters von der selbstentleerenden Basis
ab.

2. Heben Sie den Staubbeutel nach oben und nehmen Sie ihn heraus.

Reinigung und Wartung Abb. 30

1.  Entsorgen Sie den gefillten Staubbeutel.

2. Reinigen Sie die Staubauffangoffnung und die Innenseite des Staubbehalters mit einem
feuchten Tuch.

3. SetzenSieeinen neuen Staubbeutelein und decken Sie die Oberflache des Staubbehalters
ab.
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6. PROBLEMBEHEBUNG

Beschreibung
des Problems

Mogliche Ursachen

Lésungen

Der Roboter ladt
nicht

Der Roboter ist nicht in Kontakt
mit der Ladestation.

Stellen Sie den Roboter vor die
automatische Entleerungsbasis und
driicken Sie die Taste.

Der Roboter
kehrt nicht zur
Selbstentleerung
zurlick.

Die selbstentleerende Basis
befindet sich an einer falschen
Stelle.

Nahere Informationen zum
“Standort der automatischen
Entleerungsbasis” finden Sie im
Benutzerhandbuch.

Der Roboter
steckt fest

Der Roboter verheddert sich
oder bleibt an Gegenstanden wie
Kabeln auf dem Boden hangen.

Entfernen Sie alle Kabel und Abfalle,
die auf dem Boden verstreut sind.

Die Seitenblirste oder die
mittlere Birste ist verklemmt,
so dass sich der Roboter nicht
richtig bewegen kann.

Entfernen Sie alle Gegenstande,

die die mittlere Burste oder die
Seitenblirste behindern, und starten
Sie den Roboter auf einer ebenen
Flache neu.

Der Roboter wird durch
Hindernisse blockiert.

Entfernen Sie Hindernisse oder legen
Sie individuelle Verbotszonen in der
Anwendung fest.

Der Roboter
kehrt zur
automatisch
leeren Basis
zurlick oder
stellt den Betrieb
ein, bevor die
Reinigung
abgeschlossen
ist.

Der Batteriestand des Roboters
ist niedrig.

Schicken Sie den Roboter zur sich
selbst entleerenden Basis.
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Reinigt nicht
nach Zeitplan

Die planmafiige Reinigung in der
Anwendung ist deaktiviert.

Rekonfigurieren Sie die
Reinigungszeitplane in der
Anwendung.

Der Roboter befindet sich im
Modus "Bitte nicht stéren”.

Deaktivieren Sie den Modus "Bitte
nicht stéren” oder passen Sie den
Zeitplan an.

Der Roboter ist
aufgehangt

Das linke oder rechte Rad ist
ausgesetzt.

Klopfen Sie vorsichtig auf die
Abdeckung des Aufprallschutzes,
um eventuelle Fremdkorper zu
entfernen.

Der Roboter
bewegt sich
ruckwarts

Die Schutzabdeckung des
Navigationsmoduls ist
eingeklemmt.

Vor dem Roboter befinden sich
Hindernisse.

Die Sturzplatte ist verklemmt.
Der Anti-Drop-Sensor ist mit
Staub bedeckt.

Entfernen Sie Hindernisse sofort.
Nachdem Sie Hindernisse oder
Fremdkérper entfernt haben, klopfen
Sie vorsichtig auf die Crashplatte.
Reinigen Sie die Oberflache der Linse
des Absturzsicherungssensors von
eventuellen Staubablagerungen.

Der Roboter

ist nichtin

der Lage, das
Mapping korrekt
abzuschliefden

Der Roboter kann nicht auf alle
Bereiche des Hauses zugreifen.
Der Schwellenwert fur den nicht
zuganglichen Bereich ist zu
hoch.

In dem nicht zuganglichen
Bereich gibt es einen engen
Durchgang.

Die Tuiren zum nicht
zuganglichen Bereich sind
geschlossen.

Weitere Einzelheiten entnehmen
Sie bitte dem Abschnitt “Vorbereiten
der hauslichen Umgebung” im
Benutzerhandbuch.

Die Anwendung

Besetztes Netz.

Starten Sie den Router neu, um

antwortet Schlechtes Funksignal auf dem die Anzahl der angeschlossenen
langsam Telefon. Benutzer zu reduzieren.
Unzureichende Uberpriifen Sie die
Netzwerkbandbreite. Telefoneinstellungen.
Erhohen Sie die Netzwerkbandbreite.
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Die sich selbst
entleerende
Basis meldet,
dass der Roboter

ausgeschaltetist.

Die Verbindung zwischen dem
Roboter und der automatischen
Entleerungsbasis wurde
unterbrochen.

Halten Sie die Lichttaste an der
automatischen Basisstation
gedrlickt, um den Kopplungsmodus
zu aktivieren. Halten Sie gleichzeitig
die Starttaste und die Ricklauftaste
des Staubsaugerroboters gedriickt.

Die Anwendung
zeigt das
abgetrennte
Geratan

Das Telefon ist nicht richtig mit
dem Netz verbunden.

Der Router funktioniert nicht
richtig.

Der Staubsaugerroboter ist nicht
eingeschaltet.

Die
Drahtlosnetzwerkeinstellungen
auf dem Gerat wurden geldscht.
Das Passwort fur das drahtlose
Netzwerk hat sich geandert
oder das Netzwerk wurde
ausgetauscht.

Verbinden Sie Ihr Telefon erneut mit
dem Netz.

Starten Sie den Router neu.
Schalten Sie den Netzschalter des
Staubsaugerroboters ein.

Fugen Sie ein neues Gerat in der
Anwendung hinzu.

Halten Sie nach dem Einschalten
des Systems die Kopplungstaste 3
Sekunden lang gedrtlickt und lassen
Sie sie los, wenn Sie einen Signalton
horen.

Befolgen Sie die Anweisungen auf
dem Telefon, um das Gerat erneut
hinzuzufiigen.

Die Anwendung
kann den
QR-Code des
Roboters nicht
scannen.

Unscharfer oder beschadigter
QR-Code auf dem Gerat.

Rufen Sie die Anwendung

Cecotec auf und wahlen Sie

“Gerat hinzufligen”.

Methode 1: Wahlen Sie nach Modell
hinzufligen und suchen Sie das
entsprechende Gerat.

Methode 2: Wahlen Sie Gerate in der
Nahe und suchen Sie nach Geraten
in der Nahe, die Sie hinzufligen
mochten.

Mopp kann nicht
gereinigt werden

Leeren Sie den Wassertank.
Schmutzwassertank voll.

Entfernen Sie den Wassertank und
fullen Sie Wasser ein.

Nehmen Sie den Schmutzwassertank
heraus und leeren Sie ihn.

Roboter leckt
Schmutz
wahrend des
Betriebs

Ein Fremdkdrper blockiert die
Schmutzsammeloffnung des
Tanks.

Fremdkdrper aus der
Schmutzsammeldffnung entfernen
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7. COPYRIGHT

Die geistigen Eigentumsrechte an den Texten dieses Handbuchs liegen bei CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Publikation darf ohne vorherige
Genehmigung von CECOTEC INNOVACIONES, S.L. weder ganz noch teilweise mit irgendwelchen
Mitteln (elektronisch, mechanisch, durch Fotokopie, Aufzeichnung oder Ahnliches)
vervielfaltigt, in einem Abrufsystem gespeichert, libertragen oder verbreitet werden.

8. EU-KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklart Cecotec Innovaciones, dass dieser Staubsaugerroboter, Modell
C G EU01_114630 - Conga Z100 mit der Richtlinie 2014/53/€EU lber Funkanlagen

konform ist.

Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist auf der folgenden
Website zu finden:

https://storececotec.de/de/information/declaration-of-conformity
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1. PARTI E COMPONENTI

Vista principale del robot (con il coperchio chiuso)

1. Tastodiavvio

2. Sensore bordi

3. Sensore di urto frontale

4. Coperturaradar

5. Copertura superiore del robot
6. Tasto diritorno alla base

Vista dal basso del robot

®

Fig. 2
1. Spazzola centrale
2. Ruota omnidirezionale
3. Sensore per tappeti
4. Mop ciclico bimateriale
5. Tasto dirilascio della spazzola centrale
6. Gomme diraccolta
7. Spazzola laterale
8. Sensore anticaduta

Vista principale del robot (con il coperchio aperto)

Fig.3
1. Strumento di pulizia
2. Lentediallineamento diritorno
3. Serbatoio dell'acqua sporca
4. Mop ciclico bimateriale
5. Tasto diaccensione
6. Tasto diriavvio
7. Tasto diaccoppiamento
8. Serbatoio della polvere
9. Terminali diricarica

Vista principale della base autosvuotante

Fig. 4
1. Serbatoio dell'acqua sporca
2. Clip di bloccaggio del serbatoio delbacqua
3. Tasto dirilascio della vaschetta
4. Serbatoio dell'acqua pulita
5. Sacchetto per la polvere
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6. Uscita delbaria calda per basciugatura
7. Vaschetta della base autosvuotante

Vista frontale della base autosvuotante

Fig.5
1. Terminali di ricarica
2. Iniettore d'acqua
3. Indicatore di stato
4. Lente diallineamento della carica
5. Ingresso diraccolta

Vista posteriore della base autosvuotante
Fig. 6

1. Cavodialimentazione

2. Vano porta cavo

Vaschetta della base autosvuotante Fig.7

NOTA:
Le immagini di questo manuale sono rappresentazioni schematiche e potrebbero non
corrispondere esattamente all'apparecchio.

2. PRIMA DELL'USO

- Il robot aspirapolvere ha un imballaggio progettato per proteggerlo durante il trasporto.
Rimuovere il robot aspirapolvere dalla scatola. Conservare la scatola originale e gli altri
elementi in un luogo sicuro per prevenire danni al robot aspirapolvere in caso di necessita
di trasportarlo in futuro. Se si desidera smaltire bimballaggio originale, assicurarsi di
riciclare tutti gli elementi in modo appropriato.

- \Verificare che tutte le parti e i componenti siano compresi nella scatola e in buono stato.
Se uno di essi mancasse o non fosse in buone condizioni, contattare immediatamente il
Servizio di Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

Contenuto della scatola:

- Robot aspirapolvere

- Base autosvuotante

- Spazzola in silicone

- Spazzola laterale

- Sacchetto per la polvere
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- Mop ciclico bimateriale
- Manuale diistruzioni

- Nonrimuovereilnumero diserie del prodotto, al fine di mantenere una corretta tracciabilita
delbapparecchiatura in caso di richiesta di assistenza.

3. INSTALLAZIONE

Uso iniziale

1. Installare la spazzola laterale con il lato convesso rivolto verso il basso. Allineare e
premere finché non si sente un clic, a indicare che e stato installato correttamente. Fig. 8

2. Primadiutilizzareilrobot perla primavolta, assicurarsi dirimuovere le strisce di protezione
del sensore di bordo. Fig. 9

3. Primadiutilizzare il robot per la prima volta, assicurarsi di rimuovere le pellicole protettive
dal sensore dsurto anteriore. Fig. 10

Installazione della vaschetta della base autosvuotante

Allineare il vassoio della base autodrenante con il corpo della base autodrenante come
mostrato nella Figura 11, quindi spingere il vassoio della base autodrenante verso binterno fino
a sentire un «clic», che indica che il vassoio della base autodrenante e saldamente incastrato
in posizione.

Posizione della base autovuotante

Posizionare la base autosvuotante contro la parete su una superficie rigida, assicurandosi che
vi sia uno spazio libero di oltre 0,05 m su entrambi i lati e di oltre 1,3 m davanti.

Collegare balimentazione e assicurarsi che la posizione della base di svuotamento automatico
abbia una buona copertura del segnale di rete. Fig. 12

Nota:

- Evitare la luce diretta del sole.

- Non coprire barea di trasmissione del segnale della base autovuotante con adesivi o altri
oggetti.

- Non collocare la base autovuotante su superfici morbide come tappeti.

- Assicurarsi che il vano di carico sia asciutto.

Reintegro delbacqua pulita
Per riempire il serbatoio delbacqua, rimuovere il serbatoio delbacqua pulita, sollevare la clip,
riempire il serbatoio con acqua e quindi riposizionarlo sulla base autosvuotante. Fig. 13

CONGA Z100 n
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Pulizia delbarea da pulire

1. Prima di utilizzare il robot aspirapolvere, sistemare in modo ordinato i mobili, come tavoli
e sedie, e gli oggetti, come i ventilatori a piantana. Riporre correttamente gli oggetti bassi,
come bilance e bilancini, per creare il maggior spazio possibile per la pulizia.

2. Rimuovere dal pavimento oggetti vari come cavi, tessuti e pantofole per migliorare
befficienza del robot aspirapolvere.

3. Non utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti. Se ci sono frange nei tappeti, arrotolarle
sotto il tappeto in anticipo.

4. Evitare di sostare davanti al robot, ai gradini delle porte, ai passaggi stretti, ecc. per evitare
cheilrobot non riconosca barea da pulire.

Preparazione dellbambiente domestico

- Prevenzione delle cadute del robot: se il robot svolge attivita in aree come il pianerottolo
di una scala bifamiliare o il bordo dei gradini, posizionare preventivamente delle barriere
protettive per garantire la sicurezza delle persone e del robot.

- Aprire le porte delle stanze: per aiutare il robot a esplorare bintero spazio e creare una
mappa della casa, aprire le porte di ogni stanza prima del primo utilizzo.

Accensione e ricarica
Per caricare il robot, collegare Lalimentazione alla base autovuotante, tenere premuto il tasto
di accensione del robot. Attendere che la spia del pulsante di accensione rimanga acceso in
modo fisso, quindi posizionare il robot con il terminale di ricarica rivolto verso binterno sulla
base autosvuotante.

Nota:

- Ilrobot & dotato di una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.

- Prima della prima pulizia, assicurarsi che il robot sia completamente carico.

- Dopo il primo avvio, il robot e la base di svuotamento automatico si accoppiano
automaticamente.

- Permantenere le prestazioni della batteria, assicurarsi che la batteria sia sufficientemente
carica per buso quotidiano.

4. FUNZIONAMENTO

Cominciare la pulizia
Premere brevemente il pulsante di avvio del robot « (') » per avviare la pulizia.

Pausa
Mentre il robot € in funzione, una breve pressione su un pulsante qualsiasi del corpo del robot
ne mette in pausa il funzionamento.
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Riprendere
Se il robot e in pausa, premendo brevemente il pulsante di avvio del robot «(')» si riprende il
funzionamento.

Spegnere
Quando il robot & acceso, tenere premuto il pulsante di accensione « @il » per 3 secondi per
spegnerlo.

Pulizia localizzata
Tenere premuto il pulsante di avvio del robot «(')» per avviare la pulizia localizzata. Il robot
pulira umarea quadrata di 1,5 m x 1,5 m centrata sulla sua posizione attuale. Fig. 14

Funzione di blocco per bambini (blocco dei pulsanti)

Tenere premuto il pulsante di ritorno alla base del robot «@ », oppure attivare la funzione

di blocco per bambini dalbapplicazione. Una volta attivato il blocco per bambini, i pulsanti del
robot vengono disattivati.

Il controllo tramite bapp impedisce a bambini o animali domestici di attivare accidentalmente
ilLrobot o la base autosvuotante.

Per disattivare il blocco bambini, tenere premuto il pulsante di ritorno alla base del robot

« @ », oppure utilizzare bapplicazione per disattivarlo.

Ritorno alla base autosvuotante
Premendo brevemente il pulsante di ritorno alla base «®& » sul robot, il robot
tornera alla base autosvuotante dalla sua posizione attuale per caricarsi.

Riconnessione della base autosvuotante

Nel caso in cui si perda la connessione tra la base e il robot, per collegarli, premere il pulsante
di avvio «O» e il pulsante di ritorno alla base «@ », fino a quando la luce sulla base a
svuotamento automatico passa da rossa a blu.

Reset di fabbrica
Se i pulsanti non rispondono o non & possibile spegnere il robot, provare a eseguire un reset

di fabbrica. Tenendo premuto contemporaneamente il pulsante di accensione «@l » e il
pulsante di avvio «O », il robot tornera allo stato di fabbrica e si riavviera.
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Tasti

Funzionamento

Pressione breve

Pressione prolungata

Tasto di avvio

Avviare/Mettere in pausa/
riprendere il funzionamento

Pulizia localizzata

Tasto di ritorno alla
base

Ritorno alla base di
autovuotante / pausa e ritorno
alla base autovuotante

Attivare il blocco per bambini /
disattivare il blocco per bambini

Tasto di accensione | - Accendere/Spegnere

Arresto forzato Spegnere -

Tasto di - Accedere alla modalita di

connessione accoppiamento

Avvio + ritorno alla - Entrare in modalita di

base collegamento alla base

Accesione + avvio - Ripristino delle impostazioni di
fabbrica

Indicatori della luce | Effettiluce Significato

e [ o)

Blu intermittente

Caricain corso / ritorno alla base
in corso per caricarsi

Blu fisso

Pulizia del robot in corso

Rosso intermittente:

Malfunzionamento del robot

Uso della base autosvuotante
- Raccolta automatica della polvere: Dopo battivita di pulizia, il robot tornera alla base
autosvuotante per eseguire la raccolta automatica della polvere. Per disattivare questa
funzione, regolare le impostazioni nelbapplicazione. Evitare la raccolta frequente di
polvere per prolungare la durata dei componenti.
- lLavaggio del mop: Prima di lavare, il robot inumidisce automaticamente il mop quando
lascia la base autosvuotante. Dopo la pulizia, ritorna alla base autosvuotante per il
lavaggio automatico del mop. Se il serbatoio delbacqua pulita & vuoto o il serbatoio
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delbacqua sporca e pieno, il robot interrompe la pulizia e torna alla base autosvuotante
per riempire, drenare e lavare il mop.

- Modalita Asciugatura: Dopo aver lavato il mop, il robot avvia basciugatura automatica del
mop quando & agganciato. Tenere lontano dalbuscita delbaria calda per evitare ustioni. €
possibile regolare il tempo di asciugatura tramite bapplicazione.

Spia della base autosvuotante

Indicatori luminosi Effetti luce Significato
- Blu intermittente Caricamento del robot in corso
Blu fisso Lavaggio del mop / Raccolta della

polvere in corso

Rosso intermittente: Guasto della base autosvuotante

5. PULIZIA E MANUTENZIONE

Robot - Serbatoio acqua sporca e supporto del mop

Smontaggio

1. Tenere premuto il pulsante sul retro del robot per rimuovere manualmente il serbatoio
delbacqua di scarico e il supporto del mop. Fig. 15

2. Dopo aver rimosso il serbatoio delbacqua di scarico, utilizzare entrambi i pollici per
premere i lati del supporto del mop e spingerlo delicatamente in avanti per rimuoverlo.
Fig.16

Pulizia e manutenzione

1. Aprireil coperchio superiore del serbatoio dell'acqua sporca, pulirlo con un panno morbido
a seconda del grado di sporcizia o sciacquarlo sotto bacqua corrente prima di reinstallarlo.
Fig.17

2. Dopoaverrimosso il supporto del mop, pulirlo con un panno morbido o utilizzare butensile
di pulizia per pulire le fessure del canale di scarico, a seconda del grado di sporcizia. Si pud
anche sciacquare sotto bacqua corrente prima di reinstallarlo. Fig. 18

Robot - Serbatoio della polvere e filtro del serbatoio della polvere

Smontaggio Fig. 19

1. Aprire il coperchio del robot, premere il fermo del serbatoio della polvere e sollevare il
serbatoio della polvere verso balto.

2. Aprire il coperchio del serbatoio della polvere in direzione della freccia e svuotare il
contenuto in un contenitore per rifiuti.
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3. Aprireil coperchio del filtro del serbatoio della polvere sul lato del serbatoio della polvere
e rimuovere il filtro.

Pulizia e manutenzione Fig. 20

1. Sciacquare il filtro del serbatoio della polvere con acqua pulita e asciugarlo albaria prima
di rimetterlo nel serbatoio.

2. Aseconda delbutilizzo, € possibile sostituirlo con uno nuovo.

Robot - Supporto del mop e mop ciclico bimateriale

Smontaggio Fig. 21

1. Premere i pulsanti su entrambi i lati del supporto del mop inferiore del robot, sollevarlo
nella direzione indicata nella figura e quindi rimuovere il supporto.

2. Comprimere il supporto del mop e quindi rimuovere il mop.

3. Perdecomprimere il supporto, premere nuovamente i pulsanti laterali.

Pulizia e manutenzione Fig. 22

1. Pulire il supporto del mop e sciacquare il mop con acqua in base al livello di sporco,
asciugare il mop e rimetterlo in funzione.

2. Aseconda delbutilizzo, e possibile sostituire direttamente il mop se necessario.

Robot - Spazzola laterale
Smontaggio Fig. 23
Girare il robot, tirare con forza per rimuovere la spazzola laterale.

Pulizia e manutenzione Fig. 24

1. Utilizzare lo strumento di pulizia in dotazione per rimuovere i capelli aggrovigliati.

2. Risciacquare con acqua in base al livello di sporco, asciugare alb>aria e poi riporre per il
riutilizzo.

3. Aseconda delbutilizzo, e possibile sostituirlo direttamente.

Robot - Spazzola centrale

Smontaggio Fig. 25

1. Premere contemporaneamente con entrambe le mani i pulsanti sul coperchio della
spazzola centrale e rimuovere il coperchio.

2. Sollevare e rimuovere la spazzola centrale.

Pulizia e manutenzione Fig. 26

1. Utilizzare lo strumento di pulizia in dotazione per rimuovere i capelli aggrovigliati nella
spazzola centrale.

2. Risciacquare con acqua in base al livello di sporco, asciugare all>aria e poi riporre per il
riutilizzo.
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3. Aseconda delbutilizzo, e possibile sostituirlo direttamente.

Base autosvuotante - Pulire la vaschetta e la rampa

Smontaggio Fig. 27

Tenere con le mani entrambi i lati del pulsante di rilascio della vaschetta della base
autosvuotante e sollevarlo verso balto per rimuovere la vaschetta e il pulsante di pulizia.

Pulizia e manutenzione Fig. 28

1. Per pulire la vaschetta della base autosvuotante, utilizzare un panno o delle salviette
umide.

2. Risciacquare con acqua in base al livello di sporco.

3. Dopo aver pulito la vaschetta e la rampa, reinstallarli prima di utilizzarli nuovamente.

Base autosvuotante - Sacchetto per la polvere

Smontaggio Fig. 29

1. Rimuovere il coperchio anteriore del contenitore della polvere dalla base autosvuotante.
2. Sollevare il sacchetto della polvere verso balto e rimuoverlo.

Pulizia e manutenzione Fig. 30

1. Svuotareil sacchetto di raccolta della polvere pieno.

2. Pulire la porta di raccolta della polvere e binterno del serbatoio della polvere con un
panno umido.

3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere e coprire la superficie del serbatoio della
polvere.

6. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Descrizione del Possibili cause Soluzioni

problema

ILrobot non si ILrobot non e in contatto Posizionare il robot davanti alla base

carica con il terminale di ricarica. di svuotamento automatico e premere
il pulsante.

ILrobot non La base autovuotante & Per informazioni dettagliate sulla

torna alla base collocata in una posizione “Posizione della base di svuotamento

autovuotante errata. automatico”, consultare il manuale
d'uso.
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ILrobot e bloccato

ILrobot e impigliato o
bloccato da oggetti come i
cavi sul pavimento.

Rimuovere eventuali cavi o detriti
sparsi sul pavimento.

La spazzola laterale o
centrale @ inceppata e
impedisce al robot di
muoversi correttamente.

Rimuovere eventuali oggetti che
ostruiscono la spazzola centrale o
laterale e riavviare il robot su una
superficie piana.

ILrobot & bloccato da
ostacoli.

Rimuovere gli ostacoli o impostare
zone vietate personalizzate
nell'applicazione.

ILrobot torna

alla base vuota

o smette di
funzionare prima
del completamento
della pulizia.

La batteria del robot &
scarica.

Inviare il robot alla base
autosvuotante.

Non pulisce
secondo l'ora
programmata

La pulizia programmata
nell'applicazione e
disattivata.

Riconfigurare i programmi di pulizia
nell'applicazione.

ILrobot & in modalita Non
disturbare.

Disattivare la modalita “Non
disturbare” o regolare l'orario.

ILrobot e sospeso

La ruota sinistra o destra e
sospesa.

Picchiettare delicatamente il
coperchio di protezione per rimuovere
eventuali corpi estranei.

ILrobot si muove

ILcoperchio di protezione

Rimuovere immediatamente gli
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all'indietro del modulo di navigazione & | ostacoli.

inceppato. Dopo aver rimosso ostacoli o oggetti
Davanti al robot ci sono estranei, picchiettare delicatamente la
degli ostacoli. piastra d'urto.
La piastra d'urto e Pulire eventuali accumuli di polvere
inceppata. sulla superficie della lente del sensore
Il sensore anticaduta e anticaduta.
coperto di polvere.
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ILrobot non &in
grado di completare
correttamente la
mappatura

ILrobot non pud accedere a
tutte le aree della casa.

La soglia dell'area non
accessibile e troppo alta.
C'@ un passaggio stretto
nell'area non accessibile.
Le porte dell'area non
accessibile sono chiuse.

Per ulteriori dettagli, consultare la
sezione “Preparazione dell'ambiente
domestico” del manuale d'uso.

L'applicazione

Rete occupata.

Riavviare il router per ridurre il

risponde Scarso segnale wireless sul | numero di utenti connessi.
lentamente telefono. Controllare le impostazioni del
Larghezza di banda di rete telefono.
insufficiente. Aumentare la larghezza di banda
della rete.
La base ILcollegamento tra il robot | Tenere premuto il pulsante luminoso
autosvuotante e la base di svuotamento della base auto-vuota per accedere
informa cheilrobot | automatico e stato alla modalita di accoppiamento.
e spento. interrotto. Allo stesso tempo, tenere premuto

il pulsante di avvio e il pulsante di
ritorno dell'aspirapolvere robot.

L'applicazione
visualizza il
dispositivo
disconnesso

ILtelefono non & collegato
correttamente alla rete.
ILrouter non funziona
correttamente.

ILrobot aspirapolvere non
€ acceso.

Le impostazioni della rete
wireless sul dispositivo
sono state eliminate.

La password della rete
wireless e cambiata o la
rete e stata sostituita.

Ricollegare il telefono alla rete.
Riavviare il router.
Accendere linterruttore di

alimentazione del robot aspirapolvere.

Aggiungere un nuovo dispositivo
nell'applicazione.

Dopo l'avvio del sistema, tenere
premuto il pulsante di accoppiamento
per 3 secondi e rilasciarlo quando si
sente un segnale acustico.

Seguire le istruzioni del telefono per
aggiungere nuovamente il dispositivo.
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L'applicazione Codice QR sfocato o Accedere all'applicazione
non e in grado danneggiato sul dispositivo. | Cecotec e selezionare "Aggiungi
di scansionare il dispositivo”.
codice QR del robot. Metodo 1: Scegliere Aggiungi per

modello e trovare il dispositivo
corrispondente.

Metodo 2: Scegliere i dispositivi
vicini e cercare i dispositivi vicini da

aggiungere.
ILmop non puod Serbatoio dell'acqua vuoto. | Rimuovere il serbatoio dell'acqua e
essere pulito Serbatoio dell'acqua sporca | riempirlo.
pieno Rimuovere il serbatoio dell'acqua

sporca e svuotarlo.

ILrobot perde Un oggetto estraneo blocca | Rimuovere i corpi estranei dalla porta
sporco durante il la porta di raccolta dello di raccolta dello sporco
funzionamento sporco del serbatoio.

7. COPYRIGHT

| diritti di proprieta intellettuale dei testi di questo manuale appartengono a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tutti i diritti riservati. Il contenuto di questa pubblicazione non puo essere,
in tutto o in parte, riprodotto, archiviato in un sistema di recupero, trasmesso o distribuito
con qualsiasi mezzo (elettronico, meccanico, fotocopia, registrazione o simile) senza la previa
autorizzazione di CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DICHIARAZIONE UE DI CONFORMITA

Con la presente, Cecotec Innovaciones dichiara che questo robot aspirapolvere,
modello EU01_114630 - Conga Z100 e conforme alla Direttiva 2014/53/UE sulle
apparecchiature radio.
ILtesto completo della dichiarazione di conformita UE e disponibile nel seguente

sito web:
https://storececotec.it/it/information/declaration-of-conformity
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1. PECAS E COMPONENTES

Vista principal do robd (com a tampa fechada)

Botdo Ligar

Sensor de borda

Sensor de colisdo frontal
Cobertura do radar
Tampa superior do robot
Botdo Regresso a base

Vista inferior do robd

y
a
N

PNV WN S

Escova central

Roda omnidirecional

Sensor de tapete

Mopa ciclica bi-material

Botao de desbloqueo da escova central
Borrachas do coletor

Escova lateral

Sensores antiqueda

Vista principal do robd (com a tampa aberta)

Fig.3

CoNOUrWN S

Ferramenta de limpeza

Lente de alinhamento de retorno
Depésito de dgua suja

Mopa ciclica bimaterial

Botao de ligar

Botéo de reinicio

Botdo de emparelhamento
Depésito de pé

Terminais de carregamento

Vista principal da base de auto-esvaziamento

Fig. 4

vewN S

Depésito de dgua suja

Clipe de bloqueio do depésito de dgua
Botao de libertacdo do tabuleiro
Depdsito de dgua limpa

Saco de sujidade
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6. Saidade ar quente para secagem
7. Tabuleiro de base auto-esvaziante

Vista frontal da base de auto-esvaziamento

Fig.5
1. Terminais de carregamento
2. Injetor de dgua
3. Indicador de estado
4. Lente de alinhamento de carga
5. Portaderecolha de pé

Vista traseira da base de auto-esvaziamento
Fig. 6

1. Cabode alimentacao

2. Canalde armazenamento de cabos

Tabuleiro de base auto-esvaziado Fig.7

NOTA:
Os gréficos deste manual sdo representacdes esquematicas e podem ndo corresponder
exatamente ao aparelho.

2. ANTES DE USAR

- Esterobot aspirador apresenta uma embalagem concebida para o proteger durante o seu
transporte. Retire o robot aspirador da sua caixa. Pode manter a caixa original e outras
embalagens num local seguro para evitar danos no rob6 aspirador, caso necessite de o
transportar no futuro. Se desejar descartar a embalagem original, certifique-se de reciclar
todos os itens corretamente.

- Certifique-se de que todas as pecas e componentes estejam incluidos e em bom estado.
Se algum deles faltar ou nao estiver em boas condicdes, contactar imediatamente com o
Servico de Assisténcia Técnica oficial da Cecotec.

Conteldo da caixa:

- Robo aspirador

- Base de autoesvaziamento
- Escovadesilicone

- Escova lateral

- Sacode sujidade
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- Mopa ciclica bi-material
- Manualde instrucdes

- Naoretire o nimero de série do produto, para manter uma rastreabilidade correta em caso
de solicitar assisténcia.

3. INSTALACAO

Utilizacao inicial

1. Instale a escova lateral com o lado convexo para baixo. Alinhe e prima até ouvir um clique,
indicando que esta corretamente instalado. Fig. 8

2. Antes de utilizar o robd pela primeira vez, certifique-se de que retira as tiras de protecao
do sensor de bordos. Fig. 9

3. Antes de utilizar o robd pela primeira vez, certifique-se de que retira as peliculas de
protecao do sensor de choque frontal. Fig. 10

Instalacdo do tabuleiro de base com esvaziamento automatico

Alinhe o tabuleiro da base auto-drenante com o corpo da base auto-drenante, conforme
ilustrado na Figura 11, e empurre o tabuleiro da base auto-drenante para dentro até ouvir um
«clique», indicando que o tabuleiro da base auto-drenante estd bem encaixado.

Localizacao da base de auto-esvaziamento

Colocar a base de auto-esvaziamento contra a parede numa superficie dura, assegurando que
h& mais de 0,05 m de espaco livre em ambos os lados e mais de 1,3 m de espaco livre a frente.
Ligue a fonte de alimentacao e certifique-se de que o local onde se encontra a base de
esvaziamento automatico tem uma boa cobertura de sinal de rede. Fig. 12

Nota:

- Evitealuz solar direta.

- Na&o cobrir a drea de emisséao de sinais da base de autovacuo com autocolantes ou outros
objectos.

- N&o colocar a base auto-drenante em superficies macias, como tapetes.

- Certifique-se de que a area de carga esta seca.

Reabastecimento de dgua limpa
Para encher o depésito de agua, retire o depésito de dgua limpa, levante o clipe, encha o
depdsito com dgua e volte a colocd-lo na base auto-drenante. Fig. 13

coNGAZI00 | 83

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IM.indd 68 @ 10/6/25 16:16



1 TNEE @® | D [ [ [

PORTUGUES

Limpeza da zona a limpar

1. Antes de utilizar o aspirador robg, arrume os méveis, tais como mesas e cadeiras, bem
como artigos como ventoinhas de pé, de forma ordenada. Guarde corretamente os artigos
baixos, como balancas e basculas, para criar o méximo de espaco de limpeza possivel.

2. Retiredo chao objectos diversos, como cabos, tecidos e chinelos, para melhorar a eficiéncia
do aspirador robd.

3. Nao utilizar a funcéo de lavagem em alcatifas. Se houver franjas nos tapetes, enrole-as
previamente debaixo do tapete.

4. Evite ficar a frente do robot, degraus de portas, passagens estreitas, etc., para evitar que o
robot ndo reconheca a area a limpar.

Preparacao do ambiente doméstico

- Prevencao de quedas do rob6: Se o robd estiver a executar tarefas em areas como o
patamar de uma escada duplex ou a borda de degraus, coloque barreiras de protecao
antecipadamente para garantir a seguranca das pessoas e do robd.

- Abriras portas das divisdes: para ajudar o robo a explorar todo o espaco e a criar um mapa
da sua casa, abra as portas de cada divisao antes da primeira utilizacao.

Ligar e carregar

Para carregar o robg, ligue a alimentacd@o a base de auto-esvaziamento, prima e mantenha
premido o botdo de alimentacdo do robd. Aguarde até que o indicador do botdo de alimentacéo
permaneca constantemente aceso e, em seguida, coloque o robot com o terminal de
carregamento virado para dentro na base de esvaziamento automatico.

Nota:

- 0O robd tem uma bateria de ides de litio de alto desempenho.

- Antes da primeira limpeza, confirme se a bateria do robot esta totalmente carregada a
100%.

- Apéds o primeiro arranque, o robd e a base de esvaziamento automatico emparelham-se
automaticamente.

- Paramanter o desempenho da bateria, certifique-se de que a bateria esta suficientemente
carregada para a utilizacao diaria.

4. FUNCIONAMENTO

Iniciar a limpeza
Premir brevemente o botao de arranque do robot « (') » para iniciar a limpeza.

Pausa
Enquanto o robd estiver a funcionar, uma breve pressao em qualquer botao do corpo do robd
interrompera o seu funcionamento.
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Retomar
Se o robd estiver em pausa, uma breve pressao no botdo de arranque do robd «O» retoma o
funcionamento.

Desligar
Com o robd ligado, prima e mantenha premido o botdo de alimentacdo do robd « @D »
durante 3 segundos para o desligar.

Limpeza localizada

Prima e mantenha premido o bot&o de arranque do robo « (') » para iniciar a limpeza por
pontos. O robd limpard uma area quadrada de 1,5 m x 1,5 m centrada em torno da sua posicao
atual. Fig. 14

Funcéo de bloqueio para criancas (bloqueio de botdes)

Premir e manter premido o botdo de retorno a base do robd «‘@ », ou ativar a funcao de
bloqueio para criancas na aplicacdo. Quando o bloqueio para criancas é ativado, os botdes do
robd sao desactivados.

O controlo através da aplicacdo evitard que criancas ou animais de estimacao activem
acidentalmente o rob6 ou a base de esvaziamento automatico.

Para desativar o bloqueio para criancas, prima e mantenha premido o botéo@ do robé, ou
utilize a aplicacao para o desativar.

Regresso a base de autoesvaziamento
Premir brevemente o botdo de regresso a base «@» no robd, e o robd regressard
a base de esvaziamento automdtico a partir da sua localizacdo atual para carregar.

Reconexao da base de esvaziamento automatico

No caso de se perder a ligacao entre a base e o robd, para os ligar, prima o botao de arranque
«(D » e 0 botdo de regresso a base « », até que a luz da base de esvaziamento automatico
mude de vermelho para azul.

Reposicao de fabrica
Se os botdes nao responderem ou se o robd nao puder ser desligado, tente efetuar uma

reposicao de fabrica. Premir e manter premido simultaneamente o bot&o de alimentacao
« @D » e o botdo de arranque <<(')», o robd regressara ao seu estado de fabrica e reiniciara.
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trabalho

Botoes Funcionamento
Pressdo curta Pressao prolongada
Botao Ligar Iniciar / Pausa / Retomar o Limpeza localizada

Botdo Regresso a
base

Regressar a base de autovacuo
/ fazer uma pausa e regressar
a base de autovacuo

Ativar o bloqueio para criancas
/ desativar o bloqueio para cri
ancas

Botdo de ligar

Ligar/Desligar

Encerramento
forcado

Desligar

Botao de conexao

Entrar no modo de
emparelhamento

Arranque + regresso a
base

Entrar no modo de ligacdo a
base

Ligar + iniciar

Redefinir as configuracées de
fabrica

Indicadores de luz

Efeitos de luz

Significado

o [

Azulintermitente

Carregamento do robd /
regresso do robd a carga

Azul fixo

Limpeza por robot

Vermelho intermitente

Falha do robd

Utilizacdo da base de autoesvaziamento
- Recolha automatica de poeiras: Depois de concluida a limpeza, o robot regressa a base
de auto-esvaziamento para recolha automatica de poeiras. Para desativar esta funcdo,
ajuste as definicdes na aplicacdo. Evitar a recolha frequente de poeiras para prolongar a
vida atil dos componentes.
- Lavagem da mopa: Antes de passar a esfregona, o robd humedece automaticamente a
esfregona quando esta sai da base de esvaziamento automatico. Depois de esfregar,
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regressa a base de auto-esvaziamento para a lavagem automatica da esfregona. Se
o depésito de agua limpa estiver vazio ou o depdsito de dgua suja estiver cheio, o robé
interrompe a limpeza e regressa a base de drenagem automatica para reabastecer, drenar
e lavar a esfregona.

- Modo Secagem: Depois de esfregar ou lavar a esfregona, o rob0 inicia a secagem
automatica da esfregona quando esté acoplado. Manter afastado da saida de ar quente
para evitar queimaduras. E possivel ajustar o tempo de secagem através da aplicacao.

Indicador de base vazia automatica

Luzes indicadoras Efeitos de luz Significado

- Azulintermitente Carregamento do robd
Azul fixo Lavar a esfregona / Recolher o pé
Vermelho Falha da base de autoesvaziamento
intermitente

5. LIMPEZA E MANUTENCAO

Robot - Depésito de dguas residuais e suporte da esfregona

Desmontagem

1. Prima e mantenha premido o botdo na parte de trds do robot para retirar manualmente o
depdsito de dguas residuais e o suporte da esfregona. Fig. 15

2. Depois de retirar o depdsito de dguas residuais, utilize os dois polegares para pressionar
os lados do suporte da esfregona e empurre suavemente para a frente para o retirar. Fig.
16

Limpeza e manutencdo

1. Abrir a tampa superior do reservatério de aguas residuais, limpa-la com um pano macio,
consoante o grau de sujidade, ou passa-la por agua corrente antes de a voltar a instalar.
Fig. 17

2. Depois de retirar o suporte da mopa, limpe-o com um pano macio ou utilize a ferramenta
de limpeza para limpar as aberturas do canal de dguas residuais, consoante o grau de
sujidade. Também pode ser lavado em dgua corrente antes de ser reinstalado. Fig. 18

Robot - Recipiente para o po e filtro para o p6
Desmontagem Fig. 19

1. Abrir a tampa do robot, premir o fecho do depésito de pé e levantar o depésito de pé para
cima.
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2. Abriratampa do depdsito de pé na direcdo da seta e esvaziar o contelido para um caixote
do lixo.

3. Abraatampadofiltro do contentor de p6 na parte lateral do contentor de p6 e retire o filtro
do contentor de pé.

Limpeza e manutencao Fig. 20

1. Enxagte o filtro do recipiente para o pé com dgua limpa e certifique-se de que o seca ao ar
antes de o voltar a colocar no recipiente para o poé.

2. Em funcao da utilizacdo, pode ser substituido por um novo.

Robot - Suporte de esfregona e esfregona ciclica bimaterial

Desmontagem Fig. 21

1. Prima os botdes em ambos os lados do suporte da esfregona inferior do robg, levante-o
na direcao indicada na figura e, em seguida, retire o suporte.

2. Comprimir o suporte da esfregona e, em seguida, retirar a esfregona.

3. Para descomprimir o suporte, prima novamente os botdes laterais.

Limpeza e manutencao Fig. 22

1. Limpar o suporte da esfregona e enxaguar a esfregona com dgua de acordo com o nivel de
sujidade, secar a esfregona e voltar a coloca-la em funcionamento.

2. Emfuncao da utilizacao, pode substituir diretamente a mopa, se necessario.

Robot - Escova lateral
Desmontagem Fig. 23
Vire o robd e puxe-o com firmeza para retirar a escova lateral.

Limpeza e manutencao Fig. 24

1. Utilize a ferramenta de limpeza fornecida para remover os pélos emaranhados.

2. Enxaguar com agua de acordo com o nivel de sujidade, secar ao ar e voltar a colocar para
reutilizacao.

3. Emfuncdo da utilizacao, pode ser substituido diretamente.

Robot - Escova central

Desmontagem Fig. 25

1. Premir simultaneamente com as duas maos os botdes da tampa central da escova e retirar
a tampa.

2. Levantar e retirar a escova central.

Limpeza e manutencao Fig. 26
1. Utilize a ferramenta de limpeza fornecida para remover os pélos emaranhados da escova
central.
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2. Enxaguar com agua de acordo com o nivel de sujidade, deixar secar ao ar e, em seguida,
repor para utilizacao.
3. Em funcao da utilizacdo, pode ser substituido diretamente.

Base de auto-esvaziamento - Limpar tabuleiro e rampa

Desmontagem Fig. 27

Segure ambos os lados do botdo de libertacdo do tabuleiro de base com as maos e levante-o
para retirar o tabuleiro e o botao de limpeza.

Limpeza e manutencao Fig. 28

1. Utilize um pano de limpeza ou toalhetes himidos para limpar o tabuleiro de base de
esvaziamento automatico.

2. Enxaguar com agua de acordo com o grau de sujidade.

3. Depois de limpar a sujidade do tabuleiro e da rampa, volte a instala-los antes de os voltar
a utilizar.

Base auto-esvaziante - Saco de pé

Desmontagem Fig. 29

1. Retire a tampa frontal do depésito de pé da base de esvaziamento automatico.
2. Levante o saco do pé para cima e retire-o.

Limpeza e manutencao Fig. 30
1.  Deitefora o saco do pé cheio.
2. Limpe o orificio de recolha de p6 e o interior do depésito de pé com um pano himido.
3. Instale um novo saco de pé e cubra a superficie do contentor de pé.

6. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Descricao do POSSIVEL CAUSA Solucdes

problema

0 robot ndo carrega 0 robd ndo estd em Colocar o robot em frente da base de
contacto com o terminal esvaziamento automatico e premir o
de carga. botdo.

0 robd ndo A base de esvaziamento Consultar o manual do utilizador para

regressa ao auto- automatico estd colocada | obter informacdes sobre a “Localizacao

esvaziamento. num local incorreto. da base de esvaziamento automatico”.
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0 robd estd preso

0 rob6 fica enredado ou
preso em objectos como
cabos no chdo.

Remover os cabos ou detritos
espalhados pelo chao.

Aescova lateralou a
escova central esta
encravada, impedindo
o robot de se mover
corretamente.

Retire todos os objectos que estejam a
obstruir a escova central ou a escova
lateral e volte a colocar o rob6 numa
superficie plana.

0 robot esta bloqueado
por obstaculos.

Remover obstaculos ou definir zonas
interditas personalizadas na aplicacao.

O robd regressa

a base de
esvaziamento
automatico ou para
de funcionar antes
de a limpeza estar
concluida.

0 robd tem pouca bateria.

Enviar o robot para a base de auto-
esvaziamento.

N&o limpa de acordo
com o calendario

Alimpeza programada
na aplicacao esta
desactivada.

Reconfigurar os horérios de limpeza na
aplicacao.

0 robd estd no modo Nao
incomodar.

Desativar o modo “N&o incomodar” ou
ajustar o horario.

O robot esta
suspenso

Aroda esquerda ou direita
esta suspensa.

Bata suavemente na cobertura de
protecdo contra choques para remover
quaisquer objectos estranhos.

0O robot move-se

A cobertura de protecao

Remover imediatamente os obstaculos.

para tras do médulo de navegacdo Depois de remover obstaculos ou

estd encravada. objectos estranhos, bata suavemente
Ha obstaculos a frente do | na placa de impacto.
robot. Limpe qualquer acumulacao de p6 na
Aplaca de impacto esta superficie da lente do sensor anti-
encravada. queda.
0 sensor anti-queda esta
coberto de pé.
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0 robd ndo
consegue completar
corretamente o
mapeamento

0 robd ndo pode aceder a
todas as areas da casa.

0 limiar da zona nao
acessivel é demasiado
elevado.

Existe uma passagem
estreita na zona nao
acessivel.

As portas da zona nao
acessivel estdo fechadas.

Para mais informacdes, consulte a
seccdo "Preparacao do ambiente
doméstico” no manual do utilizador.

A aplicacao responde
lentamente

Rede ocupada.

0 sinal sem fios do
telemdével é fraco.
Largura de banda de rede
insuficiente.

Reinicie o router para reduzir o nimero
de utilizadores ligados.

Verificar as definicdes do telemével.
Aumentar a largura de banda da rede.

Abase de auto-
esvaziamento
informa que o robd
esta desligado.

Aligacao entre o robot e
a base de esvaziamento
automatico foi desligada.

Prima e mantenha premido o botdo de
luz na base de auto-esvaziamento para
entrar no modo de emparelhamento.
Ao mesmo tempo, prima e mantenha
premido o bot&o de arranque e o botdo
de retorno do Aspirador Robd.

Aaplicacao
apresenta o
dispositivo desligado

0 telefone nao esta
corretamente ligado a
rede.

0 router nao funciona
corretamente.

0 robot aspirador ndo
esta ligado.

As definicoes de rede sem
fios no dispositivo foram
eliminadas.

A palavra-passe da rede
sem fios foi alterada ou a
rede foi substituida.

Volte a ligar o telemével a rede.
Reinicie o router.

Ligar o interrutor de alimentacao do
aspirador robd.

Adicionar um novo dispositivo na
aplicacao.

Depois de o sistema arrancar, prima
e mantenha premido o botdo de
emparelhamento durante 3 segundos,
libertando-o quando ouvir um sinal
sonoro.

Siga as instrucdes no telemével para
voltar a adicionar o dispositivo.
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Aaplicacdo nao Cédigo QR desfocado ou Aceder a aplicacdo Cecotec e
consegue ler o danificado no dispositivo. | selecionar “Adicionar dispositivo".
cadigo QR do robot. Método 1: Selecione adicionar por
modelo e encontre o dispositivo

correspondente.

Método 2: Escolha dispositivos
préximos e procure dispositivos
préximos para adicionar.

A esfregona nao Depdsito de agua vazio. Retire o depésito de dgua e encha-o
pode ser limpa Depdsito de dgua cheio com agua.
Retire o depésito de agua e esvazie-o.

0 robd deixa escapar | Objeto estranho a Remover objectos estranhos do orificio
sujidade durante o bloquear o orificio de de recolha de sujidade
funcionamento recolha de sujidade do
depésito.
7. COPYRIGHT

Os direitos de propriedade intelectual dos textos deste manual pertencem a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Todos os direitos reservados. O contelido desta publicacdo nao pode, no
todo ou em parte, ser reproduzido, armazenado num sistema de recuperacao, transmitido ou
distribuido por qualquer meio (eletrénico, mecanico, fotocdpia, gravacdo ou similar) sem a
autorizacdo prévia da CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DECLARACAO DE CONFORMIDADE UE

Cecotec Innovaciones declara que este robot aspirador, modelo EU01_114630 -
Conga Z100 esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE de equipamentos
radioelétricos.
0 texto completo da Declaracao de Conformidade da UE pode ser encontrado

no seguinte website:
https://cecotec.pt/pt/information/declaration-of-conformity
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1. ONDERDELEN EN COMPONENTEN
Hoofdaanzicht van de robot (met gesloten deksel)

1. Startknop

2. Randsensor

3. Crash-sensor voorzijde
4. Radar

5. Bovendeksel robot

6. Terug naar basisknop

Onderaanzicht van de robot

Fig. 2
1. Centrale borstel
2. Omnidirectioneel wiel
3. Tapijt sensor
4. Bi-materiaal cyclische mop
5. Middelste borstelontgrendelingsknop
6. Verzamelrubbers
7. Zijborstel
8. Sensortegen vallen

Hoofdaanzicht van de robot (met het deksel open)

Fig.3
1. Schoonmaakgereedschap
2. Terugkerende uitlijnlens
3. Vuil waterreservoir
4, Bimateriaal Cyclische Mop
5. Aan/uit-knop
6. Reset-knop
7. Knop koppelen
8. Stofcontainer
9. Laadklemmen

Hoofdaanzicht van de zichzelf leegmakende basis

Fig. 4
1. Vuil waterreservoir
2. Sluitclip waterreservoir
3. Knop voor vrijgeven lade
4. Schoon waterreservoir
5. Stofzak
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6. Hete luchtuitlaat voor drogen
7. Zelflozende basislade

Vooraanzicht van de zelflozende basis

Fig.5
1. Laadklemmen
2. Waterinjector
3. Statusindicator
4. Laaduitlijningslens
5. Poort voor stofopvang

Achteraanzicht van zelflozende sokkel
Fig. 6

1. Stroomkabel

2. Kabelopslagkanaal

Zelflozende basisbak Fig.7

OPMERKING:
De afbeeldingen in deze handleiding zijn schematische weergaven en komen mogelijk niet
exact overeen met het product.

2.VOOR GEBRUIK VAN

- Deze robotstofzuiger heeft een verpakking die ontworpen is om hem te beschermen
tijdens transport. Haal de robotstofzuiger uit de doos. Je kunt de originele doos en andere
verpakking op een veilige plek bewaren om schade aan de robotstofzuiger te voorkomen
als je hem in de toekomst moet vervoeren. Als je de originele verpakking wilt weggooien,
zorg er dan voor dat je alle artikelen op de juiste manier recyclet.

- Controleer of alle onderdelen en componenten aanwezig zijn en in goede staat verkeren.
Als er één ontbreekt of niet in goede staat is, neem dan onmiddellijk contact op met de
officiéle technische dienst van Cecotec.

Inhoud doos:

- Robotstofzuiger

- Zelflossende basis
- Siliconen borstel

- Zijborstel

- Stofzak

94 | concazioo

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IM.indd 79 @ 10/6/25 16:16



1 TNEE @® | D [ [ [

NEDERLANDS

- Bi-materiaal cyclische mop
- Gebruiksaanwijzing

- Verwijder het serienummer van het product niet om een correcte traceerbaarheid van uw
apparatuur te behouden in geval van een verzoek om assistentie.

3. INSTALLATIE

Eerste gebruik

1. Installeer de zijborstel met de bolle kant naar beneden. Lijn uit en druk tot je een klik hoort,
wat aangeeft dat het correct geinstalleerd is. Fig. 8

2. Voordat u de robot voor het eerst gebruikt, moet u de beschermstrips van de hoeksensor
verwijderen. Fig. 9

3. Voordat u de robot voor het eerst gebruikt, moet u de beschermfolie van de voorste
schoksensor verwijderen. Fig. 10

Installatie van de zelflozende sokkel

Lijn de zelflozende onderbak uit met het lichaam van de zelflozende onderbak, zoals getoond in
Figuur 11, en duw de zelflozende onderbak naar binnen totdat u een «klik» hoort, wat aangeeft
dat de zelflozende onderbak goed op zijn plaats is vastgeklikt.

Locatie van zelflozende basis

Plaats de zelflozende basis tegen de muur op een hard oppervlak en zorg ervoor dat er aan
beide zijden meer dan 0,05 m ruimte is en aan de voorkant meer dan 1,3 m.

Sluit de voeding aan en zorg ervoor dat de locatie van de basis voor automatisch legen een
goed netwerksignaal heeft. Fig. 12

Opmerking:

- Vermijd direct zonlicht.

- Bedek het signaaluitstralingsgebied van de autovaculimbasis niet met stickers of andere
voorwerpen.

- Plaats de zelflozende basis niet op zachte oppervlakken zoals tapijten.

- Zorgervoor dat de laadruimte droog is.

Aanvulling schoon water
Om de watertank te vullen, verwijdert u de schoonwatertank, tilt u de clip op, vult u de tank met
water en plaatst u deze terug op de zelflozende basis. Fig. 13
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Schoonmaken van het te reinigen gebied

1. Voordat je de stofzuigrobot gebruikt, moet je meubilair zoals tafels en stoelen en
voorwerpen zoals staande ventilatoren netjes neerzetten. Berg lage voorwerpen zoals
weegschalen en balansen goed op om zoveel mogelijk schoonmaakruimte te creéren.

2. Verwijder allerlei voorwerpen zoals kabels, stoffen en slippers van de vloer om de
robotstofzuiger efficiénter te laten werken.

3. Gebruik de schrobfunctie niet op tapijt. Als er franjes in de tapijten zitten, rol deze dan van
tevoren onder het tapijt.

4. Ga niet voor de robot staan, voor deurtreden, smalle doorgangen enz. om te voorkomen
dat de robot het te reinigen gebied niet herkent.

Voorbereiding van de thuisomgeving

- Valpreventie voor robots: Als de robot taken uitvoert in gebieden zoals de overloop van een
duplex trap of de rand van treden, plaats dan van tevoren beschermende barrieres om de
veiligheid van zowel mensen als de robot te garanderen.

- Kamerdeuren openen: Om de robot te helpen de hele ruimte te verkennen en een kaart van
je huis te maken, open je de deuren van elke kamer voor het eerste gebruik.

Inschakelen en opladen

Om de robot op te laden, sluit je de stroom aan op de auto-empty basis en houd je de aan/
uit-knop van de robot ingedrukt. Wacht tot het aan/uit-lampje van de aan/uit-knop constant
brandt en plaats de robot dan met de laadpaal naar binnen gericht op de zelflozende basis.

Opmerking:

- Derobot heeft een krachtige lithium-ionbatterij.

- Controleer voor de eerste schoonmaakbeurt of de batterij van de robot volledig is
opgeladen tot 100%.

- Na de eerste start worden de robot en de automatisch leegmakende basis automatisch
gekoppeld.

- Om de prestaties van de batterij te behouden, moet u ervoor zorgen dat de batterij
voldoende is opgeladen voor dagelijks gebruik.

4. BEDIENING

Begin met schoonmaken
Druk kort op de startknop « (') » van de robot om te beginnen met reinigen.

Pauze
Als je tijdens de werking van de robot kort op een willekeurige knop op het robotlichaam drukt,
wordt de werking onderbroken.
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Hervatten
Als de robot is gepauzeerd, wordt de werking hervat door kort op de robotstartknop «(') » te
drukken.

Uitschakelen
Houd, terwijl de robot is ingeschakeld, de aan/uit-knop «- » van de robot 3 seconden
ingedrukt om de robot uit te schakelen.

Lokale reiniging
Houd de startknop « (') » van de robot ingedrukt om de spotreiniging te starten. De robot
reinigt een vierkant gebied van 1,5 m x 1,5 m rond zijn huidige positie. Fig. 14

Kinderslotfunctie (knopvergrendeling)

Houd de terug-naar-basis knop « (&} » van de robot ingedrukt of activeer de kinderslotfunctie
in de toepassing. Zodra het kinderslot wordt geactiveerd, worden de knoppen van de robot
gedeactiveerd.

Bediening via de app voorkomt dat kinderen of huisdieren per ongeluk de robot of de
zelflozende basis activeren.

Om het kinderslot uit te schakelen, houd je de back-to-base knop «{&) » van de robot ingedrukt
of gebruik je de applicatie om het uit te schakelen.

Terugkeren naar zelfverwijderende basis
Druk kort op de terug-naar-basis knop «@» op de robot en de robot keert
terug naar de automatisch lege basis vanaf de huidige locatie om op te laden.

Opnieuw aansluiten van de autoleegbak

Als de verbinding tussen het basisstation en de robot verloren is gegaan, druk dan op de
startknop « (') » en de knop Terug naar basisstation «{&} », totdat het lLampje op het automatisch
leegmakende basisstation van rood naar blauw gaat.

Fabrieksreset
Als de knoppen niet reageren of als de robot niet kan worden uitgeschakeld, probeer dan een

fabrieksreset. Houd de aan/uit-knop « @ » en de startknop « (") » tegelijkertijd ingedrukt,
de robot keert terug naar de fabrieksstatus en start opnieuw op.
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pauzeren en terugkeren
naar autovacuimbasis

Knoppen Operatie
Korte druk Langdurige druk
Startknop Pauzeer/hervat Plaatselijke reiniging
werk
Terug naar Terugkeren naar Kinderslot activeren / kinderslot
basisknop autovacutimbasis / deactiveren

Aan/uit-knop

In-/uitschakelen

Gedwongen
uitschakeling

Uitschakelen

Verbindingsknop

Koppelingsmodus openen

Start + terug naar
basis

Modus basiskoppeling openen

Aan + starten

Terugzetten naar fabrieksinstellingen

Lichtindicatoren

Lichteffecten

Betekenis

o)

Blauw knipperen

Robot opladen / robot keert terug om
op te laden

Vast blauw

Robot schoonmaken

Knippert rood

Robot storing

De zelflozende basisschoonmaken
- Automatische stofverzameling: Na het reinigen keert de robot terug naar de zelflozende
basis voor automatische stofopvang. Pas de instellingen in de toepassing aan om deze
functie uit te schakelen. Vermijd veelvuldig stof verzamelen om de levensduur van de

onderdelen te verlengen.
- De mop wassen: V66r het dweilen maakt de robot de mop automatisch vochtig wanneer
deze de zelf leegmakende basis verlaat. Na het dweilen keert hij terug naar de zelflozende
basis voor de automatische mopwas. Als de schoonwatertank leeg is of de vuilwatertank
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vol, onderbreekt de robot het reinigen en keert hij terug naar de auto-drain basis om de
mop bij te vullen en af te voeren en te wassen.

- Droogstand: Na het dweilen of wassen van de mop begint de robot automatisch met het
drogen van de mop wanneer deze in het dok staat. Blijf uit de buurt van de hete luchtuitlaat
om brandwonden te voorkomen. Je kunt de droogtijd aanpassen via de applicatie.

Auto lege basis indicator

Controlelampjes Lichteffecten Betekenis

- Blauw knipperen Robot laden
Vast blauw De mop wassen / Stof verzamelen
Knippert rood Falen van de zelfverwijderende basis

5. REINIGING EN ONDERHOUD

Robot - Afvalwatertank en mophouderRobot - Afvalwatertank en mophouder

Ontmanteling

1. Houd de knop op de achterkant van de reiniger ingedrukt om de afvalwatertank en
mophouder handmatig te verwijderen. Fig. 15

2. Nadatje devuilwatertank hebt verwijderd, druk je met beide duimen op de zijkanten van de
mophouder en duw je deze voorzichtig naar voren om hem te verwijderen. Fig. 16

Reiniging en onderhoud

1. Open het bovendeksel van de afvalwatertank, reinig het met een zachte doek afhankelijk
van de mate van vervuiling, of spoel het af onder stromend water voordat u het weer
terugplaatst. Fig. 17

2. Veeg de mophouder na het verwijderen af met een zachte doek of gebruik het
schoonmaakgereedschap om de openingen in het afvalwaterkanaal schoon te maken,
afhankelijk van de mate van vervuiling. Het kan ook onder stromend water worden
afgespoeld voordat het opnieuw wordt geinstalleerd. Fig. 18

Robot - Stofreservoir en stofreservoirfilter

Demontage Fig. 19

1. Open het deksel van de robot, druk op de vergrendeling van het stofreservoir en til het
stofreservoir omhoog.

2. Open het deksel van het stofreservoir in de richting van de pijl en leeg de inhoud in een
afvalbak.
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3. Open hetfilterdekselvan het stofreservoir aan de zijkant van het stofreservoir en verwijder
het filter van het stofreservoir.

Reiniging en onderhoud Fig. 20

1. Spoel het filter van het stofreservoir af met schoon water en laat het aan de lucht drogen
voordat je het terugplaatst in het stofreservoir.

2. Afhankelijk van het gebruik kun je hem vervangen door een nieuwe.

Robot - Mophouder en bimateriale cyclische mop

Demontage Fig. 21

1. Druk op de knoppen aan beide zijden van de onderste mophouder van de reiniger, til hem
op in de richting zoals aangegeven in de afbeelding en verwijder vervolgens de houder.

2. Druk de mophouder samen en verwijder de mop.

3. Druk nogmaals op de knoppen aan de zijkant om de beugel uit te klappen.

Reiniging en onderhoud Fig. 22

1. Reinig de mophouder en spoel de mop met water naargelang de mate van vervuiling,
droog de mop en plaats deze terug voor gebruik.

2. Afhankelijk van het gebruik kun je de mop direct vervangen als dat nodig is.

Robot - Zijborstel
Demontage Fig. 23
Draai de robot om, trek stevig om de zijborstel te verwijderen.

Reiniging en onderhoud Fig. 24

1. Gebruik het meegeleverde schoonmaakgereedschap om verward haar te verwijderen.

2. Afspoelen met water naargelang de mate van vervuiling, aan de lucht laten drogen en
vervolgens terugplaatsen voor hergebruik.

3. Afhankelijk van het gebruik kan deze direct worden vervangen.

Robot - Centrale borstel

Demontage Fig. 25

1. Druk tegelijkertijd met beide handen op de knoppen op het centrale borsteldeksel en
verwijder het deksel.

2. Tilde middelste borstel op en verwijder hem.

Reiniging en onderhoud Fig. 26

1. Gebruik het meegeleverde schoonmaakgereedschap om verwarde haren van de centrale
borstel te verwijderen.

2. Spoel af met water naargelang de mate van vervuiling, laat aan de lucht drogen en plaats
terug voor gebruik.
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3. Afhankelijk van het gebruik kan deze direct worden vervangen.

Zelf leegmakende basis - Schone lade en oprijplaat

Demontage Fig. 27

Houd beide kanten van de ontgrendelknop van de zelfledigende basislade met uw handen vast
en til de lade omhoog om de lade en de reinigingsknop te verwijderen.

Reiniging en onderhoud Fig. 28

1. Gebruik een reinigingsdoekje of vochtige doekjes om de zelflozende basislade schoon te
maken.

2. Spoel af met water naargelang de mate van vervuiling.

3. Nadat u het vuil van de bak en de oprijplaat hebt verwijderd, installeert u deze opnieuw
voordat u ze opnieuw gebruikt.

Zelflozende basis - Stofzak

Demontage Fig. 29

1. Verwijder de voorklep van het stofreservoir van de zelflozende basis.
2. Tilde stofzak omhoog en verwijder hem.

Reiniging en onderhoud Fig. 30

1. Gooi de gevulde stofzak weg.

2. Reinig de stofopvangpoort en de binnenkant van het stofreservoir met een vochtig @
doekje.

3. Plaats een nieuwe stofzak en bedek het oppervlak van het stofreservoir.

6. PROBLEMEN OPLOSSEN

Beschrijving van het Mogelijke oorzaken Oplossingen
probleem
Robot laadt niet op De robot is niet Plaats de robot voor de basis voor
in contact met de automatisch legen en druk op de knop.

laadterminal.

De robot keert niet De zelflozende basis is Raadpleeg de gebruikershandleiding

terug naar de zichzelf | op een onjuiste locatie voor meer informatie over “Locatie van

leegmakende. geplaatst. de basis voor automatisch legen"”.
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De robot zit vast

De robot raakt
verstrikt of zit vast
met voorwerpen zoals
kabels op de vloer.

Verwijder alle kabels of rommel die op
de vloer ligt.

De zijborstel of
middenborstel zit vast,
waardoor de robot niet
goed kan bewegen.

Verwijder alle voorwerpen die de
middelste borstel of zijborstel
blokkeren en start de robot opnieuw op
een vlakke ondergrond.

De robot wordt
geblokkeerd door
obstakels.

Verwijder obstakels of stel aangepaste
verboden zones in de applicatie in.

Robot keert terug
naar automatisch lege
basis of stopt met
werken voordat de
reiniging is voltooid.

De batterij van de robot
is bijna leeg.

Stuur de robot naar de zelflozende
basis.

Maakt niet schoon
volgens schema

Geplande reiniging
in de toepassing is
uitgeschakeld.

Herconfigureer reinigingsschema'’s in
de applicatie.

De robot staat in de
modus “Niet storen”.

Deactiveer de modus “Niet storen” of
pas het schema aan.

De robot is
opgehangen

Het linker- of
rechterwiel wordt
opgehangen.

Tik zachtjes op de beschermkap van
de botsing om vreemde voorwerpen te
verwijderen.

De robot beweegt

De beschermkap van

Verwijder obstakels onmiddellijk.

achteruit de navigatiemodule zit Nadat u obstakels of vreemde

vast. voorwerpen hebt verwijderd, tikt u
Er zijn obstakels voor de | voorzichtig op de crashplaat.
robot. Reinig eventuele stofafzetting op
De crashplaat zit vast. het oppervlak van de lens van de
De antidruppelsensoris | antidruppelsensor.
bedekt met stof.
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Robot kan mapping
niet correct voltooien

De robot heeft geen
toegang tot alle delen
van het huis.

De drempel van het
niet-toegankelijke
gebied is te hoog.

Eris een smalle
doorgang in het niet-
toegankelijke gedeelte.
De deuren naar de niet-
toegankelijke ruimte zijn
gesloten.

Raadpleeg het gedeelte “De
thuisomgeving voorbereiden” in de
gebruikershandleiding voor meer
informatie.

De applicatie reageert
traag

Druk netwerk.

Slecht draadloos
signaal op de telefoon.
Onvoldoende
netwerkbandbreedte.

Start de router opnieuw op om het
aantal verbonden gebruikers te
verminderen.

Controleer de telefooninstellingen.
Vergroot de bandbreedte van het
netwerk.

De zelflozende basis
geeft aan dat de robot
is uitgeschakeld.

De verbinding tussen de
robot en de basis voor
automatisch legen is
verbroken.

Houd de lichtknop op de autolege
basis ingedrukt om de koppelmodus
te activeren. Houd tegelijkertijd de
startknop en de terugknop van de
robotstofzuiger ingedrukt.

De applicatie geeft
het losgekoppelde
apparaat weer

De telefoon is niet goed
verbonden met het
netwerk.

De router werkt niet
goed.

De robotstofzuiger is
niet ingeschakeld.

De draadloze
netwerkinstellingen
op het apparaat zijn
verwijderd.

Het wachtwoord van
het draadloze netwerk
is gewijzigd of het
netwerk is vervangen.

Verbind uw telefoon opnieuw met het
netwerk.

Start de router opnieuw op.

Zet de aan/uit-schakelaar van de
robotstofzuiger aan.

Voeg een nieuw apparaat toe in de
toepassing.

Nadat het systeem is opgestart, houdt
u de koppelingsknop 3 seconden
ingedrukt en laat u hem los wanneer u
een pieptoon hoort.

Volg de instructies op de telefoon om
het apparaat opnieuw toe te voegen.
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De applicatie kan de Vage of beschadigde QR | Ga naar de applicatie Cecotec en
QR-code van de robot | code op het apparaat. selecteer "Apparaat toevoegen".

niet scannen. Methode 1: Kies toevoegen op model
en zoek het bijbehorende apparaat.
Methode 2: Kies Apparaten in de buurt
en zoek naar apparaten in de buurt om
toe te voegen.

Mop kan niet worden Leeg de watertank. Verwijder het waterreservoir en voeg
gereinigd Vuilwatertank vol. water toe.
Verwijder de vuilwatertank en maak
deze leeg.
Robot lekt vuil tijdens | Vreemd voorwerp Verwijder vreemde voorwerpen uit de
gebruik blokkeert de vuilopvangpoort
vuilopvangpoort van de
tank.
7. COPYRIGHT

De intellectuele eigendomsrechten van de teksten in deze handleiding behoren toe aan
CECOTEC INNOVACIONES, S.L. Alle rechten voorbehouden. De inhoud van deze publicatie
mag niet worden gereproduceerd, opgeslagen in een geautomatiseerd gegevensbestand,
verzonden of gedistribueerd, geheel of gedeeltelijk, op welke wijze dan ook (elektronisch,
mechanisch, door fotokopieén, opnamen of iets dergelijks) zonder voorafgaande toestemming
van CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. EU-CONFORMITEITSVERKLARING

EUO01_114630 - Conga Z100 in overeenstemming is met de Radioapparatuurrichtlijn
2014/53/EU.
De volledige tekst van de EU-verklaring van overeenstemming is te vinden op de
volgende website:
https://storececotec.de/de/information/declaration-of-conformity

c € Hierbij verklaart Cecotec Innovaciones dat deze robotstofzuiger, model
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1. CZESCI | KOMPONENTY

Widok gtéwny robota (z zamknietg pokrywa)
Rys. 1
1. Przycisk Home
Czujnik krawedziowy
Czujnik zderzenia czotowego
Ostona radaru
Gérna pokrywa robota
Przycisk powrotu do bazy

oOU e WwN

Widok robota od spodu
Rys. 2
1. Szczotka centralna
Koto wielokierunkowe
Czujnik dywanu
Dwumateriatowy mop cykliczny
Centralny przycisk zwalniajgcy szczotke
Gumy kolektora
Szczotka boczna

NV s wWN

Czujnik anty-upadkowy

Gtéwny widok robota (z otwartg pokrywa)
Rys. 3

1. Narzedzie do czyszczenia
Soczewka do ustawiania powrotu
Zbiornik na brudng wode
Dwumateriatowy mop cykliczny
Przycisk zasilania
Przycisk resetowania
Przycisk parowania
Pojemnik na kurz
Terminale cargo

©ENOU S WN

bazy samowytadowczej
Rys. 4

1. Zbiornik na brudng wode
Klips blokujgcy zbiornik na wode
Przycisk zwalniajacy tacke
Zbiornik na czysta wode
Worek przeciwkurzowy

e WwN
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6.
7

Wylot cieptego powietrza do suszenia
Samooprézniajgca sie tacka bazowa

podstawy samowytadowczej

Rys. 5

1.

e W

Terminale cargo

Wtryskiwacz wody

WskaZnik statusu

Soczewka wyréwnujgca obcigzenie
Port zbierania pytu

podstawy samowytadowczej

Rys. 6

1.

2.

Kabel zasilajgcy
Kanat do przechowywania kabla

Samooprézniajaca sie tacka bazowa Ryc.7

NOTATKA:
Ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji majag charakter schematyczny i moga nie odpowiadac¢
doktadnie tym widocznym na produkcie.

2. PRZED UZYCIEM

POLSKI

Ten robot odkurzajgcy jest dostarczany w opakowaniu chronigcym go podczas transportu.
Wyjmij odkurzacz z opakowania. Oryginalne pudetko i inne elementy opakowania mozesz
przechowywaé w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec uszkodzeniu odkurzacza, jesli
w przysztosci zajdzie potrzeba jego transportu. Jesli chcesz pozby¢ sie oryginalnego

opakowania, pamietaj, aby wszystkie przedmioty poddac odpowiedniemu recyklingowi.

Upewnij sie, ze wszystkie czesci i komponenty sg dotgczone i w dobrym stanie. Jesli
ktéregokolwiek z nich brakuje lub jest w ztym stanie, nalezy natychmiast skontaktowac

sie z oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec .

Zawartosc pudetka:

Robot odkurzajgcy
Baza samooprdézniajaca
Szczotka silikonowa
Szczotka boczna
Worek przeciwkurzowy
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- Dwumateriatowy mop cykliczny
- Instrukcja obstugi

- Nie usuwaj numeru seryjnego z produktu, aby umozliwi¢ prawidtowe namierzenie sprzetu
w przypadku koniecznosci uzyskania pomocy.

3. INSTALACIA

Pierwsze uzycie

1. Szczotke boczng nalezy zamontowac wypuktg strong skierowang w dét. Wyréwnaj i
docisnij, az ustyszysz klikniecie, co oznacza, ze instalacja przebiegta prawidtowo. Ryc. 8

2. Przed pierwszym uzyciem robota nalezy koniecznie usung¢ paski ochronne z czujnika
krawedzi. Ryc. 9

3. Przed pierwszym uzyciem robota nalezy koniecznie usung¢ folie ochronne z przedniego
czujnika wstrzgséw. Rys. 10

samooprdzniajgcej sie tacy bazowej

samowytadowczg tacke bazowg z samowytadowczym korpusem podstawy , jak pokazano na
rysunku 11, a nastepnie wsun samowytadowczg tacke bazowg do srodka, az ustyszysz ,klik",
oznaczajacy, ze samowytadowcza tacka bazowa zostata bezpiecznie zablokowana na swoim
miejscu.

bazy samowytadowczej

podstawe z funkcjg samooprézniania przy Scianie na twardej powierzchni, upewniajac sie, ze
po obu stronach jest co najmniej 0,05 m wolnej przestrzeni, a z przodu co najmniej 1,3 m wolnej
przestrzeni.

Podtagcz zasilanie i upewnij sie, ze w miejscu, w ktérym znajduje sie baza samowytadowcza,
jest dobry zasieg sygnatu sieciowego. Rys. 12

Notatka:

- Unikaj bezposredniego Swiatta stonecznego.

- Nie nalezy zakrywac obszaru emisji sygnatu bazy samowytadowczej naklejkami lub
innymi przedmiotami.

- podstawy samowytadowczej na miekkich powierzchniach, takich jak dywany.

- Upewnij sie, ze przestrzen bagazowa jest sucha.

Uzupetnianie czystej wody
Aby napetni¢ zbiornik na wode, wyjmij zbiornik na czysta wode, podnie$ zacisk, napetnij

zbiornik woda, a nastepnie umies¢ go z powrotem na podstawie z funkcjg samooprézniania
.Ryc.13
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Czyszczenie obszaru przeznaczonego do czyszczenia

1. Przed uzyciem robota odkurzajgcego nalezy uporzgdkowaé meble, takie jak stoty i krzesta,
a takze przedmioty, takie jak wentylatory stojgce. Przechowuj niskie przedmioty, takie
jak wagi, w odpowiednich miejscach, aby zapewni¢ sobie jak najwiekszg przestrzen do
czyszczenia.

2. Aby zwiekszy¢ wydajnosé odkurzacza, usun z podtogi ré6zne przedmioty, takie jak kable,
materiaty i kapcie.

3. Nie nalezy uzywac funkcji mopa na dywanach. Jesli na dywanach znajdujg sie fredzle,
nalezy je wczesniej zwing¢ pod dywan.

4. Unikaj stania przed robotem, na schodach, w waskich przejSciach itp., aby robot nie
rozpoznat obszaru, ktéry ma zostac posprzatany.

Przygotowanie Srodowiska domowego

- Zapobieganie upadkom robota: Jesli robot wykonuje zadania w miejscach takich jak
spocznik schodéw dwupoziomowych lub krawedZ stopni, nalezy wczesniej umiesci¢
bariery ochronne, aby zapewni¢ bezpieczeristwo zaréwno ludzi, jak i robota.

- Otwérz drzwi do pomieszczer: Aby pomac robotowi zbadac catg przestrzen i stworzyc
mape domu, przed pierwszym uzyciem otworz drzwi do kazdego pomieszczenia.

Wigcz i taduj

bazy samowytadowczej , nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na robocie. Poczekaj, az
kontrolka przycisku zasilania zacznie Swieci¢ Swiattem ciggtym, a nastepnie umies¢ robota
na podstawie samowyprézniajacej, tak aby terminal tadujgcy byt skierowany do wewnatrz .

Notatka:

- Robot ma wydajny akumulator litowo-jonowy.

- Przed pierwszym czyszczeniem sprawdz, czy bateria robota jest w petni natadowana
(100%).

- stacja bazowa automatycznie sie sparuja.

- Aby zachowa¢ wydajnos¢ akumulatora, nalezy upewnic sie, ze jest on wystarczajgco
natadowany do codziennego uzytku.

4. DZIAtANIE

Zacznij sprzgtanie
Nacisnij krétko przycisk startu robota ,, O ", aby rozpocza¢ czyszczenie.

Pauza
Podczas pracy robota krétkie nacisniecie dowolnego przycisku na jego korpusie spowoduje
wstrzymanie jego dziatania.
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Wznawiac
Jezeli robot jest wstrzymany, krétkie naciSniecie przycisku startu robota ,, (') " spowoduje
wznowienie pracy.

Wytaczy¢ cos
Po wtaczeniu robota nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania robota,, & przez 3 sekundy,
aby go wytaczyc.

Lokalne czyszczenie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk startu robota O ", aby rozpoczgc czyszczenie punktowe.
Robot posprzata kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 m wokét swojej biezacej pozyciji.
Ryc. 14

Funkcja blokady dzieciecej (blokada przyciskéw)

Nacisnij i przytrzymaj przycisk powrotu robota do bazy @ lub aktywuj funkcje blokady
dzieciecej w aplikacji. Po wtaczeniu blokady dzieciecej przyciski robota zostang wytgczone.
Sterowanie za pomocg aplikacji zapobiegnie przypadkowemu uruchomieniu robota lub bazy
samooprézniajgcej przez dzieci lub zwierzeta domowe .

Aby dezaktywowac blokade dzieciecg, nacisnij i przytrzymaj przycisk powrotu robota do bazy
" @ lub wytacz jg za pomoca aplikacji.

samooprézniajgcej sie bazy
Nacisnij krétko przycisk powrotu do bazy @ "robota, a robot powrdéci do samooprdézniajacej
sie bazy ze swojej biezgcej lokalizacji w celu natadowania. Ponowne podtgczenie

podstawy samoodptywowej

Jezeli potgczenie miedzy bazg a robotem zostanie utracone, aby je potgczy¢, nacisnij przycisk
Home C) " i przycisk powrotu do bazy , {&}", az $wiatto na samoczynnie oprézniajacej sie
bazie zmieni kolor z czerwonego na niebieski.

Przywracanie ustawien fabrycznych
Jesli przyciski nie reagujg lub robota nie mozna wytgczy¢, sprébuj przywréci¢ ustawienia

fabryczne. Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk zasilania - "iprzycisk home , ",
a robot powroci do O stanu fabrycznego i uruchomi sie ponownie.
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Pikolak Dziatanie

Krétkie nacisniecie Dtugotrwaty nacisk
Przycisk Rozpocznij/wstrzymaj/ Lokalne czyszczenie
Home wzndw prace

Przycisk powrotu
do bazy

samooprézniajgcej sie
bazy / pauza i powrét do
samooprdzniajgcej sie bazy

Witgcz blokade dziecieca / Wytacz
blokade dziecieca

Przycisk
zasilania

Wigcz/wytacz

Przymusowe
wytgczenie

Wytaczy¢ cos

Przycisk
potaczenia

WejdzZ w tryb parowania

Start + powrét do
bazy

WejdZ w tryb wigzania bazowego

Moc +
Start

Przywraé¢ ustawienia fabryczne

Wskazniki Swietlne

Efekty Swietlne

Oznaczajgcy

e [o)

Migajgce na niebiesko

tadowanie robota / powrét robota
do tadowania

Jednolity niebieski

Robot sprzatajacy

Migajgce czerwone

Awaria robota

Korzystanie z bazy samooprézniajacej

- Automatyczne zbieranie kurzu: Po zakornczeniu sprzatania robot wraca do bazy
samooprézniajgcej w celu automatycznego zebrania kurzu. Aby wytgczy¢ te funkcje, zmien
ustawienia w aplikacji. Aby przedtuzy¢ zywotnos$¢ podzespotéw, nalezy unikaé czestego
zbierania kurzu.
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Mycie mopa: Przed rozpoczeciem mycia podtég robot automatycznie zwilza mop po
opuszczeniu samooprézniajgcej sie podstawy . Po zakoriczeniu mycia mop wraca do
samowyprézniajgcej sie podstawy w celu automatycznego umycia mopa. Jesli zbiornik na
czystg wode jest pusty lub zbiornik na brudng wode jest petny, robot przerywa czyszczenie
i wraca do samowyprézniajgcej sie bazy , aby napetni¢, opréznic¢ i umy¢é mop.

Tryb suszenia: Po umyciu lub wypraniu mopa robot rozpoczyna automatyczne suszenie
mopa po zadokowaniu. Aby unikngé oparzen, trzymaj sie z dala od otworu wylotowego
gorgcego powietrza. Czas suszenia mozna dostosowac za pomocg aplikacji.

samooprézniania podstawy

Kontrolki Efekty Swietlne Oznaczajacy

- Migajgce na niebiesko tadowanie robota
Jednolity niebieski Mycie mopa / Zbieranie kurzu
Migajgce czerwone samooprdzniajgcej sie bazy

5. CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

Robot - Zbiornik na $cieki i uchwyt na mop
Demontaz

1.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk z tytu robota, aby recznie wyjac zbiornik na Scieki i uchwyt
na mop. Ryc. 15

2. Po wyjeciu zbiornika na $cieki nacisnij kciukami boki uchwytu mopa i delikatnie pchnij go

do przodu, aby go wyjg¢. Ryc. 16

Czyszczenie i konserwacja

1.

Otwdrz gérng pokrywe zbiornika na Scieki, wyczysé go miekka szmatka, w zaleznosci od
stopnia zabrudzenia, lub optucz biezgcg wodg przed ponownym zamontowaniem. Ryc. 17
Po wyjeciu uchwytu na mop nalezy przetrzec go miekka Sciereczka lub wyczyscic szczeliny
w kanale Sciekowym za pomocg narzedzia czyszczgcego, w zaleznosci od stopnia
zabrudzenia. Mozna go réwniez optukac pod biezgcg wodg przed ponownym montazem.
Ryc.18

Robot - Pojemnik na kurz i filtr pojemnika na kurz
Demontaz Rys. 19

1.

Otwaérz pokrywe robota, naciénij zatrzask pojemnika na kurz i unie$ pojemnik do géry.

2. Otwérz pokrywe pojemnika na kurz zgodnie z kierunkiem strzatki i opréznij jego zawartosé

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IM.indd 96 @ 10/6/25 16:16

do kosza na Smieci.

CONGA Z100 m




1 TNEE @® | D [ [ [

POLSKI

3. Otwérz pokrywe filtra pojemnika na kurz znajdujaca sie z jednej strony pojemnika na kurz
i wyjmij filtr pojemnika na kurz.

Czyszczenie i konserwacja Rys. 20

1. Wyptucz filtr pojemnika na kurz czystg wodg i upewnij sie, ze wysecht na powietrzu przed
ponownym wtozeniem do pojemnika na kurz.

2. W zaleznosci od intensywnosci uzytkowania, mozesz wymieni¢ go na nowy.

Robot - Uchwyt na mop i mop cykliczny dwumateriatowy

Demontaz Rys. 21

1. Nacisnij przyciski znajdujgce sie po obu stronach dolnego uchwytu mopa robota, unies go
w kierunku pokazanym na rysunku, a nastepnie wyjmij uchwyt.

2. Sciénij uchwyt mopa i wyjmij mop.

3. Aby rozpigc¢ podpérke, nacisnij ponownie boczne przyciski.

Czyszczenie i konserwacja Rys. 22

1. Wyczy$¢ uchwyt mopa i optucz mopa wodg, w zaleznosci od stopnia zabrudzenia, osusz
mopa, a nastepnie wymien go na nowy.

2. W zaleznosci od intensywnosci uzytkowania, w razie potrzeby mozna od razu wymienic
mop.

Robot - Szczotka boczna
Demontaz Rys. 23
Obrdé¢ robota i mocno pociagnij, aby wyjac szczotke boczna.

Czyszczenie i konserwacja Rys. 24

1. Uzyj dotgczonego narzedzia czyszczgcego, aby usunac splatane wtosy.

2. W zaleznosci od stopnia zabrudzenia, sptukac woda, wysuszy¢ na powietrzu, a nastepnie
ponownie uzy¢.

3. W zaleznosci od sposobu uzytkowania mozna go bezposrednio wymienic.

Robot - Szczotka centralna

Demontaz Rys. 25

1. Nacisnij jednoczesnie obiema rekami przyciski na pokrywie szczotki centralnej i zdejmij
pokrywe.

2. Podnie$ i wyjmij szczotke centralna.

Czyszczenie i konserwacja Rys. 26

1. Za pomoca dotgczonego narzedzia czyszczgcego usun zaplatane w gtéwng szczotke
wtosy.

2. W zaleznosci od stopnia zabrudzenia, sptucz woda, pozostaw do wyschniecia na
powietrzu, a nastepnie ponownie zatéz.
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3. W zaleznosci od sposobu uzytkowania mozna go bezposrednio wymienic.

Podstawa samooprézniajgca - Wyczys¢ tacke i rampe

Demontaz Rys. 27

Przytrzymaj obie strony przycisku zwalniajgcego tacke samooprézniajgca i unies jg, aby wyjgc
tacke i przycisk czyszczenia.

Czyszczenie i konserwacja Rys. 28
1. samooprézniajgcej sie tacy dolnej nalezy uzywac Sciereczki lub wilgotnych chusteczek .
2. Sptukac¢ wodg w iloSci dostosowanej do stopnia zabrudzenia.

3. Pooczyszczeniu tacy i rampy z brudu zamontuj je ponownie przed ponownym uzyciem.

Podstawa samooprézniajgca - Worek na kurz

Demontaz Rys. 29

1. Zdejmij przednig pokrywe pojemnika na kurz z podstawy samowyprézniajgce;j .
2. Podnie$ worek na kurz do goéry i wyjmij go.

Czyszczenie i konserwacja Rys. 30
1. Wyrzué petny worek na kurz.
2. Wytrzyj otwér odpylacza i wnetrze pojemnika na kurz wilgotna szmatka.
3. Zatéz nowy worek na kurz i przykryj powierzchnie pojemnika na kurz.

6. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Opis problemu

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Robot nie taduje sie

Robot nie ma kontaktu z
terminalem tadujgcym .

bazg samowytadowczg i nacisnij
przycisk.

Robot nie
powraca do trybu
samooprdézniania

Baza samooprdézniajgca
zostata umieszczona w

niewtasciwym miejscu.

samowytadowcze] " znajdziesz w
instrukcji obstugi .
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Robot utknat

Robot zaplatat sie lub utkngt w
przedmiotach, takich jak kable
na podtodze.

Usun wszystkie kable i
zanieczyszczenia rozrzucone na
podtodze.

Szczotka boczna lub
Srodkowa jest zablokowana,
co uniemozliwia prawidtowe
poruszanie sie robota.

Usun wszelkie przedmioty
blokujgce ruch szczotki Srodkowej
lub bocznej i ponownie uruchom
robota na ptaskiej powierzchni.

Robot jest blokowany przez
przeszkody.

Usun przeszkody lub ustal wtasne
strefy zamkniete w aplikacji.

bazy samoczynnie
oprézniajgcej lub
zatrzymuije sie
przed ukorczeniem
czyszczenia.

Robot ma stabg baterie.

bazy samowytadowczej .

Nie sprzata zgodnie
z zaplanowanym

Planowane sprzgtanie w
aplikacji jest wytgczone.

Zmien konfiguracje
harmonograméw sprzgtania w

zawieszony

prawe.

czasem aplikacji.
Robot jest w trybie ,Nie Wytacz tryb Nie przeszkadzac lub
przeszkadzac". dostosuj harmonogram.

Robot jest Zawieszone jest koto lewe lub | Delikatnie postukaj w ostone

zabezpieczajaca, aby usunac
wszelkie ciata obce.

Robot porusza sie

Ostona ochronna modutu

Natychmiast usun przeszkody.

do tytu nawigacyjnego jest Po usunieciu przeszkéd lub ciat
zablokowana. obcych delikatnie uderz w ptyte
Przed robotem znajdujg sie kolizyjna.
przeszkody. Wyczys$¢ powierzchnie soczewki
Ptyta kolizyjna jest czujnika zapobiegajgcego
zablokowana. upadkowi i usun wszelkie
Czujnik zapobiegajacy nagromadzone kurz.
upadkowi jest pokryty kurzem.
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Robot nie moze
poprawnie ukonczyé
mapowania

Robot nie ma dostepu do
wszystkich obszaréw domu.
Prég niedostepnych obszaréw
jest zbyt wysoki.

W niedostepnym obszarze
znajduje sie waskie przejscie.
Drzwi do niedostepnej czesci
sg zamkniete.

Wiecej szczegétéw znajdziesz
w rozdziale ,Przygotowanie
Srodowiska domowego" w
instrukcji obstugi.

Aplikacja reaguje

Sie¢ zajeta.

Uruchom ponownie router, aby

samooprézniajgca
informuje, Zze robot
jest odtgczony

zostato przerwane.

powoli Staby sygnat bezprzewodowy | zmniejszy¢ liczbe podtgczonych
w telefonie. uzytkownikéw.
Niewystarczajgca Sprawdz ustawienia telefonu.
przepustowos¢ sieci. Zwieksz przepustowosc sieci.
Baza bazg samowytadowczg , nacisnij i przytrzymaj

przycisk Swiatta na bazie
samowytadowczej . JednoczeSnie
nacisnij i przytrzymaj przycisk
Home i przycisk Return na robocie
odkurzajgcym.

Aplikacja pokazuje,
ze urzgdzenie jest
odtgczone

Telefon nie jest prawidtowo
podtaczony do sieci.

Router nie dziata prawidtowo.
Robot odkurzajacy nie jest
witgczony.

Ustawienia sieci
bezprzewodowej w urzgdzeniu
zostaty usuniete.

Zmieniono hasto sieci
bezprzewodowej lub sie¢
zostata zastgpiona nowa.

Ponownie potgcz telefon z siecia.
Uruchom ponownie router .
Wigcz wytgcznik zasilania robota
odkurzajgcego.

Dodaj nowe urzadzenie w
aplikacji.

Po uruchomieniu systemu nacisnij
i przytrzymaj przycisk parowania
przez 3 sekundy, zwolnij go, gdy
ustyszysz sygnat dzwiekowy.
Aby ponownie dodac urzadzenie,
postepuj zgodnie z instrukcjami
wysSwietlanymi na telefonie.
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Aplikacja nie moze Niewyrazny lub uszkodzony PrzejdZ do aplikacji Cecotec i
zeskanowac kodu kod QR na urzadzeniu. wybierz ,Dodaj urzgdzenie".
QR robota. Metoda 1: Wybierz opcje

Dodaj wedtug modelu i znajdz
odpowiednie urzagdzenie.
Metoda 2: Wybierz urzgdzenia
znajdujace sie w poblizu i
wyszukaj urzgdzenia, ktére
chcesz dodac.

Mopa nie mozna Pusty zbiornik na wode. Wyjmij zbiornik na wode i dodaj
czyscic. Zbiornik na brudng wode jest wody.
petny. Wyjmij zbiornik na brudna wode i
opréznij go.
Robot gubi brud Ciato obce blokuje otwér do Usun ciata obce z portu zbierania
podczas pracy zbierania zanieczyszczen w brudu
zbiorniku.

7. PRAWA AUTORSKIE

Prawa wtasnosci intelektualnej do tekstéw zawartych w tym podreczniku nalezg do CECOTEC
INNOVACIONES, SL. Wszelkie prawa zastrzezone. TreS¢ niniejszej publikacji nie moze by¢
w catosci ani w czesci powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania, przesytana
ani rozpowszechniana w jakikolwiek sposéb (elektroniczny, mechaniczny, fotokopiowanie,
nagrywanie lub podobny) bez uprzedniej zgody CECOTEC INNOVACIONES, SL

8. DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Cecotec Innovaciones niniejszym o$wiadcza, ze robot odkurzajgcy, model
EUO01_114630 - Conga Z100, jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE w sprawie
urzadzen radiowych.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem
internetowym:

https://cecotec.es/es/information/deklaracja-zgodnosci
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UCASTI AKOMPONENTY

Hlavni pohled na robota (se zavfenym vikem)

Obr. 1
1.

oOU e WwN

Tlacitko Domd

Snimac hran

Celni narazovy senzor

Kryti radaru

Horni kryt robota

Tlacitko Navrat na zakladnu

Pohled na robota zespodu

Obr. 2
1.

NV wWN

Hlavn
Obr. 3
1.

©ENOU S WN

Centralni kartac

VVSesmérové kolo

Senzor koberce

Cyklicky mop z dvou material
Centralni tlacitko pro uvolnéni kartace
Sbératelské gumy

Boc¢ni kartac

Senzor proti padu

i pohled na robota (s otevifenym vikem)

Cistici nastroj

Zpétny zarovnavaci objektiv
Nadrz na Spinavou vodu
Bimaterialovy cyklicky mop
Tlacitko napajeni

Tlacitko resetovani

Tlacitko parovani

Nadoba na prach

Nakladni termindly

samovyprazdifiovaci zakladnu

Obr. 4

1.
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6. Vystup horkého vzduchu pro suseni
7. Samovyprazdnovaci spodni zasobnik

samovyprazdiniovaci zakladnu
Obr. 5

1. Nakladni terminaly
Vstfikovac vody
Indikator stavu
Cotka pro vyrovnani zatizeni
Otvor pro sbér prachu

e W

samovyprazdiniovaci zékladnu
Obr. 6

1. Napdjeci kabel

2. Kanal pro ulozeni kabelu

Samovyprazdnovaci spodni zasobnik Obr. 7

POZNAMKA:
Obrazky v této prirucce jsou schematické a nemusi prfesné odpovidat obrazku na produktu.

2. PRED POUZITIM

- Tento roboticky vysavac je dodavan v obalu, ktery jej chrani béhem prepravy. Vyjméte
roboticky vysavac z krabice. Originalni krabici a dalSi obalové materiadly mdzete bezpecné
ulozit, abyste zabranili poSkozeni robotického vysavace v pripadé, Ze jej budete v budoucnu
potfebovat prepravovat. Pokud chcete zlikvidovat originalni obal, ujistéte se, Ze vSechny
polozky radné recyklujete.

- Ujistéte se, ze vSechny dily a komponenty jsou soucasti dodavky a v dobrém stavu. Pokud
nékterd chybinebo neniv dobrém stavu, okamzité kontaktujte oficidlni technickou podporu
spolecnosti Cecotec.

Obsah krabice:

- Roboticky vysavac

- Samovyprazdnovaci dno

- Silikonovy Stétec

- Boc¢nikartac

- Prachovy sacek

- Cyklicky mop z dvou material
- Navod k pouziti

18 | conGazioo
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- Neodstranujte sériové cislo z produktu, aby bylo mozné vase zafizeni v pfipadé potreby
pomoci Fadné dohledat.

3. INSTALACE

Prvni pouziti

1. Nainstalujte bocni kartac konvexni stranou dold. Zarovnejte a zatlacte, dokud neuslysSite
cvaknuti, které signalizuje spravnou instalaci. Obr. 8

2. PFed prvnim pouzitim robota nezapomerite odstranit ochranné prouzky ze snimace okraja.
Obr.9

3. Pred prvnim pouzitim robota nezapomente odstranit ochranné félie z prfedniho snimace
otfesd. Obr. 10

samovyprazdrfiovaciho spodniho zdsobniku

samovyprazdnovaci zakladni misku s télesem samovyprazdnovaci zédkladny, jak je zndzornéno
na obrazku 11, a poté zatlacte samovyprazdnovaci zakladni misku dovnitf, dokud neuslysSite
Jcvaknuti®, které signalizuje, Ze je samovyprazdnovaci zékladni miska bezpecné zajisténa na
misté.

samovyprazdnovaci zékladny

samovyprazdnovaci zékladnu ke zdi na tvrdy povrch tak, aby po obou stranach bylo vice nez
0,05 m volného prostoru a vpfedu vice nez 1,3 m volného prostoru.

Pfipojte napajeni a ujistéte se, Ze misto samovyprazdnovaci zakladny ma dobré pokryti
sitovym signalem. Obr. 12

Poznamka:

- Vyhnéte se pfimému slunecnimu zafeni.

- Nezakryvejte oblast vyzafovani signalu samovyprazdnovaci zakladny samolepkami ani
jinymi predmeéty.

- samovyprazdnovaci zékladnu na mékké povrchy, jako jsou koberce.

- Ujistéte se, Ze je nédkladovy prostor suchy.

Doplnovani Cisté vody
Chcete-Lli naplnit nadrzku na vodu, vyjméte nadrzku na Cistou vodu, zvednéte sponu, naplite
nadrzku vodou a poté ji umistéte zpét na samovyprazdnovaci zakladnu . Obr. 13

Cisténi ¢isténé oblasti
1. Pred pouzitim robotického vysavace usporadejte nabytek, jako jsou stoly a Zidle, a také
predmeéty, jako jsou stojanové ventilatory, do spravného poradi. Nizké predmeéty, jako jsou

vahy, skladujte spravné, abyste vytvorili co nejvétsi dklidovy prostor.
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2. Odstrante z podlahy rdzné pfedméty, jako jsou Silry, latky a pantofle, abyste zlepsili
ucinnost robotického vysavace.

3. Nepouzivejte funkci mopovani na koberce. Pokud jsou na kobercich tfasné, predem je
srolujte pod koberec.

4. Nestijte pred robotem, na schodech, v tizkych priichodech atd., abyste zabranili robotovi
rozpoznat oblast, kterou chcete uklizet.

Pfiprava domaciho prostfedi

- Prevence padu robota: Pokud robot provadi tkoly v oblastech, jako je napfiklad podesty
dvojschodisté nebo okraje schodd, umistéte pfedem ochranné bariéry, abyste zajistili
bezpecnost osob i robota.

- Otevreni dvefi do mistnosti: Aby robot mohl prozkoumat cely prostor a vytvofit mapu
vaseho domu, otevrete pred prvnim pouzitim dvere do kazdé mistnosti.

Zapnuti a nabijeni

samovyprazdnovaci zakladné a stisknéte a podrzte tlacitko napdjeni na robotu. Pockejte, az
kontrolka tlacitka napajeni zlstane trvale svitit, a poté umistéte robota nabijecim termindlem
smérujicim dovnitf na samovyprazdnovaci zékladnu .

Poznamka:

- Robot ma vysoce vykonny lithium-iontovy akumulator.

- Pred prvnim cisténim se ujistéte, Ze je baterie robota plné nabita na 100 %.

- samovyprazdnovaci zékladna automaticky sparuiji.

- Prozachovanivykonu baterie se ujistéte, Ze je dostatecné nabita pro kazdodenni pouzivani.

4. PROVOZ

Zacnéte s uklidem
Kratkym stisknutim tlacitka spusténi robota ,, (') “ spustte daklid.

Pauza
Béhem provozu robota kratkym stisknutim libovolného tlacitka na jeho téle se jeho provoz
pozastavi.

Resumé

Pokud je robot pozastaven, kratkym stisknutim tlacitka spusténi robota , O " se provoz
obnovi.

Vypnout

Kdyz je robot zapnuty, stisknéte a podrzte tlacitko napajeni robota , @il * po dobu 3 sekund,
abyste ho vypnuli.
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Lokalni ¢isténi
Stisknéte a podrzte tlacitko spusténi robota ,, (D “ pro spusténi lokalniho ciSténi. Robot uklidi
Ctvercovou plochu o rozmérech 1,5 m x 1,5 m se stfedem kolem své aktualni polohy. Obr. 14

Funkce détské pojistky (zamek tlacitek)

Stisknéte a podrzte tlacitko pro navrat robota do zakladny (& “nebo aktivujte funkci détského
zamku v aplikaci. Jakmile je détsky zamek aktivovan, tlacitka robota budou deaktivovana.
Ovladani pres aplikaci zabrani détem nebo domacim mazlickdim v ndhodné aktivaci robota
nebo samovyprazdnovaci zakladny .

Chcete-li détsky zamek deaktivovat, stisknéte a podrzte tlacitko pro navrat do zakladny o
na robotu nebo jej deaktivujte pomoci aplikace.

samovyprazdnujici se zékladné
Kratce stisknéte tlacitko navratu do zakladny na robotu , (&} a robot se vrati ze
své aktualni polohy do samovyprazdnovaci zakladny , aby se nabil. Opétovné pfipojeni

samoodvodnovaci zékladny

Pokud se spojeni mezi zékladnou a robotem prerusi, stisknéte tlac¢itko Domd ,, C) a tlacitko
Navrat do zakladny , @r dokud se kontrolka na samovyprazdnovaci zakladné nezméni z
cervené na modrou.

Obnoveni tovarniho nastaveni

Pokud tlacitka nereaguji nebo robota nelze vypnout, zkuste provést obnoveni tovarniho
nastaveni. Soucasné stisknéte a podrzte tlacitko napéajeni, @l " atlacitko Domd, (D “ robot
se vrati do tovarniho nastaveni a restartuje se.

Vysvétleni tlacitek robota

Tlacitka Operace
Kratkeé stisknuti Dlouhodoby tlak
Tlacitko Doma Spusténi/pozastaveni/ Lokalni cisténi

obnoveni prace

Tlacitko Navrat na samovyprazdiovaci Aktivace détské pojistky /
zékladnu zékladny / pauza a navrat do deaktivace détské pojistky
samovyprazdnovaci zékladny

Tlacitko napdjeni - Zapnout/vypnout
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Vynucené vypnuti

Vypnout

Tlacitko pripojeni

Vstupte do rezimu parovani

Start + ndvrat na
zakladnu

Vstupte do rezimu zékladni vazby

Napajeni + Start

Obnoveni tovarniho nastaveni

Svételné indikatory

Svételné efekty

Vyznam

Ce [0)

Bliké modre

Nabijeni robota / navrat robota k
nabijeni

Plynuld modra

Cisténi robotem

Blika cervené

Selhani robota

Pouziti samovyprazdnovaciho dna
- Automatické odsavani prachu: Po dokonceni tklidu se robot vrati do samovyprazdnovaci
zékladny pro automatické odsavani prachu. Chcete-li tuto funkci zakazat, upravte
nastaveni v aplikaci. Vyhnéte se Castému sbéru prachu, abyste prodlouzili Zivotnost

soucasti.

- Mytimopu: Pfed vytirdnim robot automaticky navlhé&i mop, kdyz opusti samovyprazdnovaci
zakladnu . Po vytirani se vraci do samovyprazdfovaci zakladny pro automatické myti
mopu. Pokud je nadrz na Cistou vodu prazdna nebo nadrz na Spinavou vodu plnd, robot
pozastavi Uklid a vrati se do samovyprazdnovaci zakladny, aby doplnil vodu, vypustil vodu

a umyl mop.

- Rezim suSeni: Po vytirdni nebo myti mopu robot po zapojeni do dokovaci stanice spusti
automatické suseni mopu. Abyste se nepopalili, drzte se dal od horkého vétraciho otvoru.
Dobu suseni si mlZete upravit pomoci aplikace.

Indikator samovyprazdnovaci zékladny

Kontrolky

Svételné efekty

Vyznam

Blikd modre

Nabijeni robota

Plynuld modra

Myti mopu / Sbér prachu

Blika cervené

samovyprazdnovaci zékladny
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5. CISTENI A UDRZBA

Robot - Nadrz na odpadni vodu a drzak mopu

Demontéaz

1. Stisknéte a podrzte tlacitko na zadni strané robota pro rucni vyjmuti nddrze na odpadni
vodu a drzaku mopu. Obr. 15

2. Po vyjmuti nddrze na odpadni vodu stisknéte obéma palci boky drzaku mopu a jemné jej
zatlacte dopredu, abyste jej vyjmuli. Obr. 16

Cigténia Gdrzba

1. Otevrete horni kryt nadrZe na odpadni vodu a v zavislosti na stupni znecisténi jej oCistéte
mékkym hadfikem nebo jej pfed opétovnou instalaci oplachnéte tekouci vodou. Obr. 17

2. Povyjmutidrzéaku mopu jej otfete mékkym hadrikem nebo pouZijte Cistici nastroj k vycisténi
mezer v odpadnim kanalu v zavislosti na stupni znecisténi. Pfed opétovnou instalaci jej lze
také opléchnout pod tekouci vodou. Obr. 18

Robot - Prachova nadoba a filtr prachové nadoby

Demontaz Obr. 19

1. Otevrete viko robota, stisknéte zédpadku nadoby na prach a zvednéte nadobu nahoru.
2. Otevrete kryt nddoby na prach ve sméru Sipky a vysypte obsah do odpadkového koSe.
3. Otevrete kryt filtru prachového koSe na jedné strané a vyjméte filtr prachového kosSe.

Cisténf a Gdrzba Obr. 20

1. Oplachnéte filtr prachové nadoby Cistou vodou a pred opétovnym vloZenim do prachové
nadoby jej nechte uschnout na vzduchu.

2.V zavislosti na pouzivani jej miZzete vyménit za novy.

Robot - Drzak mopu a cyklicky mop z dvou materiald

Demontaz Obr. 21

1. Stisknéte tlacitka na obou stranach spodniho drzaku mopu robota, zvednéte jej ve sméru
zndzornéném na obrazku a poté drzak vyjméte.

2. Stlacte drzak mopu a poté mop vyjméte.

3. Chcete-li podplirny zip rozepnout, znovu stisknéte bocni tlacitka.

Cisténf a Gdrzba Obr. 22

1. Vycistéte drzak mopu a opléachnéte mop vodou podle stupné zneciSténi, osuste mop a poté
jej vratte k pouziti.

2. 'V zavislosti na pouzivani miZete mop v pfipadé potreby pfimo vyménit.

Robot - Bocni kartac
Demontaz Obr. 23
Otocte robota a pevné zatahnéte, abyste vyjmuli boc¢ni kartac.
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Cigténi a Gdrzba Obr. 24

1. Kodstranéni zacuchanych vlasl pouzijte dodany Cistici nastro;j.

2. Oplachnéte vodou v zavislosti na stupni znecisténi, nechte uschnout na vzduchu a poté
vratte k opétovnému pouziti.

3. Vzavislosti na pouziti jej lze pfimo vyménit.

Robot - Centralni kartac

Demontéaz Obr. 25

1. Stisknéte obéma rukama soucasné tlacitka na krytu centralniho kartace a kryt sejméte.
2. Zvednéte a vyjméte centralni kartac.

Cisténi a ddrzba Obr. 26

1. Kodstranénivlasd zamotanych v hlavnim kartaci pouzijte dodany Cistici nastroj.

2. Oplachnéte vodou v zavislosti na stupni znecisténi, nechte uschnout na vzduchu a poté
vratte k pouziti.

3. Vzavislosti na pouziti jej lze pfimo vymeénit.

Samovyprazdnovaci zédkladna - Vycistéte zédsobnik a rampu

Demontaz Obr. 27

Uchopte obé strany tlacitka pro uvolnéni samovyprazdnovaciho spodniho zasobniku rukama a
zvednéte jej, abyste vyjmuli zasobnik a tlacitko pro cisténi.

Cisténf a Gdrzba Obr. 28

1. samovyprazdnovaciho spodniho zasobniku pouzijte Cistici hadFik nebo vlhéené ubrousky .
2. Oplachnéte vodou podle stupné znecisténi.

3. Povycisténi necistot z misky a rampy je pfed dalSim pouzitim znovu nainstalujte.
Samovyprazdnovaci zakladna - Prachovy sacek

Demontaz Obr. 29

1. Sejméte predni kryt nddoby na prach ze samovyprazdrnovaci zakladny .

2. Zvednéte prachovy sacek smérem nahoru a vyjméte jej.

Cisténf a tdrzba Obr. 30
Plny prachovy sacek zlikvidujte.

1.
2.  Otrete otvor pro sbér prachu a vnitfek nadoby na prach vlhkym hadrikem.
3. Nainstalujte novy prachovy sacek a zakryjte jim povrch nddoby na prach.
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6. RESEN{ PROBLEMU

Popis problému

MozZné pficiny

Regenf

Robot se nenabiji

Robot neniv kontaktu s
nabijeci svorkou.

samovyprazdnovaci zékladnu a
stisknéte tlacitko.

Robot se nevraci
do rezimu
samovyprazdnovani

Samovyprazdnovaci
zakladna je umisténa na
nespravném miste.

samovyprazdnovaci zakladny"
naleznete v uZivatelské prirucce.

Robot je zaseknuty

Robot je zamotany nebo
uviznuty v predmétech,
jako jsou kabely na
podlaze.

Odstrante vSechny kabely nebo
necistoty roztrousené po podlaze.

Boéni kartac nebo
stfedovy kartac je
zaseknuty a brani robotu v
jeho spravném pohybu.

Odstrante vSechny pfedméty, které
blokuji stfedovy nebo bocni kartac,
a znovu spustte robota na rovném

povrchu.

Robota blokuji prekazky.

Odstrante prekazky nebo si v aplikaci
nastavte vlastni zény zékazu vstupu.

samovyprazdnovaci
zékladny nebo
prestane pracovat
pred dokoncenim
uklidu.

Robot ma slabou baterii.

samovyprazdnovaci zékladny .

Neuklizi podle
plénovaného €asu

Pléanovany uklid v aplikaci
je zakazan.

Prekonfigurujte si plany uklidu v
aplikaci.

Robot je v rezimu
.Nerusit",

Vlypnéte rezim Nerusit nebo upravte
plan.

Robot je zavéSeny

Levé nebo pravé kolo je
zavésené.

Jemné poklepejte na ochranny kryt
proti kolizi, abyste odstranili pfipadné
cizi predméty.

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IM.indd 110
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Robot se pohybuje
dozadu

Ochranny kryt
navigacniho modulu je
zaseknuty.

Pred robotem jsou
prekazky.

Narazova deska je
zaseknuta.

Snimac proti padu je
pokryty prachem.

Okamzité odstrante prekazky.

Po odstranéni prekazek nebo cizich
predmétd jemné poklepejte na
narazovou desku.

Ocistéte veSkery prach nahromadény
na povrchu ¢ocky senzoru proti padu.

Robot nedokaze
spravné dokoncit
mapovani.

Robot nema pfristup do
vSech ¢asti domu.

Prah pro nepfistupnou
oblast je prilis vysoky.
V nepfistupné oblasti je
uzky prichod.

Dvere do nepfistupné
oblasti jsou zavrené.

Vice informaci naleznete v uzivatelské
prirucce v ¢asti ,Priprava domaciho
prostredi®.

Aplikace reaguje
pomalu

Sit je zaneprazdnéna.
Slaby bezdratovy signal v
telefonu.

Nedostatecna Sitka
pasma sité.

Restartujte router , abyste snizili pocet
pfipojenych uzivateld.

Zkontrolujte nastaveni telefonu.
Zvyste Sitku pasma sité.

Samovyprazdnovaci
zékladna hlasi, Ze je
robot odpojen.

samovyprazdnovaci

zakladnou bylo preruseno.

Stisknéte a podrzte tlacitko osvétleni
na samovyprazdnovaci zakladné pro
vstup do rezimu parovani. Soucasné
stisknéte a podrzte tlacitko Dom( a
tlacitko Navrat na robotickém vysavaci.

Aplikace ukazuje, ze
zafizeni je odpojené

Telefon neni spravné
pripojen k siti.

Router nefunguje spravné.

Roboticky vysavac neni
zapnuty.

Nastaveni bezdratové sité
v zafizeni bylo vymazano.
Heslo bezdratové sité

se zménilo nebo byla sit
vymeénéna.

Znovu pripojte telefon k siti.
Restartujte router .

Zapnéte roboticky vysavac.

Pridejte do aplikace nové zafizeni.

Po spusténi systému stisknéte a
podrzte tlacitko parovani po dobu 3
sekund a uvolnéte jej, jakmile uslySite
pipnuti.

Postupujte podle pokynt v telefonu a
zarizeni znovu pridejte.
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Aplikace nedokaze Rozmazany nebo Prejdéte do aplikace Cecotec a
naskenovat QR kod poskozeny QR kéd na vyberte moznost ,Pfidat zafizeni".
robota. zafizeni. Metoda 1: Vyberte moznost Pridat
podle modelu a vyhledejte odpovidajici
zarizeni.
Metoda 2: Vyberte zafizeni v okoli a
vyhledejte zafizeni v okoli, kterd chcete
pridat.
Mop nelze Cistit. Vyprazdnéte nadrzku na Vyjméte nadrzku na vodu a doplite
vodu. vodu.
Nadrz na Spinavou vodu Vlyjméte nadrz na Spinavou vodu a
je plna. vyprazdnéte ji.
Robot béhem Cizi predmét blokuje otvor | Odstrante cizi predméty z otvoru pro
provozu ztraci pro sbér necistot v nddrzi. | sbér necistot
necistoty

7. AUTORSKA PRAVA

Prava dusSevniho vlastnictvi k textim v této prirucce patfi spole¢nosti CECOTEC INNOVACIONES,
SL. VSechna prava vyhrazena. Obsah této publikace nesmi byt, at uz zcela nebo zlasti,
reprodukovan, ukladan do vyhledavaciho systému, prenasen ani distribuovan jakymikoli
prostiedky (elektronickymi, mechanickymi, kopirovanim, nahrédvénim nebo podobnymi) bez
predchoziho souhlasu spole¢nosti CECOTEC INNOVACIONES, SL.

8. PROHLASENI O SHODE EU

Spolec¢nost Cecotec Innovaciones timto prohlasuje, Ze tento roboticky vysavac,
model EU01_114630 - Conga Z100, je v souladu se smérnici 2014/53/EU o
réadiovych zafizenich.
Uplné znéni prohlaseni EU o shodé je k dispozici na nasledujici internetové

adrese:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PARCALAR VE BILESENLER

Robotun ana gériniumi (kapak kapaliyken)

Sekil 1

1.

oOU e WwN

Ana sayfa digmesi
Kenar sensort

On carpisma sensorii
Radar kapagi

Robot Ust kapagi

Usse geri dén diigmesi

Robotun alt gbranimi

Sekil 2

1.

NV s WN

Orta firca

Cok yonlii tekerlek

Hali sensorti

iki malzemeli déngiisel paspas
Merkezi firca serbest birakma dugmesi
Toplayici lastikler

Yan firca

Disme onleyici sensoér

Robotun ana gériinimi (kapag acikken)

Sekil 3

1.

©ENOU S WN

Temizleme araci

Geri hizalama mercegi

Kirli su tanki

Bimateryal donglsel paspas
Guc digmesi

Sifirlama diigmesi
Eslestirme digmesi

Toz haznesi

Kargo terminalleri

Kendini bosaltan tabanin ana gérinimu

Sekil 4
1. Kirli su tanki
2. Sudeposu kilitleme klipsi
3. Tepsiserbest birakma digmesi
4. Temiz su tanki
5. Toztorbasi
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6.
7.

Kurutma icin sicak hava cikisi
Kendiliginden bosalan taban tepsisi

Kendini bosaltan tabanin 6n gérinumi

Sekil 5

1.

e W

Kargo terminalleri

Su enjektori

Durum gostergesi
Yik hizalama mercegi
Toz toplama portu

Kendini bosaltan tabanin arka gérinumu

Sekil 6

1.

2.

Kendiliginden bosalan taban tepsisi

NOT:

Giic kablosu
Kabloyu saklamak icin kanal

Sekil 7

Bu kilavuzda yer alan grafikler sematik gosterimlerdir ve uriindeki grafiklerle tam olarak

uyusmayabilir.

2. KULLANMADAN ONCE

- Burobot stplirge, nakliye sirasinda koruma saglayacak sekilde tasarlanmis bir ambalajla
geliyor. Robot stplirgeyi kutusundan cikarin. Robot sliplirgenizi ileride tasimaniz
gerektiginde hasar gérmesini 6nlemekicin orijinalkutusunu ve diger ambalaj malzemelerini
guvenli bir yerde saklayabilirsiniz. Orijinal ambalaji atmak istiyorsaniz, tim utrlnleri uygun

sekilde geri donustlrdiuginizden emin olun.

- Tum parca ve bilesenlerin dahil oldugundan ve iyi durumda oldugundan emin olun.
Herhangi biri eksikse veya iyi durumda degilse, derhal Cecotec'in resmi Teknik Destek
Servisi ile iletisime gecin .

Kutu icerigi:

- Robot siipirge

- Kendini bosaltan taban
- Silikon firca

- Yanfirca

- Toztorbasi
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- Iki malzemeli déngiisel paspas
- Kullanim kilavuzu

- Yardima ihtiyac duymaniz halinde ekipmaninizin dogru bir sekilde izlenebilmesi icin seri
numarasini urin Gzerinden ¢ikarmayiniz.

3. KURULUM

ilk kullanim

1. Yan fircayl disbikey tarafi asagl bakacak sekilde takin. Hizalayin ve diizglin takildigini
gosteren bir tik sesi duyana kadar bastirin. Sekil 8

2. Robotu ilk kez kullanmadan 6énce kenar sensoérintn koruyucu bantlarini cikardiginizdan
emin olun. Sekil 9

3. Robotunuzu ilk kez kullanmadan 6nce 6n sok sensoriinin koruyucu filmlerini mutlaka
cikarin. Sekil 10

Kendi kendini bosaltan taban tepsisinin takilmasi

kendiliginden bosalan taban tepsisini kendiliginden bosalan taban goévdesiyle hizalayin,
ardindan kendiliginden bosalan taban tepsisini, kendiliginden bosalan taban tepsisinin glivenli
bir sekilde yerine oturdugunu goésteren bir “tik" sesi duyana kadar iceriye dogru itin.

Kendini bosaltan tabanin yeri

Bosalan tabani sert bir zemin lizerine duvara yerlestirin ve her iki tarafta 0,05 m'den fazla, 6n
tarafta ise 1,3 m'den fazla bos alan oldugundan emin olun.

Guc kaynagini baglayin ve kendi kendini bosaltan tabanin bulundugu yerin iyi bir sebeke sinyali
kapsamina sahip oldugundan emin olun. Sekil 12

Not:

- Dogrudan glines 1sigina maruz kalmayin.

- Bosaltma tabaninin sinyal yayma alanini etiket veya baska nesnelerle kapatmayiniz .
- Otomatik bosalan tabani hali gibi yumusak ylizeylere koymayin.

- Kargo alaninin kuru oldugundan emin olun.

Temiz suyun yenilenmesi
Su tankini doldurmak icin temiz su tankini cikarin, klipsi kaldirin, tanki suyla doldurun ve
ardindan otomatik bosaltma tabanina geri yerlestirin . Sekil 13

Temizlenecek alanin temizlenmesi
1. Robot stpurgeyi kullanmadan 6nce masa, sandalye gibi mobilyalarin yani sira ayakl

vantilator gibi esyalari da dizenli bir sekilde yerlestirin. Mimkiin olan en genis temizlik
alanini yaratmak icin terazi ve kantar gibi alcak esyalari uygun sekilde saklayin.
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2. Robot siipiirgenizin verimliligini artirmak icin kablo, kumas, terlik gibi cesitli esyalar
yerden kaldirin.

3. Hallarda paspaslama fonksiyonunu kullanmayiniz. Halilarinizda puskuller varsa, bunlari
o6nceden halinin altina yuvarlayin.

4. temizlenecek alani algilamasini 6nlemek icin robotun 6ntinde, kapi esiklerinde, dar
gecitlerde vb. durmaktan kacinin.

Ev ortaminin hazirlanmasi

- Robot Disme Onleme: Robot, dubleks merdiven sahanligl veya basamak kenari gibi
alanlarda gorev yapiyorsa, hem insanlarin hem de robotun glivenligini saglamak icin
O6nceden koruyucu bariyerler yerlestirin.

- 0Oda kapilarini acin: Robotun tiim alani kesfetmesine ve evinizin bir haritasini cikarmasina
yardimci olmak icin, ilk kullanimdan 6nce her odanin kapisini acin.

Acin ve sarj edin

kendi kendini bosaltan tabana gtlic baglayin ve robotun lizerindeki glic digmesini basili tutun.
Guc dugmesi gostergesinin sabit sekilde yanmasini bekleyin, ardindan robotu sarj terminali
iceriye bakacak sekilde kendi kendini bosaltan tabana yerlestirin .

Not:

- Robotun yiiksek performansli lityum-iyon pil takimi bulunuyor.

- ilk temizlige baslamadan énce robotunuzun pilinin %100 dolu oldugundan emin olun.

- kendini bosaltan taban otomatik olarak eslesecektir.

- Pil performansini korumak icin pilin glinliik kullanim icin yeterli sarja sahip oldugundan
emin olun.

4. OPERASYON

Temizlige basla
Temizligi baslatmak icin robotun baslat dugmesine C) "kisa basin .

Duraklama

Robot calisirken, robot gévdesindeki herhangi bir diigmeye kisa sureli basildiginda robotun
calismasi duraklatilacaktir.

Surdirmek

Robot duraklatildiginda, robot baslatma diigmesine * (') " kisa bir stire basildiginda calismaya
devam edilir.
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Kapamak
Robot acikken, robotun glic diigmesine * @ saniye basili tutarak robotu kapatin.

Yerel temizlik

Noktasal temizligi baslatmak icin robotun baslat digmesine * (') " basin ve basili tutun .
Robot, mevcut konumunun etrafinda merkezlenmis 1,5m x 1,5m karelik bir alani temizleyecek.
Sekil 14

Cocuk kilidi fonksiyonu (dtgme kilidi)

Robotun lisse donus digmesini * @ basili tutun veya uygulamada cocuk kilidi islevini
etkinlestirin. Cocuk kilidi aktif hale getirildiginde robotun diigmeleri devre disi kalacaktir.
kendi kendini bosaltan tabani yanlislikla etkinlestirmesini 6nleyecektir .

Cocuk kilidini devre disi birakmak icin robotun lisse donus digmesini “{&" basili tutun veya
uygulamayi kullanarak devre disi birakin.

Kendini bosaltan tabana geri don
Robotun ’@ lisse don dugmesine kisa basin , robot mevcut konumundan

kendi kendini bosaltan lisse donerek sarj olur. Kendi kendini bosaltan tabanin yeniden
baglanmasi

Eger taban ile robot arasindaki baglanti kesilirse, bunlari birbirine baglamak icin ana ekran
diigmesine “ (') " ve tabana déniis diigmesine * {&) " basin, kendini bosaltan tabandaki isik
kirmizidan maviye dénene kadar.

Fabrika ayarlarina sifirlama

Digmeler tepkisizse veya robot kapatilamiyorsa fabrika ayarlarina sifirlamayi deneyin. Glic
dugmesi“ @D " ve ana sayfa diigmesine * (') "ayni anda basili tuttugunuzda robot fabrika
ayarlarina donecek ve yeniden baslayacaktir.

Robot digmelerinin aciklamasi

Digmeler Operasyon
Kisa basin Uzun sureli baski
Ana sayfa diigmesi Calismayi baslat/duraklat/ Yerel temizlik
devam ettir
Usse geri dén Kendini bosaltan lisse geri don Cocuk kilidini etkinlestir / cocuk
digmesi / durakla ve kendini bosaltan kilidini devre disi birak
Uisse geri don
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Glc digmesi

Acma/kapatma

Zorla kapatma

Kapamak

Baglanti digmesi

Eslestirme moduna girin

Basla + lisse don

Temel baglama moduna girin

Gic + Baslat

Fabrika ayarlarina sifirla

Isik gostergeleri

Isik efektleri

Anlam

Gl

Mavi yanip sénlyor

Robot sarj oluyor / Robot sarj
olmaya geri donlyor

DUz mavi

Robot temizligi

Kirmizi yanip séniyor

Robot arizasi

Kendini bosaltan tabani kullanma
- Otomatik Toz Toplama: Temizlik tamamlandiktan sonra robot, otomatik toz toplama icin
kendi kendini bosaltan tabana geri déner. Bu 6zelligi devre disi birakmak icin uygulamadaki
ayarlari diizenleyin. Bilesen 6mruni uzatmak icin sik sik toz toplamaktan kacmin.
- kendi kendini bosaltan tabandan cikardiginda otomatik olarak nemlendirir . Paspaslama
isleminin ardindan otomatik paspas yikama islemi icin kendi kendini bosaltan tabana geri
doéner . Temiz su tanki bosaldiginda veya kirli su tanki doldugunda, robot temizligi durdurur
ve kendini bosaltan tabana geri dénerek paspasi yeniden doldurur, bosaltir ve yikar.
- Kurutma Modu: Paspasin paspaslanmasi veya yikanmasi sonrasinda robot, paspas
yuvasina yerlestirildiginde paspasin otomatik olarak kurutulmasini baslatir. Yaniklardan
kacinmak icin sicak hava menfezlerinden uzak durun. Kurutma siresini uygulama

Uzerinden ayarlayabilirsiniz .

Kendini bosaltan taban gostergesi

Gosterge isiklari

Isik efektleri

Anlam

Mavi yanip sénlyor

Robot sarji

Dz mavi

Paspasin yikanmasi / Toz toplanmasi

Kirmizi yanip
sonlyor

Kendi kendini bosaltan taban arizasi
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5. TEMIZLIK VE BAKIM

Robot - Atik su tanki ve paspas tutucu

Sokme

1. Robotun arkasindaki butona basili tutarak atik su tankini ve paspas tutucuyu elle
cikarabilirsiniz. Sekil 15

2. Atiksutankinicikardiktan sonra, iki bas parmaginizi kullanarak paspas tutucununyanlarina
bastirin ve yavasca 6ne dogru iterek cikarin. Sekil 16

Temizlik ve bakim

1. Atik sutankinin Gst kapagini acin, kirlilik derecesine gére yumusak bir bezle temizleyin veya
tekrar takmadan 6nce akan su altinda durulayin. Sekil 17

2. Mop tutucuyu cikardiktan sonra kirlilik derecesine gbre yumusak bir bezle silin veya
temizleme aparatini kullanarak atik su kanalindaki bosluklari temizleyin. Tekrar takmadan
6nce akan su altinda durulamak da mumkiindr. Sekil 18

Robot - Toz haznesi ve toz haznesi filtresi

Sokme Sekil 19

1. Robot kapagini acin, toz haznesi mandalina basin ve toz haznesini yukari dogru kaldirin.

2. Toz haznesinin kapagini ok yoniinde acin ve icindekileri cép kutusuna bosaltin.

3. Tozhaznesinin bir tarafindaki toz haznesi filtre kapagini acin ve toz haznesi filtresini cikarin.

Temizlik ve bakim Sekil 20

1. Toz haznesi filtresini temiz suyla durulayin ve toz haznesine geri koymadan 6nce mutlaka
havada kurutun.

2. Kullanima bagli olarak yenisi ile degistirebilirsiniz.

Robot - Paspas tutucu ve cift malzemeli donglisel paspas

Sokme Sekil 21

1. Robotun alt paspas tutucusunun her iki tarafindaki dugmelere basin, sekilde gosterilen
yonde kaldirin ve tutucuyu cikarin.

2. Paspas tutucuyu sikistirin ve ardindan paspasi cikarin.

3. Destegiacmakicin yan tuslara tekrar basin.

Temizlik ve bakim Sekil 22

1. Paspas tutucusunu temizleyin ve kir oranina gore paspasi su ile durulayin, paspasi
kurulayin ve tekrar kullanima alin.

2. Kullanima bagli olarak ihtiyac halinde paspasinizi dogrudan degistirebilirsiniz.

Robot - Yan Firca
Sokme Sekil 23
Robotu ters cevirin ve yan fircayi cikarmak icin kuvvetlice cekin.
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Temizlik ve bakim Sekil 24

1. Dolasmis saclari temizlemek icin verilen temizleme aletini kullanin.

2. Kirlenme derecesine gore suyla durulayin, havayla kurutun ve tekrar kullanmak Uzere
yerine takin.

3. Kullanima bagli olarak dogrudan degistirilebilir.

Robot - Orta firca

Sokme Sekil 25

1. Orta firca kapagindaki tuslara iki elinizle ayni anda basin ve kapagi cikarin.
2. Orta fircayi kaldirip cikarin.

Temizlik ve bakim Sekil 26

1. Anafircaya dolanan tiiyleri temizlemek icin verilen temizleme aletini kullanin.

2. Kirlenme oranina gore suyla durulayin, kurumaya birakin ve tekrar kullanima alin.
3. Kullanima bagli olarak dogrudan degistirilebilir.

Kendiliginden bosalan taban - Tepsiyi ve rampayi temizleyin

Sokme Sekil 27

Kendiliginden bosalan taban tepsisi cikarma digmesinin her iki tarafini ellerinizle tutun ve
tepsiyi ve temizleme diigmesini cikarmak icin yukari kaldirin.

Temizlik ve bakim Sekil 28 @
1. Kendiliginden bosalan taban tepsisini temizlemek icin temizleme bezi veya islak mendil
kullanin..

2. Kiroranina gore su ile durulayin.
3. Tepsiverampa Uzerindeki kirleri temizledikten sonra tekrar kullanmadan énce yerine takin.

Kendiliginden bosalan taban - Toz torbasi

Sokme Sekil 29

1. Toz haznesinin 6n kapagini otomatik bosaltma tabanindan cikarin.
2. Toztorbasiniyukari dogru kaldirip cikarin.

Temizlik ve bakim Sekil 30
1. Dolu toz torbasini atin.

2. Toztoplama portunu ve toz haznesinin icini nemli bir bezle silin.
3. Yenibir toz torbasi takin ve toz haznesinin ylizeyini 6rtun.
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Sorun aciklamasi

Olasi nedenler

Coziimler

Robot sarj olmuyor

Robotun sarj terminaliyle
temasi yoktur.

kendi kendini bosaltan tabanin 6ntine
yerlestirin ve diigmeye basin.

Robot kendi kendini
bosaltma moduna geri
dénmiyor

Kendini bosaltan
taban yanlis yere
yerlestirilmistir.

Kendiliginden Bosalan Tabanin Yerini
Bulma" hakkinda daha fazla bilgi icin
Litfen kullanicr kilavuzuna bakin .

Robot sikisti

Robotun yerdeki kablo gibi
nesnelere takilmasi veya
dolanmasi.

Yere dagilmis kablolari ve dokuinttleri
temizleyin.

Yan firca veya orta firca
sikismis ve robotun
dliizglin hareket etmesini
engelliyor.

Orta fircayi veya yan fircayi tikayan
tum nesneleri kaldirin ve robotu diiz
bir ylizeyde yeniden baslatin.

Robot engeller ylziinden
engelleniyor.

Uygulamada engelleri kaldirin veya
o0zel yasak bolgeler belirleyin.

kendini bosaltan
tabana geri dénuyor
veya calismayi
durduruyor.

Robotun pili zayif.

kendi kendini bosaltan lisse gonder .

Planlanan zamana
gore temizlik yapmiyor

Uygulamada planl
temizlik devre disi.

Uygulamada temizlik programlarini
yeniden yapilandirin.

Robot “Rahatsiz Etmeyin”
modunda.

Rahatsiz Etmeyin modunu kapatin
veya zamanlamayi ayarlayin.

hareket ediyor

koruyucu kapagi sikismis.
Robotun énlinde engeller
var.

Carpisma plakasi sikismis.
Dusme onleyici sensér
tozla kaplanmis.

Robot askiya alindi Solveya sag tekerlek Carpisma koruma kapagina hafifce
askidadir. vurarak yabanci cisimleri cikarin.
Robot geriye dogru Navigasyon modiiliinin Engelleri hemen kaldirin.

Engelleri veya yabanci cisimleri
kaldirdiktan sonra, carpisma
plakasina hafifce vurun.

Dismeye karsi koruma saglayan
sensOr merceginin ylizeyinde biriken
tozlari temizleyin.
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Robot eslemeyi
dogru sekilde
tamamlayamiyor

Robotun evin her alanina
erismesi mimkun degil.
Ulasilamayan alan icin
esik cok yuksek.
Ulasilamayan alanda dar
bir gecit bulunmaktadir.
Ulasilamayan alana acilan
kapilar kapali.

Daha detayli bilgi icin kullanim
kilavuzundaki “Ev Ortaminizi
Hazirlama" bolimune bakiniz.

Uygulama yavas yanit
veriyor

Ag mesgul.

Telefonda zayif kablosuz
sinyali.

Yetersiz ag bant genisligi.

Bagl kullanici sayisini azaltmak icin
yonlendiricinizi yeniden baslatin .
Telefon ayarlarinizi kontrol edin.

Ag bant genisligini artirin.

Kendini bosaltan
taban, robotun
baglantisinin
kesildigini bildiriyor

kendini bosaltan taban
arasindaki baglanti koptu.

Eslestirme moduna girmek icin
otomatik bosalan tabandaki isik
digmesini basili tutun . Ayni anda
robot stplrgenizin tizerindeki home
tusu ve return tusuna basili tutun.

Uygulama cihazin
baglantisinin
kesildigini gosteriyor

Telefon sebekeye diizgiin
bir sekilde baglanmamis.
Yonlendirici dizglin
calismiyor.

Robot siipiirge acik degil.
Cihazinizdaki kablosuz ag
ayarlar silinmistir.
Kablosuz ag sifresi degisti
veya ag degistirildi.

Telefonunuzu tekrar sebekeye
baglayin.

Yénlendiriciyi yeniden baslatin .
Robot stiplirgenizin glic digmesini
acin.

Uygulamaya yeni bir cihaz ekleyin.
Sistem baslatildiktan sonra
eslestirme diigmesini 3 saniye basili
tutun, bip sesini duydugunuzda
birakin.

Cihazi tekrar eklemek icin
telefonunuzdaki talimatlari izleyin.

Uygulama robotun QR
kodunu tarayamiyor.

Cihazda bulanik veya
hasarli QR kodu.

Cecotec uygulamasina gidin ve
“Cihaz Ekle"yi secin.

Yontem 1: Modele gore ekle
secenegini secin ve karsilik gelen
cihazi bulun.

Yéntem 2: Yakindaki cihazlari secin
ve eklemek icin yakindaki cihazlari
arayin.
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Paspas temizlenemez.

Bos su deposu.

Kirli su deposu dolu.

Su tankini cikartip su ekleyin.

Kirli su deposunu cikartip bosaltin.

Robot calisma
sirasinda kir
kaybediyor

Tankin kir toplama

portunu tikayan yabanci

cisim.

Kir toplama portundan yabanci
cisimleri cikarin

7. TELIF HAKKI

Bu kilavuzda yer alan metinlerin fikri mulkiyet haklari CECOTEC INNOVACIONES, Slye aittir.
Her hakki saklidir. Bu yayinin icerigi, CECOTEC INNOVACIONES, SUnin 6nceden izni olmaksizin,
tamamen veya kismen cogaltilamaz, bir erisim sisteminde saklanamaz, herhangi bir yolla
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya benzeri) iletilemez veya dagitilamaz.

8. AB UYGUNLUK BEYANI

Cecotec Innovaciones , EU01_114630 - Conga Z100 modeli bu robot stiplirgenin
radyo ekipmanlarina iliskin 2014/53/€EU Direktifine uygun oldugunu beyan
eder.

AB uygunluk beyaninin tam metnine asagidaki

ulasabilirsiniz:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. MEPH KA'EEAPTHMATA

Kupia 6yn Tou popTtroT (UE TO KATTAKI KAEIOTO)
ZxnHa 1
1. KoupTri apxikng oeAidag
AloBNTAPAG OKUWV
AloBnTAPaG TTPOOKPOUCNG UTTPOCTA
KaAuywn pavtdap
Avw KAAUPPA pOUTTOT
KoupTri emoTtpogng otn Baon

@0~ wN

Kdtw 6yn Tou poptror
ZxNHa 2
1. Kevtpikr BoUpToa
MavkaTeuBuvTIKAG TPOXOG
AigBnTAPag XaAiwv
KUKAIKA o@ouyyapioTpa dU0 UNIKWV
KevTtpikd koupTri atreAeubEépwaong Bouptoag
AGOTIXO CUAAEKTN
MAeupikr BoUpToa
AI0ONTAPOG KATA TNG TITWONG

©ONOoOOR~®ON

Kupia 6yn Tou popTtroT (UE TO KATTAKI AvoIXTO)
Zxnua 3
1. EpyaAcio kaBapiopou
EmoTpoen @akol eubuypdupiong
Ae€apevr) BpwIKoU vepoU
KukAIkA opouyyapioTpa U0 UAIKWV
KoupTri Asitoupyiag
KoupTri emavagopdg
KoupTri 00euéng
Aoxeio okovng
TepuaTikoi oTaBuoi @opTiou

©X® NGO AWLDN

Bdong autoekkEVWONg
Zxnua 4

1. Aeggapevn Bpwpikou vepou
KAITT ao@daAiong degapevig vepou
KoupTri atreAeuBépwong diokou
Ae€apevr kabapoul vepou
>aKoUAa okovng

a bk own
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6. 'E€0odog Beppou aépa yia oTEyVWHA
7. Autoddeiaopa Baong diokou

Bdaong Tou ade1ddel auTopaTa
Zxnua 5

1. Teppartikoi oTaBuoi opTtiou
EyxuTtripag vepou

‘Evdeign katdoTaong

DopTwoN Pakou eubuypaupIong
©Upa cuAoyng okdvng

ok owDn

Bdong TTou ade1adel auTopaTa
Zxnua 6

1. KaAwdio Tpo@odoaiog
2. KavdAl yia Tnv atmmoBrkeuon Tou KaAwdiou

Autodadeiaopa Bdaong diokou Zxrua 7

>HMEIQMA:
Ta ypa@ikd o€ QUTO TO EYXEIPIDIO €ival OXNUATIKEG OVATIAPAOTACEIG KAl EVOEXETAl VO HNV
QAvTIOTOIXOUV OKPIBWG O€ QUTA TTOU ATTEIKOVI{OVTal OTO TTPOIOV.

2. NPIN AIMO TH XPHZH

AuTA N POUTIOTIKA NAEKTPIKA okoUTIa JIaTiOETal 0€ CuOKeuaaia oxedIaouévn yia va TV
TIPOOTATEVEI KATA TN METAPOPA. AQAIPEDTTE TNV NAEKTPIKA OKOUTIA POUTTOT ATTO TO KOUTI TNG.
Mropeite va atmrobnkeUoeTe TO apyXIKO KOUTI Kal GAAa €idn cuokeuaaiag o aoPaAég HEPOG
yia va aTToQUYETE {NUIEG OTN POUTTOTIKA NAEKTPIKF) OKOUTIA O€ TIEPITITWOT) TTOU XPEIAOTE VO
TN YeTaQEPETE aTO PEAAOV. Edv BEAETE va aTTOPPIYETE TNV APYIKF) CUCKEUQTIa, GPOVTIOTE va
AVOKUKAWOETE OAQ TA AVTIKEIMEVA OWOTA.

BeBaiwbeite 611 OAa Ta e€apTApaTa Kal Ta eapTApaTa TepIAapBavovTtal kal BpiokovTal o€
KOAR kataoTaon. Edv Asitrouv A dev gival o€ KA KATAOTACN, ETTIKOIVWVIOTE OMECWG PE TNV
emionun Ymnpeoia TexvikAg YmooTtnpigng 1ng Cecotec .

Mepiexdpeva KouTIOU:

HAekTPIKA OKOUTIA POUTTOT
AuTogkkevoUpevn Bdon
Bouptoa olAikévng
MAgupikn BoupToa
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- ZokoUAa okovng
- KUKAIKR ogouyyapioTpa dUo UNIKWV
- Eyxepidio odnyiwv

- Mnv agaipeite Tov o€IpIakd apiBud atré 1o TTPoidv, WOTE va gival duvaTr) N owaoTr IXvnAdTnon
TOU €EOTTAICOU 00OG O€ TTEPITITWON TTOU XPElaoTeiTe BonBeia.

3. HKATAZTAZH

ApxIkn xpnon

1. TomoBetAOTE TNV TTAEUPIKN BOUPTOQ PE TNV KUPTA TTAEUPA TTPOG Ta KATW. EuBuypauioTe Kai
ETTE PEXPI VO OKOUGCETE £va KAIK, UTTOOEIKVUOVTAG OTI £XEI EYKATAOTABEI OWOTA. Zxua 8

2. Tlpiv XPnOIMOTIOINCETE TO POMTIOT yiA TIPWTN QOPd, @POVTIOTE VO OQAIPECETE TIG
TIPOCTATEUTIKEG TAIVIEG ATTO TOV AIOONTAPA AKPUAG. ZXAUa 9

3. Tlpiv XPNOIMOTIOINCETE TO POMPTIOT yiAd TIPWTN QOPd, @POVTIOTE VO OQAIPECETE TIG
TIPOCTATEUTIKEG HEPPBPAVEG ATTO TOV UTTPOCTIVO algBNnTApPa Kpadaopwy. ZxAua 10

autoadelddovtog diokou Baong

autoddeloopa dioko BAong Pe To autoddelacua owpa Baong 6TTwg eaiveral oTto ZxAua 11 kai,
OTn OUVEXEIQ, TTIEOTE TOV auToddelaopa dioko BAoNG TTPOG Ta ETA PEXPI VO OKOUOETE £va “KAIK”,
TTou UTTOdEIKVUEI OTI 0 auToddelaopa diokog BAang éxel acalioel oTn Béan Tou.

Bdong autoekkévwang

autoadeidfouca Paon OTov TOiXO O€ MIa OKANPR €mM@Aveia, dIao@aAifoviag OTI UTTAPXEI
TePIooOTEPO aTTO 0,05 M xwpou kai oTIg dUo TTAEUPEG Kal TTEPIcTOTEPO atrd 1,3 m eAeUBepou
XWPOU PTTPOCTA.

>uvdéoTe TNV TTapoxr pelpaTog Kail BeBaiwbeite 6T N B€on TnG BAONG auToekkEVWoNG Exel KAAR
KaAuwn onpatog dIkTUou. Zxnua 12

Znueiwpa:

- ATTOQUYETE TO APECO NAIAKO PWG.

- Mnv KaAUTITETE TNV TTEPIOXN EKTTOUTIAG ONUATOG TNG BAONG QUTOEKKEVWONG PE AUTOKOAANTA
f GAAQ avTIKEIPEVA.

- PBdon Tou adeiddel auTdpaTa O€ HOAOKEG ETTIPAVEIEG OTTWG XOAIA.

- BeBaiwBeite 0TI 0 XWPOG ATTOCKEUWV €ival OTEYVOG.

AvarrAfpwaon kabapou vepou
MNa va yepioete Tn de€apevr) vepoU, agaipéoTte Tn deEapevr) KaBapou vepoU, ONKWAOTE TO KAITT,

yepioTe Tn de€apevr) pe vepd Kal, OTN CUVEXEIQ, TOTTOBETAOTE TNV TTiICW OTn BA0N AUTOOdEIGOUATOG
. ZXAMa 13
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KaBapiopdg TnG TePIOXAG TTOU TTPOKEITAI va KaBAPIOTEN

1.

MpIv XPNOIYOTIOINCETE TN POUTIOTIKF NAEKTPIKY) OKOUTIA, TOTTOBETAOTE £TMITTAQ OTTWG
TpaTEQIa Kal KOPEKAEG, KABWG KOl QVTIKEIHEVA OTIWG QVEMIOTAPEG ME PAEOPO, pe TAEN.
ATTOBNKEUOTE CWOTA XaPNAG avTIKEipeVa OTTWG CUyapIéG Kal {UYapPIEG YIa va ONPIOUPYAOETE
TOV JeyaAUTePO duvaTtd XWpPo Kabapiouou.

A@aipEoTe dIAPOPA AVTIKEINEVA OTTWG KOPOOVIA, UQACHATA Kal TTAVTOPAEG OTTO TO TTATWHA
yla va BeATIWOETE TNV aTTGB0AN TNG POUTTOTIKAG OKOUTTAG.

Mnv xpnoiyoTroleite TN AeIToupyia o@ouyyapioTpag o€ XaAid. Av UTTAPXouV KpOaaoia OTa
XAAIA, TUANIETE Ta KATW OTTO TO XOAI €K TWV TTPOTEPWV.

ATTOQUYETE va OTEKECTE WTTPOCTA ATIO TO POWPTIOT, OTA OKOAIG TnG TTOPTOAG, O OTEVA
TEPACUOTA K.ATT., yIO va PNV Qvayvwpidel TO POUTIOT TNV TIEPIOXH TIOU TTPOKEITal VO
KaBapIoTEi.

MpoeTolpaaia Tou oikiakoU TTePIBEAAOVTOG

MpéAnwn TTWong PouTToT: Edv TO popTIOT eKTEAEi epyacieg O€ TTEPIOXEG OTIWG TO
TTAATUOKAAO pIag SITTARG OKAAAG ) n GKPn Twv OKOAOTTATIWY, TOTTOBETAOTE TTPOCTATEUTIKG
KIYKAIBWUOTA €K TWV TTPOTEPWV YIA VA BIOCPANICETE TNV ACG@AAEIQ TOGO TWV AVOPWTTWY 600
KQOI TOU POMTTOT.

Avolypa Bupwv dwpariou: MNa va BonBACETE TO POUTTOT VA £EEPEUVATEI OAOKANPO TOV XWPO
Kal va dnuioupynael évav xaptn Tou GTTITIOU 0aG, AVOiETe TIG TTOPTEG O€ KABE dWPATIO TTPIV
atré TNV TPWTN XPAOoN.

Evepyotroinon kai opTion

Bdon autoekkEVWONG Kal TTOTAOTE TTOPATETAUEVA TO KOUMTTI AEITOUPYiag OTO pOUTTOT. MepIyéveTe
uéxpl n €vdeIEn Tou kKoupuTTIoU AgIToupyiag va Trapapeivel oTabepd avappévn Kal, oTn CUVEXEIQ,
TOTTOBETAOTE TO POUTIOT PE TOV OKPOJEKTN POPTIONG CTPOMMPEVO TTPOG T péoa aTn Baon
QUTOEKKEVWONG .

Znueiwpa:

To popTTOT B10B€TEl PTTaTapia 1I6VTWY AIBiou uwnAng amédoong.

Mpiv amd Tov TTPpWTO Kabapiopd, BeBaiwbeite OTI N pTTatapia Tou PoOuTIOT gival TTARPWG
@opTiopévn oto 100%.

Bdon autoekkévwaong Ba ouvdeBolv auTéuara.

Ma va diatnpARoeTe TNV aTOd0CN TNG UTTOTAPIOG, BERAIWOEITE OTI €ival ETTAPKWG QOPTIOUEVN
yla kaBnuepivi xpAon.

4. NHTOYPTIA

‘Evapgn kaBapiopol
MatroTe oUvTopa TO KOUPTTI évapEng TOU POMTTOT « (') » YIO va EEKIVATETE TOV KOBAPIOUO.
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Madon
EvW 10 poutrdT Asitoupyei, éva oUVTOPO TTATAUA OTTOIOUSHTTOTE KOUMTTIOU OTO GWHA TOU POUTTOT
Ba diakdywel TTPOoWPIVA TN AEIToUpyia Tou.

MepiAnyn
Edv 10 poutoT 166€i 0€ TTAUON, £va CUVTOPO TIATNHA TOU KOUMTTIOU £KKIVNONG TOU POUTIOT « O
» Ba ouveyioel TN AeIToupyia Tou.

KAgivw
Mg TO POUTTOT EVEPYOTTOINUEVO, TIATACTE TTOPATETAUEVA TO KOUUTTI AEITOUPYIOG TOU pOUTTOT
« @D » yia 3 SeUTEPOAETITA YIQ VA TO ATTEVEPYOTTOINOETE.

Tomikég KaBapiopog

MatroTe TTapaTeETAPEVA TO KOUPTTI €vapgng TOU POUTTOT « (') » yla va eKIVAoETe Tov KaBapiopd
onueiwv. To pouTtoT Ba kaBapioel pia TeTpdywvn Trepioxn 1,5 x 1,54, kevTpapiopévn yopw atéd
TNV Tpéxouca Béon Tou. Zxnua 14

AgiToupyia KAEISWPATOG yia TTaISIA (KAEIBWHA YE KOUMTTIA)

MaTtAOTE TTOPOTETAPEVA TO KOUMTTI ETTIOTPOPHG TOU POUTTOT OTN 0N « © » I EVEPYOTTOINOTE TN
Aeimoupyia kAeIdWPaTog yia TTaidid otnv epappoyn. MOAIG evepyotroindei To KAgidwpa ao@aieiag
yla TTaidid, Ta KOUMTTIG TOU pOUTTOT Ba aTTeEvePyOTTOINBOoUV.

O €Aeyxog péOWw TNG eQapuoyng Ba amoTpEWel TNV Tuxaia €VEPYOTTOINCN TOU POMTIOT 1) TNG
Baong autoekkévwaong atrd TTaidid ) KAToIKidIA .

Ma va otevepyoTroINoeTe TO KAEIdWUO aO0@OAEiag yia TTaidid, TTOTAOTE TTOPATETAUEVA TO
KOUUTTI ETTIGTPOPNAG TOU POUTTOT GTNn BAon « @» A XPNOIUOTTOICTE TV €QAPUOYA YIa va TO
QATTEVEPYOTTOINCETE.

Baon autoekkévwong
[MatAoTe oUvTOPa TO KOUUTTI EMOTPOPNG OTN BACN TOU POUTTOT KAl TO POUTIOT Ba ETTIOTPEWE!
otnv @aumsKKevoUpqu Baon amé Tnv TpExouca BEan Tou yia va @opTicel. ETTavacivdeon Tng

Bdong autoatrooTpdyyiong

Edv n ouvdeon peTagu TnG BAONG KOl TOU POUTTOT XOOEI, yIa va Ta CUVOETETE TTATACTE TO KOUTTI
ApXIKNAG 086vng « O » KOl TO KOUUTTi EMOTPOQAG oTn Bdon «@», MEXpI N Auxvia otn Bdaon
TToU adeIddel QUTOPATA VO OAAGEEI OTTO KOKKIVO OE UTTAE.

ETravagopd epyooTaciakwy pubpicewy

Edv 10 KOUMTTIG BEV QVTOTTOKPIVOVTAl i} TO POUTTOT eV UTTOPEI Va aTrevepyoTToinBei, dokiudoTe
va TTPOYUOTOTIOINCETE ETTAVAPOPA €PYOCTACIOKWY pubpicewv. MatAoTe TTapaTeTapéva 1o
koupTri Aeitoupyiag « @ » Kai To KoupTri apxIKAg 086vNng « O » TAUTOXPOVA, TO POUTTIOT Ba
ETMOTPEWEI OTNV EPYOCTACIOKN) TOU KATAOTACT Kal B0 ETTAVEKKIVNOEI.
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Koupumad

Aeitoupyia

>UVTOMO TIATNUO

Mapatetapévn tieon

KoupTri apXIKnig
oehidag

‘Evapgn/madon/ouvéxion
epyaoiag

ToTTIKOG KaBapIoPOg

KoupTri emoTpoeng
oTn Baon

Bdon autoekkévwang /
TTaUON Kal ETTIOTPO®RA OTN
Bdaon autoekkévwaong

Evepyotoinon kAeidwparog yia aidid /
Atrevepyotroinan KAEIBWHATOG yia TTaidid

KoupTri Aeitoupyiag

Evepyotoinon/atrevepyotroinon

AvayKaoTIKN
BI10KOTTH) AgITOUpYiag

KAgivw

KoupTri ouvdeong

Eiocodog oe Aeitoupyia 0Uleuéng

‘Evapén + €moTpo®n
oTtn Bdon

Eioodog o¢ Aeitoupyia ouvdeong Baong

‘loxug + Evapgn

Etavagopd oTIg pyocTACIOKEG
pubuioeig

DwreIvég evoEigelg

DwTIOTIKA €QE

Evvoia

an)

AvaBooBrvel pTTAe

DépTION POUTIOT / ETTIOTPOPH POUTIOT YIa
PopTION

2TEPEG PTTAE

PoutroTikdg kabapiopodg

AvaBooBrvel Je KOKKIVO
XpWwHa

ATToTuyia pOUTTOT

Xpnon Tng Bdong TTou adeldel autéuata

- Autoéparn ouhAoyr okévng: Metd TNV oAokAfpwaon Tou kaBapiopoU, To POUTTIOT ETTIOTPEPEI
oTn BAon auToeKKEVWONG yia auTtdpaTn ouAAoyr okovng. lMa va aTTevePYOTTOINCETE QUTAV
TN A&Imoupyia, TTPocapudaTE TIG PUBUIcEIG OTNV £Qapuoyr. ATTOQUYETE T OuxVvr) GUAAoyR
oKovNG yia va TTapateiveTe T SIApKEIa (WG TwV eEQPTNHATWY.

- TAUoIyo pe ogouyyapioTpa: lpiv TO OPOUYYAPIOPA, TO POUTIOT Uypaivel autéuaTa Tn
gpouyyapioTpa 6tav auth gelyel atrd Tn Baon autoadeidopaTog . MeTd 1o ogpouyydpioua,
EMOTPEPEI TN BAON AUTOAdEIGOUATOG Yia autépaTo TTAUCIMO pE ogouyyapioTpa. Edv n
deCapevh KaBapou vepou gival adeia ) n degapevr BPWHIKOU VEPOU gival YEUATN, TO POUTTOT
OIaKOTITEI TOV KOBAPIOWO Kal EMOTPEPEI 0T BACN auToadEIGCUATOG YIa va {avayeNioel, va
adeldoel Kal va TTAUVEI T oQouyyapioTpa.
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Aeitoupyia oTeyvwpartog: Metd 10 o@ouyydpiopa ] To TTAUCIPNO TG OQPOUYYapioTpag, TO
POUTTOT EeKIVA TO QUTOUATO GTEYVWHA TNG OPOUYYapioTpag oTav ouvdebei. Meivete pakpid
até Tov agpaywyod (eoToU aépa yia va oTToQUYETE eykauuaTa. MTTopeite va puBuioete Tn
OIGPKEIO OTEYVWHOTOG HECW TNG EQAPHOYAG.

AuTogKKEVOUEVOG BEIKTNG BAong

EvoeikTikéG Auyvieg DwTIOTIKE €QE Evvoia

- AvaBooBrvel pTTAe dopTIoN POUTTOT
2TEPEG PTTAE [MAUCIHO oYouyyapioTpag / ZuAAoyr oKOvVNG
AvaBooBrvel ye | AutoekkevoUpevn aoToxia Bdong
KOKKIVO XpWHa

5. KAOAPIZMOZ KAI ZYNTHPHZH

Poputror - Ae§apevi Aupdtwy Kai BAon o@ouyyapicTpag
AmrocuvappoAdynon

1.

[MatAoTE TTOPATETAUEVA TO KOUMTTI OTO TTIOW PEPOG TOU POUTTOT YIA VO AQAIPETETE XEIPOKIVNTA
Tn deCapev AupdTwy Kal TN BAKN opouyyapioTpag. Zxnua 15

Agou agaipéoeTe Tn de€apevr) AUPATWY, XPNOIPOTIOINOTE Kal Toug U0 QVTiXEIPEG VIO VO
TMECETE TA TTAQIVA TNG BAKNG OPOoUYyapioTpag Kal TTECTE aTTaAd TTPOG Ta EPTTPOG YIa Va ThV
aQaIpéoeTe. ZxAUa 16

KaBapiopdg kai cuvtipnon

1.

Avoigte 10 €mdvw KAAUppa TnG Sefapevig Aupdtwy, kaBapioTe TNV HE €va PAAAKO
Travi avdhoya pe Tov BabBud Bpwpidg A EETTAUVETE TNV PE TPEXOUPEVO VEPO TIPIV TV
ETTOVOTOTIOOETACETE. ZXAKA 17

A@oU agaipéoeTe TN OAKN OQOUYYaPIOTPOG, OKOUTTIOTE TNV ME €va PaAakd Travi A
XPNOIUOTTOINATE TO EPYAAEio KaBapIoUOoU yia va KaBapioETE T KEVA OTO KAVAAI ATTOXETEUONG,
ava@hoya pe Tov Babud Bpwpidg. MTTopei eTmiong va eTTAUBET pe TpeXOUNEVO vEPS TTPIV ATTO
TNV €TTAveyKatdoTaon. Zxnua 18

Poptor - Kaddog okévng Kal @iATpo kadou akdvng
AmroouvapuoAdéynon Eik. 19

1.

AvoifTe TO KATTAKI TOU POMPTIOT, TIECTE TNV ACQPAAEIA TOU KABOU OKOVNG KOl ONKWOTE TOV
KGd0 OKOVNG TTPOG Ta TTAVW.

AvoigTe T0 KGAUPPA TOu BOXEIOU OKOVNG TTPOG TNV KATEUBUvON Tou BEAOUG Kal adEIGaTE TO
TTEPIEXOUEVO O€ £VaV KADO ATTOPPINHATWY.
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3. Avoite To KGAUPPa Tou QIATPOU TOou KAdOU OKOVNG OTN Wi TTAEUPA TOU KAdOU oKOVNG Kal
aPaIPEDTE TO YIATPO TOU KABOU OKAOVNG.

KaBapiopédg kai ouvtipnon Eik. 20

1. ZemAlvete TO QIATPO TOU KABOU OKOVNG PE KABapPd vEPO, PPOVTICOVTAG VA TO OTEYVWOETE
OTOV a€Pa TTPIV TO TOTTOBETACETE {avd oTov KAS0 OKOVNG.

2. Avahoya pe Tn XpHon, MTTOPEITE va TO AVTIKATAOTATETE PE Eva KalvoupyIo.

Poptror - Onkn ogpouyyapioTpag kail KUKAIKR a@ouyyapioTpa dU0 UAIKWV

AtroouvappoAdynon Eik. 21

1. TlatAoTe Ta KOuPTd Kai OTIG dUO TTAEUPEG TNG KATW BAKNG 0QOUYYapioTpag ToU POUTIOT,
ONKWOTE TNV TTPOG TNV KATEUBUVON TTOU QAiVETAl OTO OXAUA Kal, GTN OUVEXEIA, OQAIPECTE
™ OAKN.

2. ZupméaTe Tn BriKn TNG GPOUYYaPIOTPAG Kal OTN CUVEXEID aPaIPETTE TN OPOUYYapioTPa.

3. Ta va avoigeTe To peppoudp TNG BAong, TTATAOTE ava Ta TTAEUPIKG KOUUTTIG.

KaBapiopdg kar ouvtripnon Eik. 22

1. KaBapioTte Tn BAKN TNG 0QOUYYaPIioTPAG KAl CETTAUVETE TNV PE VEPO avaAoya PE TO ETTITTESO
BPWHIGG, OTEYVWOTE TNV KAl TN CUVEXEIA AVTIKATAGTAGTE TNV VIO VA TN XPNOIUOTIOIAOETE.

2. Avdhoya pe Tn Xprion, HTTOPEITE va aVTIKOTAOTACETE ateubeiag Tn ogouyyapioTpa, eav gival
aTapaiTnTo.

Poputror - MAgupikn Bouproa
AmroouvappoAdynon Eik. 23
[upioTe TO pouTTOT avaTToda, TPaPRETe 0TABEPA yia va a@alipéaceTe TNV TTAEUPIKR BolpToa.

KaBapiopdg kai guvtripnon Eik. 24

1. XpnOIYOTIOINCTE TO TTAPEXOUEVO EPYAAEIO KABAPIOWOU YIO VA AQAIPECETE TIG UTTEPOEUEVEG
TPIXEG.

2. =emAUveTe PE vePO avAAoya Pe TO €TITTEDO AEPWUOTOG, OTEYVWOTE OTOV QEPA KAl OTn
OUVEéYEID TOTTOBETAOTE TO YIa ETTAVAXPNOIMOTIOINGN.

3. Avdhoya pe Tn xpAon, YTTopEi va avTikataoTadei ateubeiag.

Poputror - Kevrpikn BoupTtoa

AmroouvapuoAdynon Eik. 25

1. TlatAoTE TAUTOXPOVA TO KOUMTTIA OTO KEVTPIKO KAAUPMA TnNG BoupToag Kal he Ta dUo Xépla
KAl AQAIPECTE TO KAAUMMA.

2. ZNKWOTE Kal aQalpéaTe TNV KEVTPIKN BoupTtoa.

KaBapiopédg kai ouvtipnon Eik. 26
1. XpnOIYOTIOINCTE TO TTAPEXOUEVO EPYAAEIO KABAPIGHOU YIa Va aQaIpETETE TPIXEG TTOU £XOUV
UTTAEXTEI OTNV KUpIa BoupToa.
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2. ZemAOvete pe vepd avahoya pe To eTTITTEDO BPWHIAG, APOTE TO VO OTEYVWOEI GTOV aéPa Kal
aTn ouvéxela TOTTOBETAOTE TO Eavd yia xpron.
3. Avdhoya pe Tn XpAon, PTTOPEi va avTikaTaaTadei atreubeiag.

Autoddeia Baon - KaBapioTte 1o dioko kai Tn pautra

AmroouvapuoAdéynon Eik. 27

KpatoTte kal Tig dUo TTAEUPEG TOu KOUPTTIOU atreAeuBépwong Tou auToadeldloviog diokou
Bdaong pe Ta xépia oag Kal ONKWATE TO yia VA 0@aIpéTETE TOV BiOKO Kal TO KOUUTTI KaBapiopou.

KaBapiopdg kai ouvtripnon Eixk. 28

1. autoadeidlovta dioko Baong .

2. =emAUveTe pe vepd avaloya e To eTTITTESO BPWHIAG.

3. AgouU kaBapioete TN Bpwuid até To dioko Kal TN PAMTIA, TOTTOBETAATE TOoV Eavd TIpIV ToV
XPNOIYOTIOIROETE Eavd.

AuTtogkkevoUpevn Bdon - ZakoUAa okévng

AmroouvapuoAdynon Eik. 29

1. AQaip€oTeE TO PTTPOCTIVO KAAUPA TOU KABoU OKAVNG atrod Tn Bdon Trou adeiddel autopara .
2. ZINKWOTE TN 0aKOUAA OKOVNG TTPOG TO TTAVW KAl 0QAIPEDTE TNV.

KaBapiopdg kai guvtripnon Eik. 30
1. AmoppiyTe TNV yEUATN 0aKOUAQ OKOVNG.
2. ZkouTrioTe TNV BUpa GUAAOYNG OKOVNG Kal TO ECWTEPIKG Tou KAGOU OKOVNG HE £va uypo
TTavi.
3. TomoBeTAOTE I VEa 0OKOUAQ OKOVNG Kal KAAUWTE TNV €TTIQAVEIA TOU KASOU OKOVNG.

6. 'HIIAYZH MPOBAHMATQN

Mepiypaen MBavég aiTieg NUoeig

TTPoBAARuaTOg

To popTToT dev To popTTOT dev £pxeTal Baon autoekkéVwOoNG Kal TTATAGTE TO
PopTiCel o€ ETTAPNA PE TOV KOUWTT.

QAKPOBEKTN POPTIONG.

To pouTTOT dev Bdon TTou adeiddel AvaTpéETe OTO EYXEIPIBIO XPAROTN YIa
ETMIOTPEQEI auTopata £xel TIEPIOOOTEPEG AETTTOUEPEIEG TXETIKA PE
oTn Asitoupyia TOTT00ETNOEI € AdBOG Vv evoTnTa «EVTOTOouog TNG BAong
QUTOEKKEVWONG Béon. QUTOEKKEVWONG ».
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To POUTTOT €xEl
KOAANCEI

To POUTTOT €x€l PTTAEXTET
1 €x€l KOAOEI o€
QVTIKEIPEVA OTTWG
KOAWSIO 0TO TTATWHA.

AgaipéoTe TUXOV KAAWDIA N
UTTOAEIUUOTO TTOU €ival OKOPTTIOUEVO
aTo TTdTwya.

H TTAEUPIKA 1 N KEVTPIKN
BoUpToa £xel KOAADEL,
€MTTOBIOVTAG TO POUTTOT
va KIivnBei cwaTd.

AQaIpECTE TUXOV QVTIKEIMEVA TTOU
€MTTOBICOUV TNV KEVTPIKA ) TNV TTAEUPIKN
BoUpToQ KaI ETTAVEKKIVIOTE TO POUTTOT
0€ PIa ETTITTEDN ETTIPAVEIQ.

To pOUTTOT PTTAOKAPETAI
até eutédia.

A@aipéoTe eUTTOdIA 1] OpPIOTE
TIPOCAPUOOUEVEG (WIVEG ATTAYOPEUTNG
TPOCRACNG OTNV EQAPUOYN.

Bdon auTtoekkévwaong
f oTapatd va
AeiToupyei TTpIv
OAOKANPWOEl TOV
KaBapiouo.

To popTTOT £XEI XOUNAR
pTTarapia.

Bdon autoekkévwong .

Aev kaBapidel
oUPQWVA PE TNV
TIPOYPAUUOTIOHEVN
wpa

O TTpoypapUaTIONEVOG
KaBapIopog otV
e@apuoyn eivai
QATTEVEPYOTTOINMEVOG.

Emravadiapop@waoTe Ta TTpoypdupaTa
KaBapiopoU GTNV EQAPUOYH.

To pouTTdT BpiokeTal
o¢ Aeimoupyia “Mnv
€VOYAEITE”.

ATTEVEPYOTTOIROTE TN A€ITOUPYiQ
Mnv evoyAeiTte ] TTPOCAPUOOTE TO
TPOYPAUMa.

To popTToT €ival o€
avaoToAn

O apiaTepdg ) o
0e€16G TPOXOG €ival
avapTnUEVOG.

XTUTTAOTE ATTaAd TO KAAUU PO
TTpooTagiag amd oUyKpouaon yia va
AQAIPECETE TUXOV CEva QVTIKEIMEVA.

To popTToT KIvEiTal
TTPOG TA TTOW

To TTPOCTATEUTIKO
KGAUpPpa TNG Hovadag
TTAORYNONG €XEI
KOANAOEL.

YTdapyouv eptrodia
PTTPOCTA aTrd TO
POWTTOT.

H 1TAdKka TTpdoKpoucng
£XEI KOAAOEL.

O aioOnTAPag KaTd
TNG TITWONG €ival
KOAUPPEVOG PE OKOVN.

ATTOPOKPUVETE QUECWG TO EUTTODIA.
A@oU agaipéoeTe ePTTOBIA 1) {Eva
QAVTIKEIPMEVA, XTUTTAOTE ATTAAG TNV TTAGKA
TTPOOKPOUONG.

KaBapioTe Tuxév cuocowpeupévn

oKOvN OTNV EMQAVEIQ TOU GAKOU TOU
aiodnTApa Katd TNG TTITWONG.
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To pouTTOT OeV PTTOPET
va OAOKANPWOEl
owoTd TN
XapToypagnon

To pouTTOT dEV PTTOPET
va €xel TpooBacon o€
6AOUG TOUG XWPOUG ToU
oTmmTIoU.

To 6pio yia TNV
duOoTTPOOITN TTEPIOXNA
gival TToAU uwnAo.
Ymdpxel éva oTevéd
TEPACUA OTNV
SUOTTIPOOITN TTEPIOXN.
O1 TépTEG TTPOG THV
duOoTTPOOITN TTEPIOXNA
gival KAEIOTEG.

Ma 1TepIcoETEPEG AETITOUEPEIEG,
avaTpéETe oTnv evéTnTa «MpoeToiyaacia
TOU OIKIOKOU aag TTePIBAAAOVTOG» OTO
EYXEIPIBIO XPNOTN.

H epappoyn
QAvTOTTOKPIVETal apyd

To dikTuo gival
ATTAOXOANUEVO.

Kakr acUpuatn
ouvdean 01O TNAEPWVO.
AveTTopkEG €UPOG dwvng
SIKTUOU.

TOV OPOOAOYNTH OOG VIO VO JEIWOETE
TOV OPIBPO TWV CUVOESEPEVWV
XPNOTWV.

EAéyETe TIG puBpicelg Tou TNAEPUIVOU
aag.

Augnon elpoug duvng BIKTUOU.

Bdon TTou adeiddel
AUTOUATA AVAQPEPEI
OTI TO POUTTOT €ival

Bdong auToekkévwaong
£XEl aTTOOUVOEDEI.

MatnoTe TTOPATETAUEVA TO KOUMTTI
@wTioPou oTn Bdon autoadeldouaTog
yla va €10€ABeTe aTN AsiToupyia

ATTOOUVOEDEPEVO oUCeuéng. Tautdxpova, TTATAOTE
TIOPATETAPEVA TO KOUMTTI APXIKIG
006vng Kal TO KOUUTTi ETMIOTPOPNG TNV
NAEKTPIKI) OKOUTTO POUTTOT.

H epapuoyn To TNAé@wvo d¢ev gival EmavacuvdéoTe 1o TNAEQWVO 0ag OTO

€MPAVIEl TN CUOKEUN owoTd ouvdedepévo aTo | diKTUO.

OTTOOUVOEDEPEVN dikTUO. EmravekkiviiaTe To dpopoAoynTh .

O dpopoAoyntrg dev
AgiToupyei owoTd.

H pouTTOTIKA NAEKTPIKT)
okouTra d¢ev eival
EVEPYOTTOINUEVN.

O1 pubuiocgig acUpuaTou
OIKTUOU OTN GUOKEUN
£XOUV BIaYPOPEI.

O KwdIKog TTpéoRacng
TOU aoUppaTtou dIKTUoU
éxel aAAGEel 1 To BiKTUO
€XEI QVTIKOTOOTOOEI.

EvepyotroifoTte Tov dI0KOTITN
A€ITOoupyiag TNG NAEKTPIKAG OKOUTTOG
POMTTOT.

MpooBéaTe pia véa cUoKEUR 0TV
€Qappoyn.

A@ou ekkivnBei To oUOTNUA, TTOTHOTE
TTOPOTETAPEVA TO KOUMTTI 0UZEUENG yia
3 deuTePOAETTTA KOI APACTE TO OTAV
aKOUOETE €va NXNTIKO OAUQ.
AkoAouBnoTe TIG 0dnyieg oTo TNAEPWVO
gag yia va TTpoaBéoeTe Eava Tn
OUOKEUN).
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H epappuoyn dev
MTTOpPEi VO 0apwaoel
Tov KwdIK6 QR TOU
PONTTOT.

Ooldg 1
KATEOTPOPMEVOG
KwdIkdg QR otn
OUOKEUN).

MeTtaBeite otnv e@apuoyr Cecotec

Kal eTAEETE “TpoaBrkn cuokeung”.
MéBodog 1: ETAEETE TTPOOBAKN KATA
povTéAO Kal BPEiTe TNV avTioToIxN
OUOKEUN.

MEB0od0G 2: ETTIAEETE KOVTIVEG CUOKEUEG
KOl avadnTAOTE KOVTIVEG OUOKEUEG YIa
TTPOGONAKN.

H o@ouyyapioTpa dev
JTTOpPEi VO KaBapIoTEi.

AdeidoTe Tn Se€apevn
vepoU.

H degapevn Bpwpikou
vepou gival yepaTn.

AogaipéoTe Tn deCapevA vepou Kal
TTPOCOEOTE VEPOD.

AgaipéoTe Tn deCapevh BPWHIKOU vEPOU
Kal adEIAOTE TNV.

To popTTOT XAvel
Bpwpid katd n
AeIToupyia

=€VO QVTIKEINEVO

TT0U PPACgel TNV BUpa
GUMOYNG BPwHIGS TG
Oe€apevAg.

AgaipéoTe EEva avTikeipyeva atmd
BUpa guAOYAG Bpwpidg

7. MN'EYMATIKA AIKAIQMATA

Ta dIKaIWPATA TTVEUPATIKAG IBIOKTNCIOG €TTI TWV KEIMEVWY QUTOU TOU EYXEIPIBIOU QVAKOUV
omv CECOTEC INNOVACIONES, SL. Me em@UAagn mavrég Sikaiwpatog. AtrayopeUeTal
n avaropaywyr), n ommobrikeucon o€ oUCTNUa avakTnong, n METAdoon 1 n diavour Tou
TTEPIEXOMEVOU QUTHG TNG dNPOCIiEUaNG, eV OAW N £V JEPEI, HE OTTOIOVONTTOTE TPOTTO (NAEKTPOVIKO,
UNXAVIKG, GWTOTUTTIKG, NXOYPaA®NTIKO ) TTapduoIo) Xwpig TNV TTponyoluevn adeia Tng CECOTEC

INNOVACIONES, SL.

8. AHAQZH ZYMMOP®QZHZ E'E

q

ak6AouBn dielBuvaon oTo d1adikTuo:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PECES | COMPONENTS

Vista principal del robot (amb la tapa tancada)

Bot6 d'inici

Sensor de vores

Sensor de xoc frontal
Tapa delradar

Coberta superior del robot
Boté de tornada a base

Vista inferior del robot

y
@
N

ONOUV s WwN S

Raspall central

Roda omnidireccional

Sensor de catifes

Mopa ciclica bimaterial

Bot6 d'alliberament del raspall central
Gomes collectores

Raspall lateral

Sensor anticaiguda

Vista principal del robot (amb la tapa oberta)

Fig.3

CoNOUV P WN S

Eina de neteja

Lent d'alineacié de tornada
Diposit d'aigua bruta
Mopa ciclica Bimaterial
Botd d'encesa

Botd de reinici

Bot6 d'aparellament
Diposit de pols

Terminals de carrega

Vista principal de la base d' autobuidat

Fig. 4

vewN S

Diposit d'aigua bruta

Clip de bloqueig del diposit daigua
Bot6 d'alliberament de la safata
Diposit d'aigua neta

Bossa de pols
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6. Sortida d'aire calent per assecat
7. Safata de la base d' autobuidat

Vista frontal de la base d' autobuidat

Fig.5
1. Terminals de carrega
2. Injector d'aigua
3. Indicador d'estat
4. Lentd'alineacié de carrega
5. Portde recolleccié de pols

Vista posterior de la base d' autobuidat
Fig. 6

1. Cable d'alimentacié

2. Canal per desar el cable

Safata de la base d' autobuidat Fig.7

NOTA:
Els grafics d'aquest manual sén representacions esquematiques i potser no coincideixen
exactament amb els del producte.

2. ABANS DE FER SERVIR

- Aquest robot aspirador presenta un embalatge dissenyat per protegir-lo durant el
transport. Traieu el robot aspirador de la seva caixa. Podeu desar la caixa original i altres
elements de l'embalatge en un lloc segur per prevenir danys alrobot aspirador si necessiteu
transportar-lo en el futur. Si voleu desfer-vos de 'embalatge original, assegureu-vos de
reciclar tots els elements correctament.

- Assegureu-vos que totes les peces i els components estan inclosos i en bon estat. Si en
faltés algun o no estiguessin en bon estat, contacteu de forma immediata amb el Servei
d'Atenci6 Tecnica oficial de Cecotec .

Contingut de la caixa:
- Robot aspirador

- Based'autobuidat
- Raspalldesilicona
- Raspall lateral

- Bossade pols
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- Mopa ciclica bimaterial
- Manuald'instruccions

- Notraieu el nimero de serie del producte, per poder mantenir una correcta tracabilitat del
vostre equip en cas de sollicitar assistencia.

3. INSTALLACIO

Us inicial

1. Installeu el raspall lateral amb el costat convex cap avall. Alineeu i premeu fins que
escolteu un clic, cosa que indica que esta correctament installat. Fig. 8

2. Abansdutilitzar elrobot per primera vegada, assegureu-vos de retirar les tires de proteccié
del sensor de vores. Fig. 9

3. Abans dutilitzar el robot per primera vegada, assegureu-vos de retirar les pel licules
protectores del sensor de xoc frontal. Fig. 10

Installacié de la safata de la base d' autobuidat

Alineeu la safata de la base d' autobuidat amb el cos de la base d' autobuidat com es mostra a
la figura 11, després empenyeu la safata de la base d' autobuidat cap a dins fins que escolteu un
“clic”, la qual cosa indica que la safata de la base d' autobuidat esta ben encaixada al seu lloc.

Ubicacié de la base d' autobuidat

Collogueu la base d' autobuidat contra la paret sobre una superficie dura, assegurant-vos que
hi hagi més de 0,05 m d'espai a banda i banda i més d'1,3 m d'espai lliure al davant.

Connecteu la font d'alimentacié i assegureu-vos que la ubicacié de la base d' autobuida tingui
bona cobertura de senyal de xarxa. Fig. 12

Nota:

- Eviteu la llum solar directa.

- Nocobriul'aread'emissié de senyalde la base d' autobuidatamb adhesius o altres objectes.
- No colloqueu la base d' autobuidat sobre superficies toves com catifes.

- Assegureu-vos que l'area de carrega estigui seca.

Reposicié daigua neta
Per omplir el diposit d'aigua, traieu el diposit d'aigua neta, aixequeu el clip, ompliu el diposit
amb aigua i després colloqueu-lo novament a la base d' autobuidat . Fig. 13

Neteja de l'area a netejar
1. Abans dutilitzar el robot aspirador, poseu mobles com taules i cadires, aixi com articles

com ventiladors de peu de forma ordenada. Deseu els articles baixos com bascules i
balances correctament per crear el major espai de neteja possible.
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2. Traieu del terra articles diversos, com cables, teles i sabatilles, per millorar l'eficiéncia del
robot aspirador.

3. No utilitzeu la funcié de fregat a les catifes. Si hi ha serrells a les catifes, enrotlleu-los sota
la catifa amb anticipacié.

4. Eviteu parar-vos davant del robot, esglaons de portes, passatges estrets, etc. per evitar
que el robot no reconegui larea a netejar.

Preparaci6 de " entorn domestic

- Prevencio de caigudes del robot: si el robot esta fent tasques en arees com el repla d'una
escala duplex o la vora d'escalons, colloqueu barreres protectores amb anticipacio per
garantir la seguretat tant de les persones com del robot.

- Obriules portes de les habitacions: per ajudar el robot a explorar tot l'espai i crear un mapa
de casa seva, obriu les portes de cada habitacié abans del primer Us.

Encesai carrega

Per carregar el robot, connecteu l'alimentacié a la base d’' autobuidat , premeu i mantingueu
premut el boté d'encesa del robot. Espereu que l'indicador del boté d'encesa estigui ences de
manera constant, després colloqueu el robot amb el terminal de carrega cap a dins a la base
d' autobuidat .

Nota:

- Elrobot té un paquet de bateries de ions de liti dalt rendiment.

- Abans de la primera neteja, confirmeu que la bateria del robot estigui completament
carregada al 100%.

- Després del primer inici, el robot i la base d' autobuidat s'emparellaran automaticament.

- Permantenirelrendiment de la bateria, assegureu-vos que la bateria estigui suficientment
carregada per a l'Us diari.

4. FUNCIONAMENT

Iniciar la neteja
Premeu breument el bot6 d'inici del robot * (') " per iniciar la neteja.

Pausa

Mentre el robot esta funcionant, una breu pressié sobre qualsevol boté al cos del robot
pausara el seu funcionament.

Reprendre

Si el robot esta en pausa, una breu pressié sobre el boté d'inici del robot * (') " reprendra el
funcionament.
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Apagar
Amb el robot ences, mantingueu premut el boté d'encesa del robot * - "durant 3 segons
per apagar-lo

Neteja localitzada
Mantingueu premut el boté d'inici del robot “ O " per iniciar la neteja localitzada. El robot
netejara una area quadrada de 1,5 mx 1,5 m centrada al voltant de la seva posicié actual. Fig. 14

Funcié de bloqueig infantil (bloqueig de botons)

Mantingueu premut el boté de tornada a base del robot * @ ", 0 activeu la funcié de bloqueig
infantila l'aplicacié. Quan el bloqueig infantil esta activat, els botons del robot es desactivaran.
Controlar a través de l'aplicacié evitara que els nens o les mascotes activin accidentalment el
robot o la base d' autobuidat .

Per desactivar el bloqueig infantil, mantingueu premut el boté de tornada a base del robot *
@ ", o utilitzeu l'aplicacié per desactivar-lo.

Tornada a la base d' autobuidat
Premeu breument el boté de tornada a base @ del robot, i el robot
tornara a la base d' autobuidat des de la seva ubicacié actual per carregar-se.

Reconnexié de la base d' autobuidat

En cas de perdre la connexid entre la base i el robot, per vincular-los premeu el boté d'inici (')
"i el boté de tornada a base * @ fins que la llum de la base d' autobuidat canvii de vermell
a blau.

Restabliment de fabrica

Si els botons no responen o el robot no es pot apagar, proveu de fer un restabliment de fabrica.
Mantingueu pressionats simultaniament el boté d'encesa * @i " i el boté d'inici * C) " el
robot tornara al seu estat de fabrica i es reiniciara.

Explicacié dels botons del robot

Botons Operacid
Pressié breu Pressié perllongada
Bot6 d'inici Iniciar / pausar / reprendre la Neteja localitzada
feina
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Boté de tornada a
base

Tornar a la base d' autobuidat
/ pausar i tornar a la base d’
autobuidat

Activar bloqueig infantil /
desactivar bloqueig infantil

Boto6 d'encesa

Encendre / apagar

Apagat forcat

Apagar

Bot6 de connexid

Entrar en el mode d'aparellament

Inici + tornada a
base

Entrar en el mode de vinculacié
de la base

Ences + inici

Restablir la configuracié de
fabrica

Indicadors de llum

Efectes de llum

Significat

o)

Blau intermitent

Robot carregant / robot tornant
a carregar

Blau fix

Robot netejant

Vermell intermitent

Fallada del robot

Us de la base d> autobuidat
- Recolleccié automatica de pols: Després de completar la neteja, el robot torna a la base d’
autobuidat per a la recolleccié automatica de pols. Per desactivar aquesta funcid, ajusteu
la configuracié a l'aplicaci6. Eviteu la recolleccié de pols freqlient per prolongar la vida Gtil

dels components.

- Rentat de la mopa: Abans de fregar, el robot humiteja la mopa automaticament en sortir
de la base d' autobuidat . Després de fregar, torna a la base d' autobuidat per al rentat
automatic de la mopa. Si el diposit d'aigua neta és buit o el diposit d'aigua bruta és ple, el
robot pausa la neteja i torna a la base d' autobuidat per emplenar i drenar i rentar la mopa.

- Mode d'assecat: Després de fregar o rentar la mopa, el robot inicia l'assecat automatic
de la mopa en acoblar-se. Mantingueu-vos allunyat de la sortida d'aire calent per evitar
cremades. Podeu ajustar la durada de l'assecatge a través de l'aplicacié.
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Indicador de la base d' autobuidat

Llums indicadors Efectes de llum Significat

- Blau intermitent Robot carregant
Blau fix Rentant la mopa / Recollint pols
Vermell intermitent Fallada de la base d' autobuidat

5.NETEJAI MANTENIMENT

Robot - Diposit d'aiglies residuals i suport de la mopa
Desmuntatge

1.

Mantingueu premut el boté a la part posterior del robot per retirar manualment el diposit
d'aiglies residuals i el suport de la mopa amb la ma. Fig. 15

Després de retirar el diposit d'aiglies residuals, utilitzeu els dos polzes per pressionar els
costats del suport de la mopa i empenta suaument cap endavant per retirar-lo. Fig. 16

Neteja i manteniment

1.

Obriu la tapa superior del diposit d'aigles residuals, netegeu-lo amb un drap suau segons
el grau de bruticia, o esbandiu-lo amb aigua corrent abans de tornar a installar-lo. Fig. 17
Després de retirar el suport de la mopa, netegeu-lo amb un drap suau o utilitzeu l'eina de
neteja per netejar els buits al canal d'aiglies residuals segons el grau de bruticia. També es
pot esbandir amb aigua corrent abans de tornar-lo a installar. Fig. 18

Robot - Diposit de polsi filtre del diposit de pols
Desmuntatge Fig. 19

1.

Obriu la tapa del robot, premeu el pestell del diposit de pols i aixequeu el diposit de pols
cap amunt.

Obriu la tapa del diposit de pols a la direccié de la fletxa i buideu el contingut en una
paperera.

Obriu la tapa del filtre del diposit de pols en un costat del diposit de pols i traieu el filtre del
diposit de pols.

Neteja i manteniment Fig. 20

1.

Esbandiu el filtre del diposit de pols amb aigua neta, assegureu-vos d'assecar-lo a l'aire
abans de tornar a collocar-lo al diposit de pols.

2. Depenent de l'ds, podeu substituir-lo per un de nou.
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Robot - Suport de la mopa i mopa ciclica bimaterial

Desmuntatge Fig. 21

1. Premeu els botons a banda i banda del suport de la mopa inferior del robot, aixequeu-lo a
l'adreca indicada a la figura i després traieu el suport.

2. Comprimiu el suport de la mopa i després traieu la mopa.

3. Per descomprimir el suport torneu a prémer els botons laterals.

Neteja i manteniment Fig. 22

1. Netegeu el suport de la mopa i esbandiu la mopa amb aigua segons el nivell de bruticia,
assequi la mopa i després torneu a collocar-los per al seu Us.

2. Depenent de lUs, pot reemplacar la mopa directament si és necessari.

Robot - Raspall lateral
Desmuntatge Fig. 23
Voltegeu el robot, tiri fermament per treure el raspall lateral.

Neteja i manteniment Fig. 24

1. Utilitzeu l'eina de neteja proporcionada per eliminar el cabell enredat.

2. Esbandida amb aigua segons el nivell de bruticia, assequi a l'aire i després torneu a col -
locar per a la seva reutilitzacio.

3. Depenentde lUs, es pot reemplacar directament.

Robot - Raspall central

Desmuntatge Fig. 25

1. Premeu simultaniament els botons a la coberta del raspall central amb les dues mans i
traieu la coberta.

2. Aixequeu itraieu el raspall central.

Neteja i manteniment Fig. 26

1. Utilitzeu l'eina de neteja proporcionada per eliminar el cabell enredat al raspall central.

2. Esbandidaamb aigua segons el nivell de bruticia, deixeu-lo assecar a l'aire i després torneu
a collocar-lo per al seu Us.

3. Depenentde lUs, es pot reemplacar directament.

Base d' autobuidat - Netejar la safata i la rampa

Desmuntatge Fig. 27

Sostingueu ambdds costats del boté d'alliberament de la safata de la base d'autobuidat amb
les mans i aixequeu-lo cap amunt per treure la safata i el boté de neteja.

Neteja i manteniment Fig. 28
1. Utilitzeu un drap de neteja o tovalloletes humides per netejar la safata de la base d’
autobuida .
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2. Esbandida amb aigua segons el nivell de bruticia.
3. Després de netejar la bruticia de la safata i la rampa, torneu a installar-la abans de tornar-
la a utilitzar.

Base d' autobuidat - Bossa de pols

Desmuntatge Fig. 29

1. Traieu la coberta frontal del diposit de pols de la base d' autobuidat .
2. Aixequeu la bossa de pols cap amunt i extraieu-la.

Neteja i manteniment Fig. 30
1. Rebutgeu la bossa de pols plena.
2. Netegeu el port de recolleccié de pols i l'interior del diposit de pols amb una tovalloleta
humida.
3. Installeu una nova bossa de pols i cobriu la superficie del diposit de pols.

6. RESOLUCIO DE PROBLEMES

Descripcié del Possibles causes Solucions

problema

Elrobot no es carrega | Elrobot no esta en Col - loqueu el robot davant de la base
contacte amb el d' autobuidat i premeu el boté.

terminal de carrega.

Elrobot notornaala La base d' autobuidat Consulteu el manual de l'usuari per
d' autobuidat esta collocada en una obtenir més detalls sobre la “Ubicacié
ubicacié incorrecta. de la base d' autobuidat “.

El robot esta encallat Elrobot esta enredat o Traieu qualsevol cable o residu
encallat amb elements escampat per terra.
com cables a terra.

Elraspall lateral o el Traieu qualsevol element que
raspall central estan obstrueixi el raspall central o el raspall
encallats, cosa que laterali reinicieu el robot en una

impedeix que el robot es | superficie plana.
mogui correctament.

El robot esta bloquejat Traieu els obstacles o establiu
per obstacles. zones prohibides personalitzades a
l'aplicacié.
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Elrobottornaala
base d' autobuidat

o deixa de funcionar
abans de completar la
neteja

Elrobot té poca bateria.

Envieu el robot a la base d' autobuidat .

No netegeu segons
l'hora programada

La neteja programada
a l'aplicaci6 esta
desactivada.

Reconfigureu els horaris de neteja a
l'aplicacié.

Elrobot esta en mode
“No molestar”.

Desactiveu el mode “No molestar” o
ajusteu l'horari.

El robot esta suspes

La roda esquerra o dreta
esta suspesa.

Colpegeu suaument la coberta de
proteccié contra collisions per eliminar
qualsevol objecte estrany.

Elrobot es mou cap
enrere

La coberta protectora
del modul de navegacié
esta encallada.

Hi ha obstacles davant
del robot.

La placa de collisié esta
encallada.

El sensor anticaiguda
esta cobert de pols.

Traieu els obstacles immediatament.
Després de retirar els obstacles o
objectes estranys, colpege suaument la
placa de collisié.

Netegeu qualsevol acumulacié de pols
a la superficie de la lent del sensor
anticaiguda.

Elrobot no pot
completar el mapatge
correctament

El robot no pot accedir

a totes les arees de la
casa.

El llindar de larea no
accessible és massa alt.
Hi ha un passatge estret
a larea no accessible.
Les portes de l'area

no accessible estan
tancades.

Per a més detalls, consulteu la seccié
“Preparacio de l'entorn de la llar” al
manual d'usuari.
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L'aplicacié respon
lentament

Xarxa ocupada.
Senyal sense fils
deficient al telefon.
Ample de banda de
xarxa insuficient.

Reinicieu el router per reduir el nombre
d'usuaris connectats.

Verifiqueu la configuracié del telefon.
Augmenteu 'amplada de banda de la
xarxa.

La base d' autobuidat
informa que el robot
esta desconnectat

S'ha desconnectat la
connexié entre el robot i
la base d' autobuida .

Mantingueu premut el boté de llum
de la base d' autobuidat per entrar en
mode aparellament. Alhora, manteniu
premuts el boté d'inici i el boté de
retorn del robot aspirador.

L'aplicacié mostra
el dispositiu
desconnectat

El telefon no esta
connectat correctament
a la xarxa.

Elrouter no funciona
correctament.

Elrobot aspirador no
esta ences.

S'ha suprimit la
configuracié de xarxa
sense fils al dispositiu.
La contrasenya de la
xarxa sense fils ha
canviat o la xarxa ha
estat reemplacada.

Reconnecteu el telefon a la xarxa.
Reinicieu el router.

Enceneu l'interruptor d'alimentacié del
robot aspirador.

Afegiu un nou aparell a l'aplicacié.
Després que el sistema s'inicii,
mantingueu premut el boté
d'aparellament durant 3 segons,
deixeu-lo anar quan sentiu un xiulet.
Seguiu les instruccions del telefon per
tornar a afegir el dispositiu.

L'aplicacié no pot
escanejar el codi QR
del robot.

Codi QR borrés o danyat
al dispositiu.

Accediu a l'aplicacié Cecotec i
seleccioneu "Afegeix dispositiu”.
Meétode 1: Escolliu afegir per model i
trobeu el dispositiu corresponent.
Metode 2: Trieu dispositius propers i
cerqueu dispositius propers per afegir.

No es pot netejar la
mopa

Diposit daigua buit.

Diposit daigua bruta ple.

Traieu el diposit d'aigua i afegiu-hi
aigua.

Traieu el diposit d'aigua bruta i buideu-
lo.

El robot perd
bruticia durant el
funcionament

Objecte estrany
bloquejant el port de
recollida de bruticia del
diposit.

Traieu els objectes estranys del port de
recollida de bruticia
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7. COPYRIGHT

Els drets de propietat intellectual sobre els textos del manual pertanyen a CECOTEC
INNOVACIONES, SL Queden reservats tots els drets. El contingut d'aquesta publicacié no podra,
ni en part ni integrament, reproduir-se, emmagatzemar-se en un sistema de recuperacio,
transmetre's o distribuir-se per cap mitja (electronic, mecanic, fotocdpia, enregistrament o
similar) sense la prévia autoritzacié de CECOTEC INNOVACIONES, SL

8. DECLARACIO UE DE CONFORMITAT

Per la present, Cecotec Innovaciones declara que aquest robot aspirador,
model EUOT_114630 - Conga Z100 és conforme amb la Directiva 2014/53/EU
d'equips radioelectrics.
El text complet de la declaracié UE de conformitat esta disponible a l'adreca

d'internet seglient:
https://cecotec.es/ca/information/declaration-of-conformity
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1. ALKATRESZEK ES RESZEGYSEGEK

Arobot f§ nézete (zart fedéllel)

1. dbra
1.

oOU e WwN

Kezdélap gomb
Elérzékeld

Els6 Utkozésérzékeld
Radarfedél

Robot felsé fedele
Vissza az alaphoz gomb

Arobot alulnézete

2. abra
1.

NV s wWN

Kézponti kefe
Minden irdnyban mozgé kerék
Szényegérzékeld

Kétkomponensti ciklikus felmosé

Koézponti kefekioldé gomb
Gy(ijtégumik

Oldalsé kefe

Esésgatld érzékeld

A robot f6 nézete (nyitott fedéllel)

3. abra
1.

©ENOU S WN

Tisztitéeszkoz

Visszaallité illesztblencse
Szennyezettviz-tartaly
Kétkomponensti ciklikus mop
Bekapcsolégomb
Visszaallitds gomb

Parositas gomb

Portartaly

Aruterminalok

onlrité alap f6 nézete

4. dbra

1.

e WwN

EUO01_114630 Robot

Szennyezettviz-tartaly
Viztartaly rogzit6 klip
Talca kioldé gomb
Tisztaviz-tartaly
Porzsak
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6.
7.

Meleg levegd kimenet szaritdshoz
Onirit6 alsé talca

Az 6niritd alap elolnézete

5.abra

1.

e W

Aruterminalok
Vizbefecskendez§
Allapotjelzé
Terhelésbeallitd lencse
Porgyijté nyilas

onuritd alap hatulnézete

6. abra

1.

2.

Tapkabel
Csatorna a kabel tarolasara

Oniirité alsé talca 7. abra

JEGYZET:
Akézikonyvben talalhato grafikak vazlatos dbrazolasok, és eltérhetnek a terméken lathatoktol.

2. HASZNALAT ELOTT

MAGYAR

Ez arobotporszivé olyan csomagolasban érkezik, amely a szallitds soran is védelmet nyuijt.
Vegye ki a robotporszivét a dobozabdl. Az eredeti dobozt és a tobbi csomagoléanyagot
biztonsagos helyen tarolhatja, hogy elkerilje a robotporszivé kdrosodasat, ha a jovében
szallitania kellene. Ha az eredeti csomagolast meg szeretné semmisiteni, tigyeljen arra,

hogy minden elemet megfeleléen hasznositson Gjra.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy minden alkatrész és 6sszetevé megvan és j6 allapotban van.
Ha barmelyik hidnyzik vagy nincs jé allapotban, azonnal vegye fel a kapcsolatot a Cecotec

hivatalos m(iszaki tdmogatéasi szolgalataval .

Doboz tartalma:
Robot porszivé
Oniirité alap
Szilikon ecset
Oldalsé kefe
Porzsak

Kétkomponensti ciklikus felmosd
Hasznalati utasitas
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- Ne tavolitsa el a sorozatszadmot a termékrél, hogy a berendezés megfeleléen nyomon
kovethetd legyen, ha segitségre van szilksége.

3. TELEPITES

Els6 hasznalat

1. Szerelje fel az oldalkefét a domboru oldalaval lefelé. Igazitsa be és nyomja be, amig
kattanast nem hall, jelezve, hogy megfeleléen van behelyezve. 8. dbra

2. A robot els6 hasznalata el6tt feltétlenll tédvolitsa el a védéesikokat az élérzékel6rol. 9.
abra

3. Arobotelsd hasznalata el6tt feltétleniil tavolitsa el a véd6foliakat az elsé litésérzékel6rol.
10. dbra

onuritd alaptalca beszerelése

onuritd alaptalcat az onurité alaptesthez a 11. dbrén lathaté médon, majd nyomja befelé
az onurit6é alaptalcat , amig egy kattanast nem hall, amely jelzi, hogy az onlrité alaptalca
biztonsagosan a helyére rogzilt.

onuritd alap helye

onuritd alapot a falhoz, kemény felliletre, Ugyelve arra, hogy mindkét oldalon legalabb 0,05 m,
eldtte pedig legalabb 1,3 m szabad hely maradijon.

onulrité alap helyén j6 halézati jel lefedettség van. 12. dbra

Jegyzet:

- Kerulje a kdézvetlen napfényt.

- Netakarja le az 6niirit6 alap jelkibocsatasi teruletét matricakkal vagy mas targyakkal.
- Onurit6 alapot puha fellletre, példaul szényegre.

- (Gy6z6djon meg réla, hogy a raktér szaraz.

Tiszta viz utdnpdétlasa
Aviztartaly feltoltéséhez vegye ki a tisztaviz-tartalyt, emelje fel a kapcsot, toltse fel a tartalyt
vizzel, majd helyezze vissza az 6nlrit6 alapra . 13. dbra

Atisztitando teriilet tisztitasa

1. A robotporszivé hasznalata elétt rendezetten helyezze el a butorokat, példaul az
asztalokat és székeket, valamint az olyan targyakat, mint az &alléventildtorok. Az
alacsonyan elhelyezett térgyakat, példaul a mérlegeket, megfeleléen térolja, hogy a
lehet6 legnagyobb takaritasi fellletet hozza létre.

2. A robotporszivé hatékonyséaganak javitdsa érdekében tavolitsa el a padlérél az olyan
kulonféle targyakat, mint a zsinérok, anyagok és papucsok.
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3. Ne hasznélja a felmosé funkciét szényegeken. Ha rojtok vannak a szényegeken, elére
tekerjiik 6ket a szényeg ala.

4. Keriilje a robot elétt, lépcsdn, szlik atjarékban stb. valé allast, hogy a robot ne ismerije fel
a tisztitando tertiletet .

Az otthoni kdrnyezet el6készitése

- Robot esésmegel6zése: Ha a robot olyan terileteken végez feladatokat, mint
példaul kétszintes lépcsbk leszallohelye vagy lépcsék széle, elézetesen helyezzen el
védGékorlatokat mind az emberek, mind a robot biztonsaga érdekében.

- Nyissa ki a szobak ajtajat: Hogy a robot felfedezhesse a teljes teret és elkészithesse
otthona térképét, az elsé hasznalat el6tt nyissa ki az egyes szobak ajtajat.

Bekapcsolds és toltés

onurit6 alaphoz, majd nyomja meg és tartsa lenyomva a robot bekapcsolégombijat. Varja meg,
amig a bekapcsolégomb jelz6fénye folyamatosan vilagitani nem kezd, majd helyezze a robotot
a toltéterminallal befelé az 6niritd alapra .

Jegyzet:

- Arobot nagy teljesitménydi litium-ion akkumulatorral rendelkezik.

- Az elsé tisztitas eldtt ellendrizze, hogy a robot akkumulatora teljesen fel van-e toltve
100%-ra.

- Onurit6 alap automatikusan parosodik.

- Az akkumulator teljesitményének megé6rzése érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy az
akkumulator megfeleléen fel van toltve a napi hasznalathoz.

4. MUKODES

Tisztitds megkezdése
A takaritas megkezdéséhez nyomja meg roviden a robot inditégombijat ,, (')

Szlnet
Amig arobot m(ikodik, a robot testén taldlhaté barmelyik gomb révid megnyomasa szlinetelteti
a miikodését.

Onéletrajz
Ha a robot szlinetel, a robot inditégombjanak ,, C) " révid megnyomasaval folytathatja a
miikodést.
Kapcsold ki

Bekapcsolt robot mellett nyomja meg és tartsa lenyomva a robot bekapcsolégombjat ,, -
"3 masodpercig a kikapcsolashoz.
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Helyi tisztitas

Nyomja meg és tartsa lenyomva a robot inditégombijat ,, (') " a folttisztitas elinditdsdhoz. A
robot egy 1,5 m x 1,5 m-es négyzet alaku terlletet fog megtisztitani, amelynek kdzéppontja a
jelenlegi pozicidja. 14. dbra

Gyerekzar funkcié (gombzar)

Nyomja meg és tartsa lenyomva a robot visszatérési pontjdra gombot @ vagy aktivalja
a gyerekzar funkciét az alkalmazasban. A gyerekzar aktivaldsa utan a robotporszivé gombjai
letiltasra kerllnek.

Az alkalmazason keresztiili vezérlés megakadalyozza, hogy a gyerekek vagy haziallatok
véletlenil bekapcsoljak a robotot vagy az 6niritd alapot .

A gyerekzar kikapcsoldsdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva a robot visszatérése az alaphoz
gombot , ", vagy hasznalja az alkalmazast a kikapcsolashoz.

Onuritd bazisra
Réviden nyomja meg a robot , & " visszatérés a bazisra gombjat, és a robot visszatér az
aktudlis helyérél az

onuritd bazisra tolteni. Azonuritd alap Ujracsatlakoztatésa
Ha megszakad a kapcsolat az alap és a robot kézott, az 6sszekapcsolashoz nyomja meg a ,,
C) "ésa, {&" gombot, amig az onlrit6 alap jelz6fénye pirosrél kékre nem valt.

Gyari visszaallitas

Haagombok nemreagalnak,vagy arobot nem kapcsolhaté ki, prébaljon meg gyaribeallitdsokat
visszaallitani. Nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre a bekapcsolégombot , @D " és a
kezdégombot ,, O arobot visszatéra gyari allapotba és Gjraindul.

A robotgombok magyarazata

Gombok Mivelet
Rovid megnyomas Hosszan tarté nyomas
Kezd6lap gomb Munka inditasa/ Helyi tisztitas

sziineteltetése/folytatasa

Vissza az alaphoz az onlrité alaphoz / szlinet és | Gyerekzar aktivalasa / gyerekzar
gomb visszatérés az onlirit6 alaphoz | kikapcsolasa
Bekapcsolégomb - Be-/kikapcsoléas
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Kényszeritett Kapcsold ki -

ledllitas

Csatlakozas gomb - Parositasi médba lépés

Rajt + visszatérés a - Lépjen be az alapkotési modba
bazisra

Bekapcsolas + - Gyari beallitasok visszaallitasa
Indités

Fényjelzék Fényeffektek Jelentés

e [

Villog6 kék

Robot toltés / robot visszatér
toltésre

Egyenletes kék

Robot takaritas

Villogé piros

Robothiba

onurit6 talp hasznalata
- Automatikus porgylijtés: A takaritds befejezése utdn a robot visszatér az Onurit6
alaphoz az automatikus porgydijtéshez. A funkcié letiltdséhoz médositsa az alkalmazas
bedllitdsait. Az alkatrészek élettartamanak meghosszabbitasa érdekében keriilje a gyakori

porgyljtést.

- Felmosas: Felmosas el6étt a robot automatikusan megnedvesiti a felmosét, amikor az
elhagyja az oniirit6 talpat . Felmosas utan visszatér az onlrité alapba az automatikus
mopotisztitdshoz. Ha a tisztaviz-tartaly Ures vagy a szennyezettviz-tartaly megtelt, a
robot szlinetelteti a takaritast, és visszatér az 6nirit6 alaphoz, hogy Gjratoltse, leeressze
és elmossa a felmosoét.

- Szaritdsi mdd: A felmosas vagy a felmosas utan a robot dokkolt dllapotban automatikusan
megkezdi a felmosas szaritasat. Az égési sériilések elkerlilése érdekében maradjon tavol
a forré levegd szell6zOnyilasatol. A szaritasi id6t az alkalmazason keresztil allithatja be .

Oniirité alapjelzé

Jelz6fények

Fényeffektek

Jelentés

Villogé kék

Robot toltés

Egyenletes kék

A felmoso6 mosasa / Porgyliijtés

Villogé piros

Oniirit6 alaphiba
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5. TISZTITAS €S KARBANTARTAS

Robot - Szennyviztartaly és felmoséfej tartd

Szétszerelés

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a robot hatuljan taldlhaté gombot a szennyviztartaly és a
felmosétarté manualis eltavolitdsahoz. 15. dbra

2. A szennyviztartaly eltavolitdsa utan mindkét hivelykujjaval nyomja meg a felmosétartéd
oldalait, és 6vatosan tolja el6re az eltavolitdshoz. 16. dbra

Tisztitas és karbantartas

1. Nyissa ki a szennyviztartaly felsé fedelét, és a szennyez6dés mértékétél fliggben puha
ruhaval tisztitsa meg, vagy oblitse le folyé vizzel, miel6tt visszahelyezi. 17. dbra

2. Afelmosétarté eltavolitdsa utédn torolje at puha ruhaval, vagy a tisztitéeszkozzel tisztitsa
meg a szennyvizcsatorna réseit a szennyezddés mértékétél fiiggden. Ujratelepités eldtt
folyéd viz alatt is ledblithet6. 18. dbra

Robot - Porgylijto és porgylijté szliré

Szétszerelés 19. dbra

1. Nyissa ki a robot fedelét, nyomja meg a porgytijté reteszt, és emelje fel a porgydijtét.

2. Nyissa ki a portartaly fedelét a nyilirdnyaba, és Uritse ki a tartalmat egy szemeteskosarba.

3. Nyissa ki a porgytijté szlir6jének fedelét a porgylijtd egyik oldalén, és vegye ki a porgytijté
szlirgjét.

Tisztitas és karbantartas 20. dbra

1. Oblitse ki a porgy(ijt6 szliréjét tiszta vizzel, és miel6tt visszahelyezi a porgy(ijtébe, hagyja
teljesen megszaradni.

2. Hasznalattél fuggden kicserélheted egy Ujra.

Robot - Felmosérongy tarté és kétkomponensii ciklikus felmosoé

Szétszerelés 21. dbra

1. Nyomja meg a robot alsé moptartéjanak mindkét oldalan talédlhaté gombokat, emelje fel
az dbran lathatd irdnyba, majd vegye ki a tartét.

2. Nyomja 6ssze a felmoséfej tartéjat, majd vegye ki a felmosét.

3. Atarto cipzarjanak kihlizdsdhoz nyomja meg ismét az oldalsé gombokat.

Tisztitas és karbantartds 22. dbra
1. Tisztitsa meg a felmosétartét, és oblitse le a felmosoét a szennyezédés mértékének

megfeleld vizzel, szaritsa meg a felmosadt, majd tegye vissza a helyére hasznalatra.
2. Hasznalattél fuggben szliikség esetén kozvetlenil kicserélheti a felmosot.
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Robot - Oldalsé kefe
Szétszerelés 23. dbra
Forditsa meg a robotot, és hlizza meg hatarozottan az oldalsé kefe eltavolitaséhoz.

Tisztitas és karbantartas 24. dbra

1. Haszndlja a mellékelt tisztitéeszkozt az 6sszegubancolédott haj eltdvolitdsahoz.

2. A szennyezettség mértékétdl fliggben oblitse le vizzel, hagyja megszaradni, majd tegye
vissza a helyére az Gjrafelhasznalashoz.

3. Hasznalattél fliggben kozvetlenil cserélhetd.

Robot - Kdzponti kefe

Szétszerelés 25. dbra

1. Nyomja meg egyszerre mindkét kezével a kozéps6 kefefedél gombijait, és vegye le a fedelet.
2. Emelje fel és vegye ki a kozéps6 kefét.

Tisztitas és karbantartds 26. abra

1. Amellékelt tisztitéeszkozzel tavolitsa el a fékefébe gabalyodott hajat.

2. A szennyez&dés mértékétdl fuggben oblitse le vizzel, hagyja megszaradni, majd tegye
vissza hasznalatra.

3. Hasznalattél fliggben kozvetlenil cserélhetd.

Oniirité alap - Tisztitsa meg a talcat és a rdmpat

Szétszerelés 27. dbra

Fogja meg az onurité alaptalca kioldégombjanak mindkét oldaldt a kezével, és emelje fel a
talca és a tisztitégomb eltavolitdsahoz.

Tisztitas és karbantartés 28. dbra

1. Onurit6 also talca tisztitdsdhoz .

2. Aszennyezddés mértékének megfeleléen oblitse le vizzel.

3. Miutédn megtisztitotta a talcat és a rampat a szennyez6désektdl, helyezze vissza 6ket,
miel6tt Gjra hasznalna.

Onuirité alap - Porzsék

Szétszerelés 29. dbra

1. Vegye le a porgylijt6 el6lapjat az onuritd alaprol .
2. Emelje fel a porzsakot, és vegye ki.

Tisztitas és karbantartas 30. dbra
1. Dobja ki a teli porzsakot.

2. Torolje at a porgylijto nyilast és a porgylijté belsejét egy nedves ruhaval.
3. Helyezzen be egy Uj porzsakot, és fedje le a porgydijté feluletét.
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6. PROBLEMAMEGOLDAS

Probléma leirdsa Lehetséges okok Megoldasok
Arobot nem A robot nem érintkezik a onurité alap elé , és nyomja meg a
toltédik tolt6terminallal. gombot.
A robot nem tér onuritd alap rossz helyre van onurité alap elhelyezése " cimu
vissza onuritd helyezve. részben tovabbi részletekért lasd a
lizemmaddba felhasznaldi kézikonyvet .
Arobot elakadt A robot beleakadt vagy elakadt | Tavolitsa el a padlorél szétszort
a padlén heverd targyakba, kabeleket vagy tormeléket.
példaul kabelekbe.
Az oldalsé vagy a k6zépsé Tavolitson el minden olyan targyat,
kefe beszorult, ami ami akadalyozza a kozépsé vagy az
megakaddlyozza a robot oldalsé kefét, és inditsa Ujra a robotot
megfelelé mozgasat. egy sik fellileten.
A robotot akadalyok Tavolitsd el az akadalyokat, vagy
blokkoljak. allits be egyéni tiltott z6nakat az
alkalmazasban.
onuritd alaphoz A robot akkumulatoranak onurité bazisra .
, vagy leall toltottsége alacsony.
a takaritas
befejezése eldtt.
Nem takarit Az Utemezett takaritas le van Konfiguralja Gjra a takaritasi
a megbeszélt tiltva az alkalmazasban. Utemterveket az alkalmazasban.
idépont szerint
Arobot ,Ne zavarj" médban Kapcsold ki a Ne zavarj médot, vagy
van. mddositsd az Utemtervet.
Arobot A balvagy jobb kerék Finoman kopogtassa meg az
felfliggesztve van | felfliggesztve van. Utkozésvédd fedelét az idegen
targyak eltavolitasahoz.
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A robot hatrafelé A navigéciés modul Az akadalyokat azonnal tavolitsa el.
mozog védéburkolata beragadt. Az akadalyok vagy idegen targyak
Akadalyok vannak a robot eltdvolitdsa utén finoman kopogtassa
elétt. meg az utkéz6lemezt.
Az Uitkoz6lemez beragadt. Tisztitsa meg a leesésgatld érzékeld
A leesésgatlo érzékelé porral lencséjének felliletérdl a lerakddott
van boritva. port.
Arobot nemtudja | Arobotnem férhet hozzéa a Tovabbi részletekért lasd a
megfelel6en héz minden tertiletéhez. felhasznaléi kézikdnyv ,Otthoni
elvégeznia A megkozelithetetlen teriilet kornyezet el6készitése" cimli részét.
térképezést kliszobértéke tdl magas.
Van egy keskeny atjaré a
megkozelithetetlen teriileten.
A megkozelithetetlen tertiletre
vezet6 ajtok zarva vannak.
Az alkalmazés Halézat foglalt. Inditsd Ujra az Gtvalasztét a
lassan reagal Gyenge vezeték nélkili jel a csatlakoztatott felhasznalék
telefonon. szamanak csokkentése érdekében.
Nincs elegend6 halézati Ellendrizd a telefon beallitasait.
savszélesség. Novelje a haldzati sdvszélességet.
onurité alap jelzi, Megszakadt a kapcsolat A parositasi médba valo belépéshez
hogy a robot le van | arobot és az 6nurit6 alap nyomja meg és tartsa lenyomva a
valasztva. kozott. fény gombot az 6nliritd talpon. Ezzel

egy idében nyomja meg és tartsa
lenyomva a robotporszivé home és
return gombjat.

Az alkalmazas A telefon nincs megfeleléen Csatlakoztassa Ujra a telefonjat a
azt mutatja, hogy csatlakoztatva a halézathoz. halézathoz.
az eszkoz le van A router nem miikadik Inditsd Ujra a routert .
valasztva megfelelGen. Kapcsolja be a robotporszivé
A robotporszivé nincs fékapcsoléjat.
bekapcsolva. Uj eszkéz hozzéadasa az
A késziilék vezeték nélkali alkalmazasban.
halézati beallitasai torolve Miutén a rendszer elindult, tartsa
lettek. lenyomva a parositas gombot 3
Avezeték nélkili halézat masodpercig, majd engedje el, amikor
jelszava megvaltozott, vagy a | sipolé hangot hall.
halézatot kicserélték. Koévesd a telefonodon megjelend
utasitasokat az eszkoz Gjbali
hozzédadasahoz.
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Az alkalmazas Homalyos vagy sérult QR-kad Lépj be az Cecotec alkalmazéasba,

nem tudja az eszkdzon. és valaszd az ,Eszkdz hozzadadasa"

beolvasni a robot lehetGséget.

QR-kédjat. 1. mddszer: Valassza a Hozzaadas
modell szerint lehetdséget, és
keresse meg a megfeleld eszkozt.

2. médszer: Valasszon ki kozeli
eszkodzoket, és keressenra a
hozzdadandd kozeli eszkozokre.

Afelmosérongyot | Uritse ki a viztartélyt. Vegye ki a viztartdlyt, és adjon hozza

nem lehet A szennyezettviz-tartaly vizet.

tisztitani. megtelt. Vegye ki a szennyezettviz-tartalyt, és
uritse ki.

Arobot miikddés Idegen targy blokkolja a tartaly | Tavolitsa el az idegen targyakat a

kozben elvesziti a szennyez@désgylijté nyilasat. | szennyez6désgylijt6 nyilasbol

szennyez@déseket

7.SZ€RzB1)0G

A jelen kézikdnyvben taldlhatd szévegek szellemi tulajdonjoga a CECOTEC INNOVACIONES, SL
tulajdonat képezi. Minden jog fenntartva. A kiadvany tartalma a CECOTEC INNOVACIONES, SL
eldzetes engedélye nélkil tilos egészben vagy részben reprodukalni, adatrogzit6 rendszerben
térolni, tovébbitani vagy terjeszteni semmilyen mddon (elektronikus, mechanikus,
fénymasolas, rogzités vagy hasonld).

8. EU MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A Cecotec Innovaciones ezennel kijelenti, hogy ez a robotporszivé, az
EU01_114630 - Conga Z100 modell, megfelel a radiéberendezésekre vonatkozé
2014/53/EU irdnyelvnek.
Az EU megfelel6ségi nyilatkozat teljes szovege a kovetkezd internetcimen

érhetd el:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Lea las siguientes instrucciones atentamente antes de usar

el producto. Guarde este manual para futuras referencias o

nuevos usuarios.

- Este aparato debe utilizarse conforme a lo indicado en el
manual de instrucciones. Cecotec no se hara responsable
de ningln dafio o accidente que sea consecuencia del uso
inapropiado del producto.

- Aseglrese de que el voltaje de red coincida con el voltaje
especificado en la etiqueta de clasificacién del aparato y de
que el enchufe tenga toma de tierra.

- Inspeccione el cable de alimentacién regularmente en
busca de danos visibles, especialmente el cable, la clavijay
la envolvente del cargador. Si el cable presenta darnos, debe
ser reparado por el Servicio de Asistencia Técnica oficial de
Cecotec para evitar cualquier tipo de peligro.

- Este aparato estda disefiado exclusivamente para
uso doméstico quedando excluido su uso en bares,
restaurantes, granjas, hoteles, moteles y oficinas.

- No intente reparar el aparato por su propia cuenta.
Péngase en contacto con el Servicio de Asistencia Técnica
oficial de Cecotec para cualquier duda.

- No utilice el aparato para aspirar liquidos, cerillas
encendidas, colillas, ceniza caliente ni sobre superficies
mojadas.

- No utilice este aparato en suelos de hormigén, asfalto u
otras superficies rugosas.

- Deje de utilizar el aparato si percibe un sonido anormal o
una temperatura mas alta de lo normal.

- No bloquee las aperturas del aparato ni obstruya el flujo
de aire. Mantenga las aberturas libres de objetos, y no las
tapone con ropa o los dedos.
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- Apaguey desenchufe el aparato de la fuente de
alimentacion cuando no se vaya a utilizar por un tiempo,
antes de limpiarlo, antes de montar o desmontar los
componentes y antes de retirar la bateria. Tire del enchufe
para desconectarlo, no tire del cable.

- ADVERTENCIA: este aparato tiene partes rotatorias que
pueden conllevar riesgo de atrapamiento. Extreme las
precauciones.

- No sumerja el cable, el enchufe o cualquier otra parte del
aparato en agua o cualquier otro liquido, ni exponga las
conexiones eléctricas al agua. Aseglrese de que tiene las
manos completamente secas antes de tocar el enchufe o
encender el aparato.

- Este aparato pueden utilizarlo nifios con edad de 8 anosy
superiory personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas o falta de experiencia y conocimiento,
si se les ha dado la supervision o formacién apropiadas
respecto al uso del aparato de una manera seguray
comprenden los peligros que implica. Los nifios no deben
jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento para
realizar por el usuario no deben realizarlos los nifios sin
supervision.

- No toque el cable ni la toma de corriente con las manos
mojadas.

- No exponga el aparato a luz solar directa, fuego, agua o
humedad.

- No se siente ni coloque objetos afilados o pesados encima
del aparato.

- Antes de poner en funcionamiento el robot aspirador,
prepare la habitacién y tenga cuidado constante, para
ello retire los objetos y cables que pudieran afectar a su
funcionamiento.
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- Mantenga el aparato alejado de prendas de ropa, cortinasy
materiales similares.

- Coloque el aparato en una superficie planay estable. Evite
colocarlo en lugares inestables donde haya riesgo de caida
(como mesas o sillas).

- Antes de ponerlo en funcionamiento, compruebe que todas
las conexiones, tanto las del robot aspirador como las de la
base de autovaciado, estan en buen estado.

- Evite poner el robot aspirador en funcionamiento bajo
temperaturas extremadamente altas o bajas.

- Elaparato solo debe usarse con la bateria y la base
de autovaciado suministradas con él o con unidades
compatibles aprobadas por Cecotec.

- Aseglrese de que el aparato no esta conectado a una toma
de corriente antes de llevar a cabo la limpieza del aparato o
de realizar el mantenimiento.

- Aseglrese de que la base de autovaciado no esta
conectada a una toma de corriente antes de limpiarla.

Instrucciones de la bateria

- Elaparato incluye una bateria de ion-litio, no la queme ni la
exponga a temperaturas altas, ya que podria explotar.

- Las baterias pueden presentar fugas en condiciones
extremas. Si las baterias gotean, no toque el liquido.
Si el liquido entra en contacto con la piel, lavese
inmediatamente con aguay jabdn. Si el liquido entra en
contacto con los ojos, laveselos de forma inmediata con
abundante agua limpia por un minimo de 10 minutosy
busque asistencia médica. Utilice guantes para manejar la
bateria o la pilay deséchela inmediatamente de acuerdo
con la normativa local.
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- Evite el contacto entre baterias y pequefios objetos
metdlicos como clips, monedas, llaves, clavos o tornillos.

- No altere la bateria de ninguna forma.

- Las baterias deben retirarse del aparato para el desecho de
manera segura.

- Mantenga fuera del alcance de los nifios baterias que
tengan riesgo de ser ingeridas.

- Laingestién de baterias puede provocar quemaduras,
perforacion de partes blandas y la muerte. Pueden
provocar quemaduras graves en las dos horas siguientes a
la ingesta.

- Encaso deingerir baterias acuda rapidamente a su centro
médico mds cercano.

- ADVERTENCIA: para la recarga de la bateria, utilizar solo la
base de autovaciado suministrada con el aparato.

- Las baterias no recargables no deben ser recargadas.

- Los bornes de alimentacion de las baterias no deben ser
cortocircuitados.

- Sielaparato va a ser almacenado un largo periodo de
tiempo es conveniente retirar la bateria.

- Este aparato contiene baterias que sélo pueden ser
reemplazadas por personas cualificadas.

- Las baterias deben ser insertadas en la posicién correcta.
Fijese en la polaridad a la hora de reemplazarlas.
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RECICLAJE DE APARATOS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS

Este simbolo indica que, de acuerdo con las
normativas aplicables, el producto y/o la bateria
deberdn desecharse de manera independiente de
los residuos domésticos. Cuando este producto
alcance el final de su vida Util, deberas extraer las
pilas/baterias/acumuladores y llevarlo a un punto
de recogida designado por las autoridades locales.

Para obtener informacién detallada acerca de la forma mas
adecuada de desechar sus aparatos eléctricos y electrénicos
y/0 las correspondientes baterias, el consumidor debera
contactar con las autoridades locales.

El cumplimiento de las pautas anteriores ayudard a proteger
el medio ambiente.

i
4
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SAFETY INSTRUCTIONS

Please read the following instructions carefully before

using the appliance. Keep this instruction manual for future

reference or new users.

- This appliance must be used in accordance with these
operating instructions. Cecotec will not be held liable or
responsible for any damages or injuries caused by improper
use.

- Make sure that the mains voltage matches the voltage
stated on the rating label of the appliance and that the wall
outlet is earthed.

- Inspect the power cord regularly for visible damage,
especially the charger cable, plug, and housing. If the
cord is damaged, it must be repaired by Cecotec's Official
Technical Support Service to avoid any danger.

- This appliance is designed for domestic use only and is not
intended for use in bars, restaurants, farmhouses, hotels,
motels and offices.

- Do not attempt to repair the appliance yourself. Contact
Cecotec's Official Technical Support Service for any query or
repair.

- Do not use the appliance to vacuum liquids, lit matches,
cigarette ends, hot ash, or on wet surfaces.

- Do not use this appliance on concrete, asphalt, or other
rough surfaces.

- Stop using the appliance if you notice an abnormal sound
or sense a temperature higher than usual.

- Do not block the appliance openings or airflow. Keep
openings free of any objects, and do not block them with
clothes or your fingers.

- Turn off and unplug the appliance from the mains supply
when it is not going to be used for a long period of time,
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before cleaning or repairing, before attaching components,
and before removing the battery. To unplug the appliance,
pull the plug, not the cord.

- WARNING: the appliance has rotating parts which may pose
a risk of entrapment. Exercise extreme caution.

- Do notimmerse the cord, plug, or any other non-removable
part of the appliance in water or any other liquid or expose
electrical connections to water. Make sure your hands are
dry before handling the plug or switching on the appliance.

- This appliance can be used by children aged 8 years and
above and people with reduced physical, sensory, or
mental capabilities or lack of experience and knowledge if
they have been given supervision or instruction concerning
the use of the appliance in a safe way and understand
the hazards involved. Children must not play with the
appliance. Cleaning and user maintenance should not be
carried out by unsupervised children. @

- Do not touch the power cord or socket with wet hands.

- Do not expose the appliance to direct sunlight, fire, water,
or moisture.

- Do not sit or place sharp or heavy objects on top of the
appliance.

- Before operating the robot vacuum cleaner, prepare the
room and supervise it. To do so, remove any objects and
cables that may affect its operation.

- Keep the appliance away from clothing, curtains, and
similar materials.

- Always place the appliance on a flat and stable surface.
Avoid placing it on unstable surfaces it could fall from
(such as tables or chairs).

- Before switching on the robot vacuum cleaner, check that
all connections, both on the robot and on the self-emptying
base, are in good condition.

192 | concazioo

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IS_IM.indd 10 @ 10/6/25 11:17



1 TNEE @® | D [ [ [

ENGLISH

- Avoid operating the robot vacuum cleaner under extremely
high or low temperatures.

- The appliance must only be used with the battery and self-
emptying base supplied or with compatible charging units
approved by Cecotec.

- Make sure the appliance is not plugged to a mains socket
before cleaning it or carrying out maintenance on it.

- Make sure the self-emptying base is not connected to a
power outlet before cleaning.

Battery instructions

- The appliance includes a Li-ion battery. Do not incinerate or
expose it to high temperatures, as it may explode.

- Batteries may leak under extreme conditions. Should that
be the case, do not touch the liquid. If the liquid comes into
contact with skin, wash immediately with soap and water.
If the liquid gets into the eyes, rinse them immediately
with clean water for at least 10 minutes and seek medical
attention. Wear gloves when handling the battery and
dispose of it immediately in accordance with local
regulations.

- Avoid contact between batteries and small metal objects
such as paper clips, coins, keys, nails, or screws.

- Never modify the battery in any way.

- Batteries must be removed from the appliance for safe
disposal.

- Keep batteries out of the reach of children if they can be
swallowed.

- Batteryingestion can cause burns, perforation of soft
tissue, and death. It can cause severe burns within two
hours of the ingestion.

- In case of battery ingestion, please seek medical help
immediately.
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- WARNING: to recharge the battery, use only the self-
emptying base supplied with the appliance.

- Non-rechargeable batteries must not be recharged.

- The batteries’' supply terminals must not be short-circuited.

- Ifthe appliance is to be stored for a long period of time, it is
recommended to remove the battery.

- The battery in this appliance must only be replaced by
qualified technicians

- Batteries must be inserted in the correct position. Check
polarity when replacing them.

RECYCLING OF ELECTRICAL AND ELECTRONIC EQUIPMENT

This symbolindicates that, according to the
E applicable regulations, the product and/or battery
= 'Nustbe disposed of separately from household ®
waste. When this product reaches the end of its
E shelf life, you should dispose of the batteries/
accumulators and take them to a collection point
designated by the local authorities.
For detailed information on how to properly dispose of
electrical and electronic equipment and/or the corresponding
batteries, consumers should contact their local authorities.
Compliance with the above guidelines will help protecting the
environment.
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INSTRUCTIONS DE SECURITE

Veuillez lire les instructions suivantes avec attention avant

d'utiliser 'appareil. Gardez bien ce manuel pour de futures

références ou pour tout nouvel utilisateur.

- Cet appareil doit étre utilisé conformément aux instructions
du manuel d'instructions. Cecotec ne se fera responsable
d'aucun dommage ni accident qui soit di a une utilisation
inappropriée de l'appareil.

- Assurez-vous que le voltage du réseau coincide avec le
voltage spécifié sur l'étiquette de classification de l'appareil
et que la prise possede une connexion a terre.

- Examinez régulierement le cable d»alimentation pour
détecter tout dommage visible, en particulier le cable, la
fiche et le boitier du chargeur. Si le cable présente des
dommages, il doit étre réparé par le Service d>Assistance
Technique officiel de Cecotec pour éviter tout type de
danger.

- Cet appareil est concu pour un usage domestique
uniguement et ne doit pas étre utilisé dans les bars,
restaurants, fermes, hotels, motels et bureaux.

- N'essayez pas de réparer l'appareil vous-méme. Veuillez
contacter le Service Apres-Vente Officiel de Cecotec pour
tout doute ou renseignement.

- N'utilisez pas l'appareil pour aspirer des liquides, des
allumettes encore allumées, des mégots, ou de la cendre
chaude. N'aspirez pas non plus sur des surfaces mouillées.

- Ne l'utilisez pas sur des sols en béton, en asphalte ni autres
surfaces rugueuses.

- Arrétez d'utiliser l'appareil si vous entendez un bruit bizarre
lors de son utilisation ou que vous vous rendez compte que
la température de l'appareil est plus élevée que d'habitude.

- Ne bloguez pas les ouvertures de l'appareil et n'obstruez
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pas le flux d'air. Maintenez les ouvertures dégagées : sans
objets et ne le recouvrez pas avec des vétements ni avec
les doigts.

- Eteignez et débranchez l'appareil de la source
d'alimentation lorsque vous n'allez pas l'utiliser pendant
longtemps, avant de le nettoyer, de monter ou de démonter
les composants et avant de retirer la batterie. Tirez sur la
fiche pour le débrancher ; ne tirez pas sur le cable.

- AVERTISSEMENT : cet appareil possede des pieces rotatives
qui peuvent présenter un risque de coincement. Faites bien
attention.

- Ne submergez ni le cable, ni la fiche ni aucune autre partie
de l'appareil dans de l'eau ni dans aucun autre liquide, ni
n'exposez les connexions électriques a 'eau. Assurez-vous
d'avoir les mains completement seches avant de toucher la
fiche ou d'allumer l'appareil.

- Cet appareil peut étre utilisé par des enfants de 8 ans
et plus et par des personnes aux capacités physiques,
mentales ou sensorielles réduites, ou sans expérience
ni connaissances sils sont surveillés et/ou ont recu
les informations nécessaires a l'utilisation correcte
de l'appareil et qu'ils ont bien compris les risques qu'il
implique. Empéchez les enfants de jouer avec le produit.

Le nettoyage et l'entretien du produit ne peuvent pas étre
menés a terme par les enfants.

- Netouchez ni le cable ni la prise de courant avec les mains
mouillées.

- N'exposez pas l'appareil a la lumiere directe du soleil, au
feu, a l'eau ni a 'humidité.

- Nevous asseyez pas et ne placez pas d'objets lourds ni
pointus sur l'appareil.
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- Avant d'allumer le robot aspirateur, préparez la piece et
retirez les objets et cables qui pourraient affecter son
fonctionnement.

- Maintenez l'appareil éloigné des vétements, des rideaux et
matériaux similaires.

- Placez lappareil sur une surface plate et stable. Evitez de
placer l'appareil sur des surfaces instables ou il puisse
tomber, comme sur des chaises ou sur des tables.

- Avant de ballumer, vérifiez que toutes les connexions,
celles du robot aspirateur comme celles de la base de
vidange automatique sont en bon état.

- Evitez de mettre le robot aspirateur en fonctionnement
avec des températures extrémement élevées ou basses.

- bLappareil ne doit étre utilisé quravec la batterie et la base
de vidange automatique fournies avec celui-ci ou avec des
unités compatibles approuvées par Cecotec.

- Assurez-vous que bappareil nrest pas branché avant de le
nettoyer ou de Lentretenir.

- Assurez-vous que la base de vidange automatique n'est
pas branchée avant de la nettoyer.

Instructions de la batterie
L'appareil possede une batterie au lithium-ion, ne la faites
pas briler et ne l'exposez pas a des températures élevées
car elle pourrait exploser.

- Les batteries peuvent présenter des fuites dans des
conditions extrémes. Si les batteries gouttent, ne
touchez pas le liquide. Si le liquide entre en contact avec
la peau, lavez-la immédiatement avec de l'eau et du
savon. Si le liquide entre en contact avec les yeux, lavez-
les immédiatement avec de l'eau propre en abondance
pendant 10 minutes minimum puis consultez votre
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médecin. Utilisez des gants pour manipuler la batterie ou la
pile et jetez-la immeédiatement selon les normes locales.

- Evitez le contact entre les batteries et les petits objets
métalliques comme des trombones, pieces, clés, vis ou
clous.

- Ne modifiez pas la batterie de quelque maniere gu'elle soit.

- Les batteries doivent étre retirées pour étre éliminées en
toute sécurité.

- Maintenez les batteries hors de portée des enfants si elles
peuvent étre avalées.

- bingestion des batteries peut provoquer des brilures, la
perforation des tissus mous et méme la mort. L'ingestion
de la batterie peut causer de graves brilures dans les deux
heures suivant bingestion.

- En cas dvingestion de batteries, consultez immédiatement
un médecin.

- AVERTISSEMENT : pour charger la batterie, utilisez
uniquement la base de vidange automatique fournie avec
Lappareil.

- Les batteries non rechargeables ne doivent pas étre
rechargées.

- Les bornes dralimentation des batteries ne doivent pas étre
court-circuitées.

- Sibappareil doit étre stocké pendant une longue période, il
est conseillé de retirer la batterie.

- Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent pas étre
remplacées que par du personnel qualifié.

- Les batteries doivent étre insérées dans la bonne position.
Faites attention a la polarité lorsque vous allez les
remplacer (+/-).
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RECYCLAGE DES EQUIPEMENTS ELECTRIQUES ET
ELECTRONIQUES

Ce symbole indique que, conformément a la
réglementation en vigueur, le produit et/ou la
mmm Datterie doivent étre éliminés séparément des
déchets municipaux. Lorsque ce produit atteint la
E fin de sa vie utile, vous devez retirer les piles ou
batteries et les apporter a un point de collecte
désigné par les autorités locales.
Pour obtenir des informations détaillées sur la maniere la
plus adéquate de vous défaire de vos appareils électriques
et électroniques et/ou des batteries correspondantes, vous
devez contacter les autorités locales.
Le respect des directives susmentionnées contribuera a la
protection de benvironnement.
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SICHERHEITSHINWEISE

Lesen Sie die folgenden Anweisungen sorgfaltig durch, bevor
Sie das Produkt verwenden. Bewahren Sie dieses Handbuch
zum Nachschlagen oder fur neue Benutzer auf.

Dieses Gerat muss in Ubereinstimmung mit der
Bedienungsanleitung verwendet werden. Cecotec haftet
nicht fiir Schaden oder Unfalle, die durch unsachgemafden
Gebrauch des Produkts entstehen.

Vergewissern Sie sich, dass die Netzspannung mit der
auf dem Typenschild des Gerats angegebenen Spannung
ubereinstimmt und dass der Netzstecker geerdet ist.
Uberpriifen Sie das Netzkabel regelméafiig auf sichtbare
Schaden, insbesondere das Kabel, den Stecker und das
Gehause des Ladegerats. Wenn das Kabel beschadigt ist,
muss es von der offiziellen Cecotec-Kundendienststelle
repariert werden, um jegliche Gefahr zu vermeiden.
Dieses Gerat ist nur fur den Hausgebrauch bestimmt und
darf nicht in Bars, Restaurants, Bauernhofen, Hotels,
Motels und Blros verwendet werden.

Versuchen Sie nicht, das Gerat selbst zu reparieren. Bei
Fragen wenden Sie sich bitte an den offiziellen technischen
Kundendienst von Cecotec.

Verwenden Sie das Gerat nicht zum Saugen

von Flussigkeiten, brennenden Streichholzern,
Zigarettenstummeln, heifder Asche oder auf nassen
Oberflachen.

Verwenden Sie das Gerat nicht auf Beton, Asphalt oder
anderen rauen Oberflachen.

Stellen Sie den Betrieb des Gerats ein, wenn Sie ein
abnormales Gerausch oder eine hohere Temperatur als
normal feststellen.

Blockieren Sie nicht die Offnungen des Geréats und
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behindern Sie nicht den Luftstrom. Halten Sie die Offnungen
frei von Gegenstanden und blockieren Sie sie nicht mit
Kleidung oder Fingern.

- Schalten Sie das Gerat aus und trennen Sie es von der
Stromversorgung, wenn Sie es eine Zeit lang nicht
benutzen, bevor Sie es reinigen, bevor Sie Komponenten
montieren oder demontieren und bevor Sie den Akku
entnehmen. Ziehen Sie am Stecker, um die Verbindung zu
trennen, ziehen Sie nicht am Kabel.

- WARNUNUG: Dieses Gerat hat drehende Teile, die eine
Einklemmgefahr darstellen kdnnen. Seien Sie aufderst
vorsichtig.

- Tauchen Sie das Kabel, den Stecker oder andere Teile des
Gerats nicht in Wasser oder andere Flussigkeiten ein, und
setzen Sie die elektrischen Anschlisse nicht dem Wasser
aus. Vergewissern Sie sich, dass lhre Hande vollig trocken
sind, bevor Sie den Stecker anfassen oder das Gerat ®
einschalten.

- Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und daruber
sowie von Personen mit verringerten physischen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder Mangel
an Erfahrung und Wissen benutzt werden, wenn sie
beaufsichtigt oder bezliglich des sicheren Gebrauchs des
Gerats unterwiesen wurden und die daraus resultierenden
Gefahren verstehen. Kinder diirfen nicht mit dem Gerat
spielen. Die vom Benutzer durchzufihrende Reinigung und
Wartung darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefuhrt
werden.

- Beruhren Sie das Netzkabel oder die Steckdose nicht mit
nassen Handen.

- Setzen Sie das Gerat nicht direktem Sonnenlicht, Feuer,
Wasser oder Feuchtigkeit aus.
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- Stellen Sie keine scharfen oder schweren Gegenstande auf
das Gerat.

- Bevor Sie den Staubsaugerroboter in Betrieb nehmen,
bereiten Sie den Raum vor und achten Sie darauf,
Gegenstande und Kabel zu entfernen, die den Betrieb des
Staubsaugerroboters beeintrachtigen konnten.

- Halten Sie das Gerat von Kleidung, Vorhangen und
ahnlichen Materialien fern.

- Stellen Sie das Gerat auf eine ebene und stabile Flache.
Vermeiden Sie es, es auf instabilen Platzen zu platzieren,
wo die Gefahr eines Sturzes besteht (z. B. auf Tischen oder
Stuhlen).

- Bevor Sie den Staubsaugerroboter in Betrieb nehmen,
Uberprufen Sie, ob alle Anschliisse, sowohlam
Staubsaugerroboter als auch an der selbstentleerenden
Basis, in gutem Zustand sind.

- Vermeiden Sie den Betrieb des Staubsaugerroboters bei
extrem hohen oder niedrigen Temperaturen.

- Das Gerat darf nur mit der mitgelieferten Batterie und
dem selbstentleerenden Sockel oder mit kompatiblen, von
Cecotec zugelassenen Geraten verwendet werden.

- Vergewissern Sie sich, dass das Gerat nicht an eine
Netzsteckdose angeschlossen ist, bevor Sie es reinigen
oder warten.

- Vergewissern Sie sich vor der Reinigung, dass die
selbstentleerende Basis nicht an eine Steckdose
angeschlossen ist.

Batterieanleitung
- Das Gerat enthalt einen Lithium-lonen-Akku. Setzen Sie ihn

nicht Verbrennungen oder hohen Temperaturen aus, da er
explodieren kdnnte.
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- Unter extremen Bedingungen konnen die Batterien
auslaufen. Wenn die Batterien auslaufen, bertihren Sie
die Flussigkeit nicht. Bei Hautkontakt mit der Flussigkeit
sofort mit Wasser und Seife waschen. Bei Beruihrung mit
den Augen sofort mindestens 10 Minuten lang mit viel
sauberem Wasser aussplilen und einen Arzt aufsuchen.
Tragen Sie Handschuhe, wenn Sie die Batterie oder den
Akku anfassen, und entsorgen Sie sie unverziglich gemafs
den ortlichen Vorschriften.

- Vermeiden Sie den Kontakt zwischen Batterien und
kleinen Metallgegenstanden wie Buroklammern, Munzen,
Schlisseln, Nageln oder Schrauben.

- Nehmen Sie keine Eingriffe an der Batterie vor.

- Die Batterien mussen zur sicheren Entsorgung aus dem
Gerat entfernt werden.

- Bewahren Sie Batterien aufderhalb der Reichweite von
Kindern auf, wenn sie verschluckt werden kbnnen.

- Das Verschlucken von Batterien kann zu Verbrennungen,
Perforation von Weichteilen und zum Tod fuhren. Kann
innerhalb von zwei Stunden nach Verschlucken schwere
Verbrennungen verursachen.

- Wenn Batterien verschluckt werden, sofort einen Arzt
aufsuchen.

- ACHTUNG: Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur die
mit dem Gerat gelieferte selbstentleerende Ladestation.

- Nicht wiederaufladbare Batterien durfen nicht wieder
aufgeladen werden.

- Die Versorgungsklemmen der Batterie diirfen nicht
kurzgeschlossen werden.

- Wenn das Gerat tUber einen langeren Zeitraum gelagert
werden soll, ist es ratsam, die Batterie zu entfernen.
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- Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von qualifizierten
Personen ausgetauscht werden durfen.

- Die Batterien mussen in der richtigen Position eingelegt
werden. Achten Sie beim Auswechseln auf die Polaritat.

RECYCLING VON ELEKTRO- UND ELEKTRONIKGERATEN

Dieses Symbol weist darauf hin, dass das Produkt
und/oder die Batterie gemaf3 den geltenden
Vorschriften getrennt vom Hausmuill entsorgt
werden muss. Wenn dieses Produkt das Ende
seiner Nutzungsdauer erreicht hat, sollten Sie die
Batterien/Akkus entfernen und es zu einer von den
ortlichen Behorden bezeichneten Sammelstelle bringen.
Ausfuhrliche Informationen tGber die am besten geeignete Art
® der Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeraten und/oder ®
Batterien erhalten Verbraucher bei ihren 6rtlichen Behorden.
Die Einhaltung der oben genannten Leitlinien tragt zum
Schutz der Umwelt bei.

i
7
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Leggere attentamente le seguenti istruzioni prima di usare

l'apparecchio. Conservare questo manuale per consultazioni

future o nuovi utenti.

- Usare l'apparecchio seguendo attentamente le istruzioni
di questo manuale. Cecotec non si fa responsabile di
eventuali danni o incidenti derivanti da un uso improprio
dell’apparecchio.

- Assicurarsi che la tensione di rete corrisponda a quella
indicata sulbetichetta delbapparecchio e che la presa di
corrente sia dotata di messa a terra.

- Controllare regolarmente che il cavo di alimentazione
non presenti danni visibili, in particolare il cavo, la spina
e binvolucro del caricabatterie. Se il cavo presenta danni,
dovra essere riparato dal Servizio di Assistenza Tecnica
ufficiale di Cecotec per evitare eventuali pericoli.

- Questo apparecchio e stato progettato solo per uso
domestico e non puo essere utilizzato in bar, ristoranti,
aziende agricole, alberghi, motel e uffici.

- Non cercare diriparare l'apparecchio per conto proprio. Per
qualsiasi dubbio, contattare il Servizio di Assistenza Tecnica
ufficiale di Cecotec.

- Non usare l'apparecchio per aspirare liquidi, fiammiferi,
mozziconi di sigaretta, cenere calda o su superfici bagnate.

- Non usare questo apparecchio su cemento, asfalto o altre
superfici ruvide.

- Smettere di usare l'apparecchio se si nota un suono
anomalo o una temperatura piu alta del normale.

- Non bloccare le aperture dell'apparecchio né ostruire il
flusso dell'aria. Tenere le aperture libere da oggetti e non
bloccarle con vestiti o dita.

- Spegnere e scollegare bapparecchio dalbalimentazione
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quando non viene utilizzato per un certo periodo di tempo,
prima di pulirlo, prima di montare o smontare i componenti
e prima di rimuovere la batteria. Togliere la spina per
scollegare l'apparecchio, non tirare il cavo.

- ATTENZIONE: bLapparecchio si compone di parti rotanti che
possono impigliarsi. Usare la massima cautela.

- Non sommergere il cavo, la spina o qualsiasi altra parte
delbapparecchio in acqua o all'interno di qualsiasi altro
liquido, né esporre i componenti elettrici all'acqua.
Verificare di avere le mani completamente asciutte prima di
toccare la presa o accendere l'apparecchio.

- Questo apparecchio puo essere usato da bambini a

partire da 8 anni e da persone con ridotte capacita fisiche,

sensoriali o mentali o con mancanza di esperienza e

conoscenza, a condizione che siano supervisionati o

istruiti sulbuso delbapparecchio in modo sicuro e che

comprendano i pericoli che questo presenta. | bambini
non devono giocare con l'apparecchio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere effettuate da bambini
senza supervisione.

Non toccare la spina né la presa di corrente con le mani

bagnate.

Non esporre bapparecchio alla luce diretta del sole, fuoco,

acqua o umidita.

Non sedersi 0 appoggiare oggetti appuntiti o pesanti

sulbapparecchio.

Prima di mettere in funzione il robot aspirapolvere,

preparare la stanza e fare attenzione a rimuovere oggetti e

cavi che possano influire sul suo funzionamento.

Mantenere l'apparecchio lontano da indumenti, tende e

materiali simili.

Collocare bapparecchio su di una superficie piana e stabile.
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Evitare di collocarlo su superfici instabili da cui potrebbe
cadere (ad esempio su tavoli o sedie).

- Prima di mettere l'apparecchio in funzione, verificare che
tutte le connessioni, sia quelle della base autosvuotante
che quelle del robot aspirapolvere stesso, siano in buono
stato.

- Evitare di mettere il robot aspirapolvere in funzione a
temperature estremamente alte o basse.

- Lyapparecchio deve essere utilizzato solo con la batteria
e la base autosvuotante fornite o con una unita di ricarica
compatibile approvata da Cecotec.

- Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione,
accertarsi che bapparecchio non sia collegato a una presa
di corrente.

- Prima della pulizia, accertarsi che la base autosvuotante
non sia collegata a una presa di corrente.

Istruzioni relative alla batteria

- Lxapparecchio viene fornito con una batteria agli ioni di
litio; non bruciarla né esporla ad alte temperature, poiché
potrebbe esplodere.

- Le batterie possono presentare fughe in condizioni
estreme. Se la batteria perde, non toccare il liquido.
Se il liquido entra in contatto con la pelle, lavare
immediatamente con acqua e sapone. Se il liquido entra
in contatto con gli occhi, sciacquare immediatamente
gli occhi con abbondante acqua pulita per almeno 10
minuti e consultare un medico. Indossare i guanti quando
si maneggia la batteria e smaltirla immediatamente in
conformita con le normative locali.

- Evitare il contatto tra le batterie e piccoli oggetti metallici
come graffette, monete, chiavi, chiodi o viti.
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- Non alterare la batteria in alcun modo.

- Le batterie devono essere rimosse dallbbapparecchio per
uno smaltimento sicuro.

- Tenere le batterie che rischiano di essere ingerite fuori dalla
portata dei bambini.

- bingestione di batterie puod causare ustioni, perforazione
dei tessuti molli e morte. Le pile possono causare gravi
ustioni entro due ore dall'ingestione.

- In caso diingestione delle batterie, rivolgersi
immediatamente a un medico.

- AVVERTENZA: utilizzare solo la base autosvuotante fornita
con bapparecchio per ricaricare la batteria.

- Le batterie non ricaricabili non devono essere ricaricate.

- lterminali di alimentazione delle batterie non devono
essere cortocircuitati.

- Se l'apparecchio deve essere conservato per un lungo
periodo di tempo, e consigliabile rimuovere la batteria.

- Questo apparecchio contiene batterie che possono essere
sostituite solo da personale qualificato.

- Le batterie devono essere inserite nella posizione corretta.
Fare attenzione alle polarita quando si sostituiscono le pile.
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RICICLAGGIO DI APPARECCHIATURE ELETTRICHE ED
ELETTRONICHE

Questo simbolo indica che, in conformita con le
normative vigenti, il prodotto e/o le pile/batterie
devono essere smaltite separatamente dai rifiuti
domestici. Quando questo prodotto raggiunge la
fine della sua vita utile, € necessario rimuovere le
pile/batterie/accumulatori e portarlo in un punto
di raccolta designato dalle autorita locali.

Per informazioni dettagliate su come smaltire correttamente
le apparecchiature elettriche ed elettroniche e/o le pile/
batterie, il consumatore dovra contattare le autorita locali.

Il rispetto delle linee guida di cui sopra aiutera a proteggere
bambiente.

2
"
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INSTRUCOES DE SEGURANCA

Leia atentamente as instrucdes seguintes antes de utilizar

o aparelho. Guarde este manual para referéncias futuras ou

novos utilizadores.

- Este produto deve ser usado conforme indicam as
instrucdes deste manual. Cecotec ndo se responsabiliza
de nenhum dano ou acidente que seja consequéncia do uso
inapropriado do produto.

- Certifique-se de que a tensao de rede coincida com a
tensao especificada na etiqueta de classificacao do
aparelho e de que a tomada tenha ligacao a terra.

- Inspecione regularmente o cabo de alimentacao para
detetar danos visiveis, especialmente o cabo, a fichae a
caixa do carregador. Se o cabo apresentar danos, deve ser
reparado pelo Servico de Assisténcia Técnica da Cecotec
para evitar qualquer tipo de perigo.

- Este aparelho foi concebido apenas para uso doméstico
e nao se destina a ser utilizado em bares, restaurantes,
quintas, hotéis, motéis e escritérios.

- Nao tente reparar o aparelho por conta prépria. Por favor
contacte o Servico de Assisténcia Técnica oficial da Cecotec
se tiver alguma duvida.

- Nao utilize o produto para aspirar liquidos, fésforo
iluminados, beatas de cigarro ou cinzas quentes, nem
superficies molhadas.

- Nao utilize este aparelho em superficies de betdo, asfalto
ou outras superficies rugosas.

- Pare de usar o aparelho se ouvir um som anormal ou uma
temperatura superior ao normal.

- Nao bloqueie as aberturas do aparelho nem obstrua o fluxo
de ar. Mantenha as aberturas livres de objectos, e nao os
cubra com roupa ou dedos.
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- Desligue e desconecte o produto da corrente elétrica
quando nao o for usar durante longos periodos de tempo,
antes de o limpar, antes de montar ou desmontar os
componentes e antes de retirar a bateria. Puxe da ficha
para o desconectar, nao puxe pelo cabo.

- ADVERTENCIA: o seu aparelho tem pecas rotativas que
podem implicar um risco de aprisionamento. Exerca
extrema cautela.

- Nao submerja o cabo, a ficha ou qualquer outra parte
elétrica do produto na dgua ou qualquer outro liquido nem
exponha as conexades elétricas a agua. Certifique-se de ter
as maos completamente secas antes de tocar na tomada
ou ligar o aparelho.

- Este aparelho pode ser utilizado por criancas a partir
dos 8 anos de idade e por pessoas com capacidades
fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas ou com falta
de experiéncia e conhecimentos, se lhes tiver sido
dada supervisao ou instrucdes relativas a utilizacao do
aparelho de uma forma segura e compreendem os perigos
envolvidos. Nao permita que as criancas brinquem com o
aparelho. A limpeza e manutencdo do aparelho nao devem
ser efetuadas por criancas sem supervisao.

- Nao toque no cabo, na ficha nem na tomada com as maos
molhadas.

- Nao exponha o produto a luz solar direta, fogo, agua ou
humidade.

- Nao se sente nem coloque objetos pesados ou afiados em
cima do aparelho.

- Antes de operar o robot aspirador, prepare a sala e tenha o
cuidado constante de remover objetos e cabos que possam
afetar o seu funcionamento.

- Mantenha o aparelho longe de roupa, cortinas e outros
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objetos e materiais similares.

- Coloque o produto sobre uma superficie plana e estavel.
Evite coloca-lo em locais instaveis onde haja risco de
queda (tais como mesas ou cadeiras).

- Antes de usar, verifique se todas as ligacées, tanto no robd
aspirador como na base de autoesvaziamento, estao em
bom estado.

- Evite operar o rob6 aspirador em temperaturas
extremamente altas ou baixas.

- 0O aparelho apenas deve ser utilizado com a bateriae a
base de auto-esvaziamento fornecidas ou com unidades
compativeis aprovadas pela Cecotec.

- Certifique-se de que o aparelho nao esteja ligado a uma
tomada elétrica antes de o limpar ou fazer a manutencao
do aparelho.

- Certifique-se de que a base de autoesvaziamento nao
esteja ligada a uma tomada elétrica antes da sua limpeza.

Instrucdes da bateria

- Odispositivo inclui uma bateria de ides de litio, ndo o
queime nem o exponha a altas temperaturas, pois pode
explodir.

- As baterias podem apresentar fugas em condicoes
extremas. Se as baterias deitarem gotas, nao toque no
liquido. Se o liquido entrar em contacto com a pele, lave-
se imediatamente com agua e sabao. Se o liquido entrar
em contacto com os olhos, lave imediatamente com
agua abundante durante no minimo 10 minutos e procure
assisténcia médica. Utilize luvas para manipular a bateria
ou a pilha e deite-a fora imediatamente de acordo com a
normativa local.

- Evite o contacto entre baterias e pequenos objetos
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metalicos como clipes, moedas, chaves, parafusos ou
pregos.

- Nao altere a bateria de forma nenhuma.

- As baterias devem ser removidas do aparelho para uma
eliminacao segura.

- Mantenha as pilhas que podem ser engolidas fora do
alcance das criancas.

- Aingestao de baterias pode causar queimaduras,
perfuracao de tecido mole e morte. Pode causar
queimaduras graves nas duas horas seguintes a sua
ingestao.

- Se a bateria for engolida, procure prontamente cuidados
médicos nas instalacoes médicas mais préximas.

- ADVERTENCIA: para carregar a bateria, utilize apenas a
base de autoesvaziamento fornecida com o aparelho.

- As baterias nao recarregdveis nao devem ser carregadas.

- Osterminais de alimentacao das baterias ndo devem estar
em curto-circuito.

- Se o produto tiver de ser armazenado por um longo periodo
de tempo, é aconselhdvel remover a bateria.

- Este aparelho contém baterias que s6 podem ser
substituidas por pessoal qualificado.

- As baterias devem ser inseridas na posicao correta. Tenha
em conta a polaridade das pilhas ao substitui-las.
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RECICLAGEM DE PRODUTOS ELETRICOS E ELETRONICOS

regulamentos aplicaveis, o produto e/ou a bateria
devem ser eliminados separadamente do lixo
doméstico. Quando este produto atingir o fim da
sua vida atil, deverd remover as pilhas/baterias/
acumuladores e leva-lo para um ponto de recolha
designado pelas autoridades locais.

Para obter informacdo detalhada acerca da forma mais
adequada de eliminar os seus equipamentos elétricos e
eletrénicos e/ou as correspondentes baterias, o consumidor
devera contactar com as autoridades locais.

A conformidade com as diretrizes acima referidas ajudara a
proteger o ambiente.

E Este simbolo indica que, de acordo com os
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VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Lees de volgende instructies zorgvuldig door voordat u het

product gebruikt. Bewaar deze handleiding voor toekomstig

gebruik of voor nieuwe gebruikers.

- Dit apparaat moet worden gebruikt volgens de
gebruiksaanwijzing. Cecotec is niet aansprakelijk voor
schade of ongevallen die het gevolg zijn van onjuist gebruik
van het product.

- Zorg ervoor dat de netspanning overeenkomt met de
spanning op het typeplaatje van het apparaat en dat de
netstekker geaard is.

- Controleer het netsnoer regelmatig op zichtbare schade,
vooral het snoer, de stekker en de behuizing van de oplader.
Als de kabel beschadigd is, moet deze gerepareerd worden
door het officiéle Cecotec Servicecentrum om gevaar te
voorkomen.

- Dit apparaat is alleen bedoeld voor huishoudelijk gebruik en
niet voor gebruik in bars, restaurants, boerderijen, hotels,
motels en kantoren.

- Probeer het apparaat niet zelf te repareren. Neem contact
op met de officiéle technische hulpdienst van Cecotec als u
vragen hebt.

- Gebruik het apparaat niet voor het opzuigen van
vloeistoffen, brandende lucifers, sigarettenpeuken, hete as
of op natte oppervlakken.

- Gebruik dit apparaat niet op beton, asfalt of andere ruwe
oppervlakken.

- Stop met het gebruik van het apparaat als u een abnormaal
geluid of een hogere temperatuur dan normaal opmerkt.

- Blokkeer de openingen van het apparaat niet en belemmer
de luchtstroom niet. Houd openingen vrij van voorwerpen
en blokkeer ze niet met kleding of vingers.
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- Schakel het apparaat uit en haal de stekker uit het
stopcontact als u het een tijdje niet gebruikt, voordat
u het schoonmaakt, voordat u onderdelen monteert of
demonteert en voordat u de batterij verwijdert. Trek aan de
stekker om hem los te koppelen, trek niet aan de kabel.

- WAARSCHUWING: Dit apparaat heeft draaiende onderdelen
die beknellingsgevaar kunnen opleveren. Wees uiterst
voorzichtig.

- Dompel het snoer, de stekker of andere onderdelen van het
apparaat niet onder in water of een andere vloeistof en stel
elektrische aansluitingen niet bloot aan water. Zorg ervoor
dat je handen volledig droog zijn voordat je de stekker
aanraakt of het apparaat inschakelt.

- Dit apparaat kan worden gebruikt door kinderen vanaf
8 jaar en personen met beperkte fysieke, zintuiglijke of
mentale capaciteiten of gebrek aan ervaring en kennis,

@ als zij onder toezicht staan of instructie hebben gekregen
over het veilige gebruik van het apparaat en de gevaren
begrijpen. Kinderen mogen niet met het apparaat spelen.
Reiniging en onderhoud door de gebruiker mogen niet
worden uitgevoerd door kinderen zonder toezicht.

- Raak het netsnoer of het stopcontact niet aan met natte
handen.

- Stel het apparaat niet bloot aan direct zonlicht, vuur, water
of vocht.

- Ga niet op het apparaat zitten en plaats er geen scherpe of
zware voorwerpen op.

- Voordat de robotstofzuiger wordt gebruikt, moet de ruimte
worden voorbereid en moeten voorwerpen en kabels die de
werking van de robotstofzuiger kunnen verstoren, worden
verwijderd.

216 | concazioo

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IS_IM.indd 34 @ 10/6/25 11:17



1 TNEE @® | D [ [ [

NEDERLANDS

- Houd het apparaat uit de buurt van kleding, gordijnen en
soortgelijke materialen.

- Plaats het apparaat op een vlakke en stabiele ondergrond.
Plaats hem niet op onstabiele plaatsen waar het risico
bestaat dat hij valt (zoals tafels of stoelen).

- Controleer voordat u de robotstofzuiger gebruikt of alle
aansluitingen, zowel op de robotstofzuiger als op de
zelflozende basis, in goede staat zijn.

- Gebruik de robotstofzuiger niet bij extreem hoge of lage
temperaturen.

- Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de batterij
en de zelflozende basis die bij het apparaat worden
geleverd of met compatibele eenheden die door Cotec zijn
goedgekeurd.

- Zorg ervoor dat het apparaat niet is aangesloten op een
stopcontact voordat u het apparaat schoonmaakt of er
onderhoud aan pleegt.

- Zorg ervoor dat de zelflozende basis niet is aangesloten op
een stopcontact voordat je hem schoonmaakt.

Batterijinstructies

- Het apparaat bevat een lithium-ion batterij, deze niet
verbranden of blootstellen aan hoge temperaturen,
aangezien deze kan exploderen.

- Batterijen kunnen lekken onder extreme omstandigheden.
Raak de vloeistof niet aan als de batterijen lekken. Als
de vloeistof in contact komt met de huid, onmiddellijk
wassen met water en zeep. Als de vloeistof in contact
komt met de ogen, onmiddellijk spoelen met veel schoon
water gedurende ten minste 10 minuten en medische hulp
inroepen. Draag handschoenen bij het hanteren van de
batterij of accu en voer deze onmiddellijk af volgens de
plaatselijke voorschriften.
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- Vermijd contact tussen batterijen en kleine metalen
voorwerpen zoals paperclips, munten, sleutels, spijkers of
schroeven.

- Raak de batterij op geen enkele manier aan.

- Batterijen moeten uit het apparaat worden verwijderd om
veilig te kunnen worden weggegooid.

- Houd batterijen buiten het bereik van kinderen als ze
ingeslikt kunnen worden.

- Het inslikken van batterijen kan brandwonden, perforatie
van weke delen en de dood veroorzaken. Kan binnen twee
uur na inname ernstige brandwonden veroorzaken.

- Raadpleeg onmiddellijk een arts als batterijen worden
ingeslikt.

- WAARSCHUWING: gebruik voor het opladen van de batterij
alleen de zelflader die bij het apparaat is geleverd.

- Niet-oplaadbare batterijen mogen niet worden opgeladen.

- Devoedingsklemmen van de accu mogen niet worden
kortgesloten.

- Als het apparaat voor langere tijd wordt opgeborgen, is het
raadzaam om de batterij te verwijderen.

- Dit apparaat bevat batterijen die alleen door
gekwalificeerde personen mogen worden vervangen.

- De batterijen moeten in de juiste positie worden geplaatst.
Let bij het vervangen op de polariteit.
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RECYCLING VAN ELEKTRISCHE EN ELEKTRONISCHE
APPARATUUR

batterij volgens de geldende voorschriften

gescheiden van het huisvuil moeten worden

weggegooid. Wanneer dit product het einde van
zijn levensduur bereikt, moet u de batterijen/
accws verwijderen en naar een door de
plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt

E Dit symbool geeft aan dat het product en/of de

brengen.

Voor gedetailleerde informatie over de meest geschikte

manier om elektrische en elektronische apparatuur en/

of batterijen weg te gooien, moeten consumenten contact

opnemen met hun plaatselijke autoriteiten.

Naleving van de bovenstaande richtlijnen helpt het milieu te
beschermen. @
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INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac ponizsze

instrukcje. Zachowaj te instrukcje na przysztos¢ lub dla

nowych uzytkownikdéw.

- Urzadzenie nalezy uzywac zgodnie z zaleceniami podanymi
w instrukcji obstugi. Cecotec nie bierze odpowiedzialnosci
za jakiekolwiek szkody lub wypadki bedgce wynikiem
niewtasciwego uzytkowania produktu.

- Upewnij sie, ze napiecie sieciowe jest zgodne z napieciem
podanym na tabliczce znamionowej urzgdzenia i ze
wtyczka jest uziemiona.

- Regularnie sprawdzaj, czy przewdd zasilajgcy nie ma
widocznych uszkodzen. Dotyczy to zwtaszcza przewodu,
wtyczki i obudowy tadowarki. Jesli kabel jest uszkodzony,
nalezy zleci¢ jego naprawe autoryzowanemu serwisowi
technicznemu Cecotec, aby unikng¢ jakiegokolwiek
zagrozenia.

- To urzgdzenie jest przeznaczone wytacznie do uzytku
domowego i nie nadaje sie do stosowania w barach,
restauracjach, gospodarstwach rolnych, hotelach,
motelach i biurach.

- Nie prébuj naprawiac urzgdzenia samodzielnie. W
razie pytan skontaktuj sie z oficjalnym dziatem pomocy
technicznej Cecotec .

- Nie uzywaj urzgdzenia do zbierania ptynéw, zapalonych
zapatek, niedopatkéw papieroséw, gorgcego popiotu ani nie
zbieraj go z mokrych powierzchni.

- Nie nalezy uzywac urzgdzenia na betonie, asfalcie ani
innych nieréwnych powierzchniach.

- Zaprzestan korzystania z urzadzenia, jesli zauwazysz
nietypowy dzwiek lub wyzszg niz zwykle temperature.

- Nie blokuj otworéw urzadzenia ani nie utrudniaj przeptywu

220 | CONGA Z100

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IS_IM.indd 38 @ 10/6/25 11:17



1 TNEE @® | D [ [ [

POLSKI

powietrza. Utrzymuj otwory w czystosci i nie zakrywaj ich
ubraniem ani palcami.

- Wytacz urzadzenie i odtacz je od zrddta zasilania, jesli
nie bedziesz go uzywac przez dtuzszy czas, przed
czyszczeniem, przed montazem lub demontazem
podzespotéw oraz przed wyjeciem baterii. Aby roztgczyg,
pociggnij za wtyczke, nie ciggnij za przewadd.

- OSTRZEZENIE: Urzadzenie ma obracajgce sie czesci, ktére
mogag stwarzac ryzyko uwiezienia. Podejmij szczegélne
Srodki ostroznosci.

- Nie zanurzaj przewodu, wtyczki ani zadnej innej czesci
urzgdzenia w wodzie ani innym ptynie, ani nie narazaj
potgczen elektrycznych na dziatanie wody. Przed
dotknieciem wtyczki lub wtgczeniem urzgdzenia nalezy
upewnic sie, ze rece sg catkowicie suche.

- Zurzadzenia moga korzystac dzieci w wieku od 8
lat oraz osoby o ograniczonej sprawnosci fizycznej,
sensorycznej lub umystowej, a takze osoby nieposiadajgce
odpowiedniego doswiadczenia lub wiedzy, jezeli znajduja
sie pod odpowiednim nadzorem lub zostaty przeszkolone
w zakresie bezpiecznego korzystania z urzadzenia i
rozumiejg zwigzane z tym zagrozenia. Dzieci nie powinny
bawi¢ sie urzadzeniem. Dzieciom nie wolno czysci€ ani
konserwowac urzgdzenia bez nadzoru.

- Nie dotykaj kabla ani gniazdka elektrycznego mokrymi
rekami.

- Nie wystawiaj urzgdzenia na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych, ognia, wody lub wilgoci.

- Nie siadaj ani nie umieszczaj ostrych lub ciezkich
przedmiotéw na urzadzeniu.

- Przed uzyciem robota odkurzajgcego przygotu;j
pomieszczenie i zachowaj szczegblng ostroznose,
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usuwajgc wszelkie przedmioty i kable, ktére mogtyby
wptynac na jego dziatanie.

- Trzymaj urzgdzenie z dala od ubran, zaston i podobnych
materiatow.

- Ustaw urzadzenie na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Unikaj
umieszczania urzadzenia w niestabilnych miejscach, gdzie
istnieje ryzyko upadku (np. na stotach lub krzestach).

- Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie
potgczenia, zaréwno te po stronie odkurzacza, jak i
podstawy samooprézniajgcej, sg w dobrym stanie.

- Unikaj uzywania robota odkurzajgcego w ekstremalnie
wysokich lub niskich temperaturach.

- podstawa oprézniajgca dotgczong do zestawu lub z
kompatybilnymi urzagdzeniami zatwierdzonymi przez
Cecotec.

- Przed czyszczeniem lub konserwacjg upewnij sie, ze
urzadzenie nie jest podtgczone do gniazdka elektrycznego.

- nalezy upewnic sie, ze podstawa samooprdézniajgca nie jest
podtaczona do gniazdka elektrycznego.

Instrukcje dotyczgce baterii

- Urzadzenie zawiera baterie litowo-jonowa, nie nalezy jej
podpalac ani narazac na dziatanie wysokich temperatur,
poniewaz moze eksplodowac.

- Baterie moga przecieka¢ w ekstremalnych warunkach. Jesli
baterie przeciekajg, nie nalezy dotykac cieczy. W przypadku
kontaktu ptynu ze skéra nalezy natychmiast umyc jg
woda z mydtem. Jezeli ptyn dostanie sie do oczu, nalezy
natychmiast przemywac je duzg iloscig czystej wody przez
co najmniej 10 minut i zwréci€ sie po pomoc lekarska.
Podczas obstugi akumulatora nalezy nosic rekawice
ochronne i natychmiast go zutylizowac zgodnie z lokalnymi
przepisami.
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- Unikaj kontaktu baterii z matymi przedmiotami
metalowymi, takimi jak spinacze do papieru, monety,
klucze, gwozdzie lub Sruby.

- Nie wolno pod zadnym pozorem modyfikowac baterii.

- Aby bezpiecznie pozby¢ sie urzadzenia, nalezy wyjac
baterie.

- Baterie, ktére mogg zostac potkniete, nalezy
przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- Potkniecie baterii moze spowodowac oparzenia, perforacje
tkanek miekkich, a nawet Smieré. Mogg spowodowac
powazne oparzenia w ciggu dwoch godzin od potkniecia.

- W przypadku potkniecia baterii nalezy natychmiast udac sie
do najblizszego osrodka medycznego.

- OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nalezy uzywa¢é
wytacznie podstawy samoodptywowej dotgczonej do
urzgdzenia.

- Nie wolno tadowac¢ baterii, ktérych nie mozna ponownie
natadowac.

- Nie wolno zwiera¢ zaciskéw zasilania akumulatora.

- Jezeli urzadzenie bedzie przechowywane przez dtuzszy
okres czasu, zaleca sie wyjecie baterii.

- To urzadzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane
wytgcznie przez wykwalifikowany personel.

- Baterie muszg by¢ wtozone w prawidtowej pozycji. Podczas
wymiany nalezy zwréci¢ uwage na biegunowos¢.
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RECYKLING SPRZETU ELEKTRYCZNEGO | ELEKTRONICZNEGO

Symbol ten oznacza, ze zgodnie z obowigzujgcymi
ﬁ przepisami, produkt i/lub bateria nie mogg by¢
wyrzucane razem z odpadami domowymi. Gdy
okres uzytkowania produktu dobiegnie konca,
nalezy wyjac baterie i zanies¢ je do punktu zbidrki
ﬁ wyznaczonego przez lokalne wtadze.

Aby uzyskac szczegétowe informacje na temat

najbardziej odpowiedniego sposobu utylizacji
sprzetu elektrycznego i elektronicznego i/lub baterii,
konsumenci powinni skontaktowac sie z lokalnymi wtadzami.
Przestrzeganie powyzszych wskazéwek pomoze chronic
Srodowisko.

224 | CONGA Z100

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IS_IM.indd 42 @ 10/6/25 11:18



1 TNEE @® | D [ [ [

M
vx

ESTINA

BEZPECNOSTNI POKYNY

Pred pouzitim produktu si prosim peclivé prectéte nasledujici

pokyny. Uschovejte si tuto prirucku pro budouci pouziti nebo

pro nové uzivatele.

- Tento spotfebi¢ musi byt pouzivan v souladu s pokyny v
navodu k obsluze. Spole¢nost Cecotec nenese odpovédnost
za zadné skody nebo nehody vzniklé v disledku
nespravného pouziti produktu.

- Ujistéte se, Ze napéti v siti odpovida napéti uvedenému na
Stitku spotrebice a Ze je zastrcka uzemnéna.

- Pravidelné kontrolujte napajeci kabel, zda neni viditelné
poSkozen, zejména kabel, zastrcku a kryt nabijecky. Pokud
je kabel poskozen, musi byt opraven oficidlnim technickym
servisem spolecnosti Cecotec , aby se predeSlo jakémukoli
nebezpedi.

- Tento spotrebic je uréen vyhradné pro domaci pouziti a neni
vhodny pro pouziti v barech, restauracich, na farmach, v
hotelech, motelech a kancelarich.

- Nepokousejte se spotrebi¢ opravovat sami. V pripadé
jakychkoli dotaz( kontaktujte oficidlni technickou podporu
spolecnosti Cecotec .

- Nepouzivejte pfistroj k vysavani tekutin, hoficich zapalek,
nedopalkl cigaret, horkého popela ani na mokrych
povrsich.

- Nepouzivejte tento spotrebic na betonu, asfaltu nebo jinych
drsnych povrsich.

- Pokud si vSimnete neobvyklého zvuku nebo vySsi nez
normalni teploty, prestante spotrebic pouzivat.

- Nezakryvejte otvory spotrebice ani nebranite proudéni
vzduchu. UdrZujte otvory bez predméti a nezakryvejte je
odévem ani prsty.
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- Vypnéte spotrebic a odpojte jej od zdroje napajeni, pokud jej
nebudete delSi dobu pouzivat, pred cisténim, pred montazi
nebo demontdzi soucasti a pred vyjmutim baterie. Pro
odpojeni vytahnéte zastrcku, netahejte za kabel.

- VAROVANI: Tento spot¥ebi¢ ma rotujici ¢&sti, které mohou
predstavovat riziko zachyceni. Dodrzujte extrémni opatreni.

- Neponorujte kabel, zastrcku ani Zadnou jinou cast
spotrebice do vody ani jiné kapaliny, ani nevystavujte
elektrické spoje vodé. Nez se dotknete zastrcky nebo
zapnete spotrebic, ujistéte se, Ze mate zcela suché ruce.

- Tento spotrebi¢ mohou pouzivat déti od 8 let a osoby
se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi
schopnostmi nebo s nedostatkem zkuSenosti a znalosti,
pokud jsou pod dohledem osoby, ktera je bezpecné
pouzivd, nebo pokud byly proSkoleny v pouzivani spotrebice
a rozumi souvisejicim rizik(im. Déti by si se spotfebicem
nemély hrat. Cigténi a Gdrzbu uZzivatelem by nemély
provadét déti bez dozoru.

- Nedotykejte se kabelu ani zasuvky mokryma rukama.

- Nevystavujte spotrebic primému slunecnimu zareni, ohni,
vodé nebo vlhkosti.

- Nesedejte si na spotrebic ani na néj nekladte ostré nebo
tezké predmety.

- Pred pouzitim robotického vysavace pripravte mistnost a
dbejte na to, abyste odstranili vSechny predmeéty a kabely,
které by mohly ovlivnit jeho provoz.

- Udrzujte spotrebic v dostatecné vzdalenosti od obleceni,
zaclon a podobnych materiald.

- Umistéte spotrebic¢ na rovny a stabilni povrch. Neumistujte
jej na nestabilni mista, kde hrozi riziko padu (napfiklad na
stoly nebo zidle).

226 | CONGA Z100

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IS_IM.indd 44 @ 10/6/25 11:18



1 TNEE @® | D [ [ [

M
vx

ESTINA

- Pred spusténim zkontrolujte, zda jsou vSechna pripojeni, a
to jak na robotickém vysavaci, tak i na samovyprazdnovaci
zakladné , v dobrém stavu.

- Nepouzivejte roboticky vysavac za extrémneé vysokych
nebo nizkych teplot.

- samovyprazdnovaci zakladnou , které byly s nim dodany,
nebo s kompatibilnimi jednotkami schvalenymi spolecnosti
Cecotec.

- Pred cisténim nebo provadénim Udrzby se ujistéte, ze
spotrebic neni zapojen do elektrické zasuvky.

- se ujistéte, ze samovyprazdnovaci zakladna neni zapojena
do elektrické zasuvky.

Pokyny k baterii

- Zarizeni obsahuje lithium-iontovou baterii, nespalujte ji ani
ji nevystavujte vysokym teplotam, mohlo by dojit k jejimu
vybuchu.

- Baterie mohou za extrémnich podminek vytékat. Pokud
baterie vytékaji, nedotykejte se kapaliny. Pokud se tekutina
dostane do kontaktu s kdzi, okamzité ji omyjte mydlem a
vodou. Pokud se vam tekutina dostane do oc¢i, okamzité je
vyplachujte velkym mnozstvim Cisté vody po dobu alespon
10 minut a vyhledejte lékarskou pomoc. Pfi manipulaci s
baterii pouzivejte rukavice a ihned ji zlikvidujte v souladu s
mistnimi predpisy.

- Zabrante kontaktu baterii s malymi kovovymi predméty,
jako jsou kancelarské sponky, mince, klice, hfebiky nebo
Srouby.

- Baterii Zzddnym zplisobem neupravuijte.

- Pro bezpecnou likvidaci je nutné baterie ze spotrebice
vyjmout.

- Uchovavejte baterie, které by mohly byt spolknuty, mimo
dosah déti.
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- Poziti baterii mize zplsobit popaleniny, perforaci mékkych
tkani a smrt. Mohou zpUsobit téZké popaleniny do dvou
hodin po poziti.

- Pokud baterie spolknete, okamzité vyhledejte nejblizsi
lekarské stredisko.

- VAROVANI: K nabijeni baterie pouZivejte pouze
samovypoustéci zakladnu dodanou se spotrebicem.

- Nenabijeci baterie se nesmi dobijet.

- Napajeci svorky baterie nesmi byt zkratovany.

- Pokud bude zarizeni skladovano po delSi dobu, je vhodné
vyjmout baterii.

- Tento spotrebic obsahuje baterie, které smi vymeénovat
pouze kvalifikovany personal.

- Baterie musi byt vloZzeny ve spravné poloze. Pri jejich
vymeéne dbejte na polaritu.

RECYKLACE ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH ZARIZENI

predpisy musi byt vyrobek a/nebo baterie
zlikvidovany oddélené od domovniho odpadu.
Jakmile tento vyrobek dosahne konce své
ﬁ zivotnosti, méli byste z néj vyjmout baterie a

E Tento symbol oznacuje, Ze v souladu s platnymi

odnést je na sbérné misto ur¢ené mistnimi Grady.

Pro podrobné informace o nejvhodnéjsim zplsobu
likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni a/nebo baterii
by se spotrebitelé méli obratit na své mistni Grady.
DodrZovani vySe uvedenych pokynl pomuze chranit Zivotni
prostredi.
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GUVENLIK TALIMATLARI

Uriind kullanmadan énce litfen asagidaki talimatlari

dikkatlice okuyunuz. Bu kilavuzu gelecekte referans olmasi

veya yeni kullanicilar icin saklayin.

- Bu cihazin kullanim kilavuzunda belirtilen talimatlara
uygun olarak kullanilmasi gerekmektedir. Cecotec, trunun
uygunsuz kullanimi sonucu olusabilecek herhangi bir hasar
veya kazadan sorumlu tutulamaz.

- Sebeke voltajinin cihazin etiketinde belirtilen voltaja uygun
oldugundan ve fisin toprakli oldugundan emin olun.

- Guc kablosunu, 6zellikle kabloyu, fisi ve sarj cihazi
muhafazasini diizenli olarak gézle gorilir hasarlara karsi
inceleyin. Kablonun hasar gérmesi durumunda herhangi
bir tehlikenin dnlenmesi icin Cecotec'in resmi Teknik Destek
Servisi tarafindan onarilmasi gerekmektedir.

- Bucihaz sadece evlerde kullanilmak tzere tasarlanmistir
ve bar, restoran, ciftlik, otel, motel ve ofislerde kullanima
uygun degildir.

- Cihazi kendiniz tamir etmeye calismayin. Herhangi bir
sorunuz varsa Cecotec'in resmi Teknik Destek Servisi ile
iletisime gecin..

- Cihazi sivi, yanan kibrit, sigara izmariti, sicak kil veya islak
yuzeylerde toplamak icin kullanmayin.

- Bu cihazi beton, asfalt veya diger plruzli yizeylerde
kullanmayin.

- Anormal bir ses duymaniz veya normalden yuksek bir
sicaklik fark etmeniz durumunda cihazi kullanmayi birakin.

- Cihazin acikliklarini kapatmayin veya hava akisini
engellemeyin. Acikliklari herhangi bir cisimden uzak tutun
ve bunlari giysi veya parmaklarinizla kapatmayin.

- Cihazinizi uzun sure kullanmayacaginiz durumlarda,
temizlemeden 6nce, parcalarini birlestirip s6kmeden 6nce
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ve pilini cikarmadan 6nce kapatin ve fisini glic kaynagindan
cekin. Fisi cekmek icin fisi cekin, kabloyu cekmeyin.

- UYARI: Bu cihazin, sikisma riski olusturabilecek dénen
parcalari vardir. Asiri 6nlemler alin.

- Cihazin kablosunu, fisini veya baska herhangi bir parcasini
suya veya baska bir siviya batirmayin veya elektrik
baglantilarini suya maruz birakmayin. Fise dokunmadan
veya cihazi acmadan 6nce ellerinizin tamamen kuru
oldugundan emin olun.

- Bucihaz, uygun gozetim veya cihazin guvenli bir sekilde
kullanimi konusunda egitim saglandigi ve icerdigi tehlikeleri
anladigi takdirde 8 yas ve lUzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal
veya zihinsel yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi
eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar
cihazla oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gozetim
olmaksizin cocuklar tarafindan yapilmamalidir.

® - Kabloya veya prize islak elle dokunmayin.

- Cihazidogrudan glines 1sigina, atese, suya veya neme
maruz birakmayin.

- Cihazin Gzerine oturmayin veya keskin veya agir nesneler
koymayin.

- Robot slpurgenizi kullanmadan dnce ortami hazirlayin ve
calismasini etkileyebilecek her turlu nesneyi ve kabloyu
uzaklastirarak surekli bakimini yapin.

- Cihaz giysilerden, perdelerden ve benzeri malzemelerden
uzak tutun.

- Cihazi dlz ve sabit bir yuzeye yerlestirin. Dusme riski olan
dengesiz yerlere (masa veya sandalye gibi) yerlestirmekten
kacininiz.

- Robot sltpurgenizi calistirmadan 6nce, hem robot
supurgenin hem de otomatik bosaltma tabaninin tim
baglantilarinin iyi durumda oldugundan emin olun.
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- Robot sipurgenizi asiri yuksek veya dusuk sicakliklarda
calistirmaktan kacinin.

- kendi kendini bosaltan tabanla veya Cecotec tarafindan
onaylanmis uyumlu Gnitelerle kullanitmalidir .

- Temizlemeden veya bakimini yapmadan dnce cihazin
elektrik prizine bagli olmadigindan emin olun.

- otomatik bosalan tabanin elektrik prizine bagli
olmadigindan emin olun..

Pil talimatlar

- Cihaz lityum iyon pil icermektedir, yakmayin veya yuksek
sicakliklara maruz birakmayin, aksi takdirde patlayabilir.

- Asiri kosullar altinda piller sizdirabilir. Pillerde sizinti varsa
siviya dokunmayin. Sivinin cilde temasi halinde derhal su
ve sabunla yikayiniz. Sivinin gézunuze kacmasi halinde,
bol temiz suyla en az 10 dakika yikayin ve tibbi yardim alin.
Pili tutarken eldiven takin ve yerel yonetmeliklere uygun
sekilde derhal bertaraf edin.

- Pillerin atac, bozuk para, anahtar, civi veya vida gibi kticuk
metal nesnelerle temasindan kacinin.

- Pili hicbir sekilde degistirmeyin.

- Pillerin glivenli bir sekilde bertaraf edilebilmesi icin
cihazdan cikarilmasi gerekir.

- Yutulmasi muhtemel pilleri cocuklarin erisemeyecegi
yerlerde saklayin.

- Pillerin yutulmasi yaniklara, yumusak doku delinmesine ve
6lime neden olabilir. Yutulduktan sonra iki saat icinde ciddi
yaniklara neden olabilirler.

- Pilyutmaniz durumunda derhal en yakin saglik kurulusuna
basvurun.

- UYARI: Pili sarj etmek icin yalnizca cihazla birlikte verilen
kendi kendini bosaltan tabani kullanin.

conGazioo | 231

EU01_114630 Robot aspirador Conga Z100_IS_IM.indd 49 @ 10/6/25 11:18



1 TNEE @® | D [ [ [

TURKCE

- Sarj edilemeyen piller sarj edilmemelidir.

- Aku besleme terminalleri kisa devre yapilmamalidir.

- Cihaziniz uzun sure kullanilmayacaksa pilini cikarmaniz
onerilir.

- Bucihaz, yalnizca yetkili personel tarafindan degistirilebilen
piller icerir.

- Pillerin dogru pozisyonda takilmasi gerekmektedir.
Degistirirken kutuplarina dikkat edin.

ELEKTRIKLI VE ELEKTRONIK EKIPMANLARIN GERI
DONUSUMU

Bu sembol, yururlukteki duzenlemelere uygun
olarak urinun ve/veya pilin evsel atiklardan ayri
mmm Olarak atilmasi gerektigini gosterir. Bu trtunin
® kullanim 6mru sona erdiginde pilleri cikarmali ve ®
E yerel makamlarca belirlenen bir toplama
noktasina goturmelisiniz.
Elektrikli ve elektronik cihazlarin ve/veya pillerin en uygun
sekilde nasil bertaraf edilecegine iliskin ayrintili bilgi icin
tuketicilerin yerel yetkililere basvurmalari gerekir.
Yukaridaki kurallara uymak cevrenin korunmasina yardimci
olacaktir.
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OAHIMEZ AZOAAEIAZ

AloBAOTE TTPOCEKTIKA TIG AKOAOUBEG 0dNnyYieg TTPIV
XpnoipotroifoeTe 10 TPOoidV. PUAGETe auTtd TO EYXEIPIDIO YIO
MEANOVTIKR) ava@opd 1) yia VEOUG XPrOTEG.
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AUTI) N CUOKEUT TTPETTEI VO XPNOILOTTIOIEITAI CUPQWVA UE TIG
odnyieg oTo eyxelpidio odnyiwv. H Cecotec dev @pEpel Kapia
€UBUVN yIa TUXOV CNMIEG | ATUXNMATA TTOU TTPOKUTITOUV OTTO
aKaTAAANAN Xprion Tou TTPoIGVTOC.

BeBaiwBeite 611 N TGon TOU dIKTUOU TAIPIAZEI hE TNV TAON
TTOU avaypA@ETAl OTAV ETIKETA OVOUACTIKWY TIHWV TNG
OUOKEUNG Kal OTI TO PIG Eival YEIWUEVO.

EAEyXETE TAKTIKA TO KAAWDIO TPOPODOTIAC yIa 0paTES CNMIEG,
€I0IKA TO KAAWDIO, TO QIG KAI TO TTEPIBANUA TOU QOPTIOTH).
Edv 1o KaAwdI0 €€l UTTOOTE CNUIA, TTPETTEI VA ETTIOKEUAOTEI
atoé Tnv etmionun Ymnpeoia TexvikAg YTTooTApIENS TNG
Cecotec yia TNV atToQuyr) oTToI0UBATIOTE KIVOUVOU.

AUTI n OUOKeUN €XEl OXEDIOOTEI ATTOKAEIOTIKA YIA OIKIOKN)
xpnon kai dev gival KATAAANAN yia xprion o€ Ptrap,
E0TIATOPIA, AYPOKTAMATA, EEVODOXEIA, MOTEA KAl ypaEia.
Mnv eTTIXEIPACETE va ETTIOKEUACETE HOVOI OOG T CUOKEUN.
EmkoivwvnoTe pe Tnv etTionun Ymrnpeoia TexVikAG
YtooTtipiEng Tng Cecotec yia oTToIECOATIOTE EPWTHOEIG.
Mnv XpnOIYOTIOIEITE TN CUOKEUN IO va JAlEUETE UYpQ,
QvOuuEVa OTTiPTA, ATTOTOIyapPa, (EOTEG OTAXTEG 1] va TA
OKOUMTTATE O€ PPEYMUEVEG ETTIQAVEIEG.

Mnv XpnOIYOTTOIEITE AUTHV TN OUOKEUN O€ OKUPODENQ,
AOQAATO 1] AAAEG TPAXIEG ETTIPAVEIEG.

AIOKOWTE TN XPON TNG CUOKEUAG €AV TTOPATNPACETE

évav aouvnBIoTo rfxo ) Bepuokpacia uwnAdTEPN ATTo TO
KAVOVIKO.

Mnv @pdadeTe Ta avoiyuata TNG CUOKEUAG KAl NV UTTOdICETE
TN pon Tou aépa. KpatroTe T avoiyuaTa Jakpid atro
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QVTIKEIJEVA KAl PNV TA KOAUTTITETE PJE pouxa ) OAXTUAQ.

- ATTEVEPYOTTIOINOTE KAl OTTOOUVOEDTE TN OUCKEUN ATTO TNV
TTpia 6Tav dev TTPOKEITAI VO XPNOIMOTIOINGEI yIa peyaAo
XPOVIKO dIA0TANA, TTPIV TNV KABAPIOETE, TIPIV OTTO TN
ouvappoAdynon f TNV atToouvapuoAdynon EapTnuaTwy
Kal TTPIV aQaIpEéTETE TNV PTTaTtapia. TpaBrngTe 1o @Ig yia va
QTTOOUVOECETE, UNV TPARATE TO KAAWDIO.

- TMPOEIAOMOIHZH: AuTr) n ouoKeun €XEl TTEPIOTPEPOPEVA
MEPN TTOU evOEXETAI VO evEXOUV KivOuvo TTayideuong. AdReTe
OKPAIEG TTPOPUAAEEIG.

- Mnv BuBiCeTte TO KOAWDIO, TO QYIG 1] OTTOI0ONTTIOTE AANO PEPOG
TNG OUOKEUNG O€ VEPO 1] 0€ OTTOI0ONTTOTE AAANO UYPO, OUTE
EKOETETE TIG NAEKTPIKEG OUVOEDEIG O€ veEPO. BeBaiwBeite OTI
Ta XEPIQ OOG €ival EVTEAWG OTEYVA TTPIV AYYIEETE TO PIG N
EVEPYOTTOINOETE TN CUCKEUN.

- AuUTA N CUOKEUN PTTOPE va XpnolPoTToinNBEi atro TTaidid
NAIKiag 8 eTwv Kal dvw Kal aTTd ATOUA JE PEIWMEVES
OWMATIKEG, AIOONTNPIOKES ) VONTIKEG IKAVOTNTEG 1] EAAEIYN
EMTTEIPIAC KAl YVWONG, EPOCOV £XOUV AABEI TNV KATAAANAN
ETTIBAEWN N ekTTaidEUON OXETIKA PE TN XPHON TNG OCUOKEUNG
ME a0@AAR TPOTTO KAl KATAVOOUV TOUG KIVOUVOUG TTOU
evéxovTal. Ta Taudid dev TTPETTEI va TTAICOUV UE TN OUOKEUN.
O kaBapiouog Kal N ouvTipnon atmod Tov XproTn Oev TTPETTE
va eKTEAOUVTAI ATTO TTAIBIA XWPIG ETTIBAEWN.

- Mnv ayyiCeTte TO KOAWDIO ) TNV TTPICa PE BPEYHUEVA XEPIA.

- Mnv €kBETETE TN OUOKEUN O€ APECO NAIAKO QWG, QWTIA, VEPO
N vypaoia.

- Mnv kGBeoTe 1) TOTTOBETEITE AIXUNPG A BaPIG QVTIKEIMEVA
TTAVW OTN OUOKEUN.

- [lpiv XpnOIYOTTOINOETE TNV NAEKTPIKA) OKOUTTO POMTIOT,
TTPOETOINAOTE TO OWUATIO KAl TIPOCEETE CUVEXWG
QQAIPWVTAG TUXOV AVTIKEINEVA Kal KaAwdia TTou Ba
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MTTOpOUCQV VA ETTNPEACOUV TN AEITOUPYia TNG.

KpatroTe TN OUOKEUN PAKPIA ATTO pOUXA, KOUPTIVEG Kal
TTapOPoIa UAIKA.

ToTTOBETAOTE TN CUOKEUN O€ PIa ETTITTEDN KAl OTAOEPN
ETIPAveIa. ATTOQUYETE TNV TOTTOBETNOT TOU O€ a0TAON
onueia 6trou uTtdpxel Kivouvog TITwong (OTTws TpaTtreédian
KOPEKAEG).

Mpiv atrd TNV ekkivnon, eAEyETe OTI OAEG 01 CUVOEDEIG, TOOO
TNG POMTTOTIKNG OKOUTTAG 600 Kal TG BAONG QUTOEKKEVWONG
, €ival o€ KaAr kardoToorn.

ATTOQUYETE TN AEITOUPYIa TNG POUTTOTIKAG NAEKTPIKNAG
OKOUTTAG O€ €CAIPETIKA UWNAEC 1) XAPNAEG BEPUOKPOTIEG.
TNV QUTOEKKEVOUEVN BAoN TTOU TTapéxovTal adi TG A heE
OuMBaTéG povadeg TTou €xouv eykpiBei atmd Tnv Cecotec .
BeBaiwBeite 611 N ouokeun dev gival ouvdedepuévn o€ TIpila
TTPIV aTTO TOV KOBAPIOWO 1 TNV EKTEAECN CUVTAPNONG.
BeBaiwBeite 611 N fdon autoadeidouatog dev eival
ouvoedepévn ae TIpida TTPIV TOV KaBapIouo.

Odnyigg yia Tnv prrarapia
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H ouokeun repihapBaver ymmartapia 1idvtwy AiBiou, unv tnv
KQITE 1 TNV EKBETETE 0€ UYPNAEG BEPPOKPATIES, KOBWGS UTTOPEI
VO EKPAYEI.

O1 ytratapieg ytropei va Trapouaidoouy diappor UTrd
aKkpaieg ouvlnkeg. Eav ol utrarapieg mapoucidoouv
diappon, unv ayyicete 1o uypd. EAv 1o uypod £pBel o€ eTTaPN
ME TO OEPUA, TTAUVETE QUECWG UE OATTOUVI KOl VEPO. EdGv TO
uypPO €1I0€ABEI OTA PATIO 0OG, CETTAUVETE AUEOWG PE APBOoVOo
KaBapo vepod yia Touldxiotov 10 AeTrtd kal {NTrOTE 1IATPIKNA
BorBeia. Na popdre yavTia Katd 10 XEIPIOUO TNG UTTATAPIAG
KQI VO TNV aTTOPPITITETE AUECWGS CUPPWVA JE TOUG TOTTIKOUG
KAVOVIOUOUG.
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- ATTOQUYETE TNV ETTAQPI PETALU TWV PTTATAPIWY KAl JIKPWV
METOAAIKWV QVTIKEIHEVWY, OTTWG CUVOETAPEG, KEPUATA,
KA€101G, Kap@Id A BideC.

- Mnv TpOTTOTTOIEITE TNV PTTATOPIA YE KAVEVAV TPOTTO.

- O1 ytratapieg TTPETTEI va a@aipouvTal atrd T CUCKEUN YId
ao@AAR aTTOPPIYN.

- KpatAioTe TIG UTTaTAPIES TTOU UTTOPEI VA KATATTOB0UV PakKpId
atrod TTaIdId.

- H katdtmroon PIraTapiwy PTTOPEi va TTPOKAAECEI eykaupaTta,
OIGTPNON MOAAKWYV I0TWV Kal BavaTto. MTTopouv va
TTPOKAAECOUV 0OBAPA EYKAUUATA EVTOG BUO WPWV OTTO TNV
KATaTToon.

- Edv kartatmieite gmratapieg, TNYaiveTe AuECWS OTO
TTANCIECTEPO 1ATPIKO KEVTPO.

- TPOEIAOIMOIHZH: lNa va eTTava@opTioETe TNV JTTaTapia,
XPNOILOTTOINOTE JOVO TNV auToaTTooTpayyilouevn Bdon tTou
TTAPEXETAI JE TN OUOKEUN.

- O1 un erava@opTIOUEVES ITTATAPIEC OEV TTPETTEI VA
eTTavagopTifovTal.

- O1 akpodEKTEG TPOPODOTIag TNG UTTATAPIAG BEV TTPETTEI vV
BpaxukukAwvovTal.

- Ed&v n ouokeur TpoKeITal va atroOnKeuTei yia peyaAo
XPOVIKO d1A0TNUA, CUVIOTATAI VO QQAIPECETE TNV UTTATAPIA.

- AuTH n CUOKEUN TTEPIEXEI PTTATAPIEG TTOU PITTOPOUV VA
QVTIKOTAOTABOUV POVO ATTO EEEIDIKEUUEVO TTPOCWTTIKO.

- O1 ymraTapieg TTPETTEl va TOTTOBETNOOUV 0T CWOTA B€0N.
Mpoo€gTe TNV TTOAIKOTNTA KATA TNV AVTIKATAOTAOT) TOUG.
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ANAK'YKAQZH HAEKTPKO'Y KAIHAEKTPON'KO'Y
EZONAEMOY

AuTO TO GUPBOAO UTTOBEIKVUEI OTI, CUMPWVA ME
E TOUG I0XUOVTEG KAVOVIOUOUG, TO TTPOIdV ri/Kal n
mmm  HTTATOPIO TTPETTEI VA QTTOPPITITOVTAI SEXWPIOTA OTTO
Ta oIKIOKA atroppiyparta. OTtav autd 1o TTpoidv
E @TAa0El 0TO TEAOG TNG WPENIUNG BIGpPKEIOG {WNG Tou,
Ba TTPETTEI VA QQAIPECETE TIG PTTATAPIES KAl VA TIG
TTAPAdWOETE O€ £VA ONPEIO OUAOYNAG TTOU £XEI OPIOTEI ATTO TIG
TOTTIKEG APYEG.
Mo AETTTOPEPEIC TTANPOPOPIEG OXETIKA PE TOV KATAAANAOGTEPO
TPOTIO ATTOPPIYNG NAEKTPIKOU Kal NAEKTPOVIKOU £COTTAICHOU 1)/
KOl JTTATAPIWY, O KATAVOAWTEG Ba TTPETTEI VA ETTIKOIVWVI|OOUV
ME TIG TOTTIKEG QPXEG.
H mpnon Twv TTapatrdvw odnylwyv Ba Bonbroel otnv
TTPOOTACIA TOU TTEPIBAAAOVTOG.
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INSTRUCCIONS DE SEGURETAT

Llegiu les instruccions seglients atentament abans d'utilitzar

el producte. Deseu aquest manual per a futures referencies o

nous usuaris.

- Aquest aparell s'ha d'utilitzar d'acord amb el que indica el
manual d'instruccions. Cecotec no es fa responsable de cap
dany o accident que sigui conseqliencia de l'ds inapropiat
del producte.

- Assegureu-vos que el voltatge de xarxa coincideixi amb el
voltatge especificat a l'etiqueta de classificacié de l'aparell i
que l'endoll tingui presa de terra.

- Inspeccioneu el cable d'alimentacié regularment a la
recerca de danys visibles, especialment el cable, la clavilla
i lenvoltant del carregador. Si el cable presenta danys, l'ha
de reparar el Servei d'Assisténcia Tecnica oficial de Cecotec
per evitar qualsevol tipus de perill.

® - Aquest aparell esta dissenyat exclusivament per a (s
domestic i en queda exclos l'Us en bars, restaurants,
granges, hotels, motels i oficines.

- Nointenteu reparar l'aparell pel vostre compte. Poseu-vos
en contacte amb el Servei d'Assistencia Tecnica oficial de
Cecotec per a qualsevol dubte.

- No utilitzeu l'aparell per aspirar liquids, llumins encesos,
burilles, cendra calenta ni sobre superficies mullades.

- No utilitzeu aquest aparell en terres de formigo, asfalt o
altres superficies rugoses.

- Deixeu d'utilitzar l'aparell si percep un so anormal o una
temperatura més alta del que és normal.

- No bloquegeu les obertures de l'aparell ni obstruiu el flux
d'aire. Mantingueu les obertures lliures d'objectes, i no les
tapeu amb roba o els dits.

- Apagueu i desendolleu l'aparell de la font d'alimentacio
quan no s'utilitzi per un temps, abans de netejar-lo, abans
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de muntar o desmuntar els components i abans de retirar
la bateria. Tireu 'endoll per desconnectar-Llo, no estireu el
cable.

- ADVERTIMENT: aquest aparell té parts rotatories que poden
comportar risc d'atrapament. Extremeu les precaucions.

- No submergiu el cable, l'endoll o qualsevol altra part de
l'aparell en aigua o qualsevol altre liquid, ni exposeu les
connexions electriques a l'aigua. Assegureu-vos que teniu
les mans completament seques abans de tocar l'endoll o
engegar l'aparell.

- Aquest aparell el poden utilitzar nens amb edat de 8 anys
i superior i persones amb capacitats fisiques, sensorials o
mentals reduides o manca dexperiencia i coneixement, si
sels ha donat la supervisié o formacié apropiades respecte
a lus de laparell duna manera segura i comprenen els
perills que implica. Els nens no han de jugar amb laparell.
La neteja i el manteniment per a l'usuari no els han de fer
els nens sense supervisio.

- No toqueu el cable ni la presa de corrent amb les mans
mullades.

- No exposeu l'aparell a llum solar directa, foc, aigua o
humitat.

- No se sent ni colloqueu objectes esmolats o pesats damunt
de l'aparell.

- Abans de posar en funcionament el robot aspirador,
prepareu 'habitacié i aneu amb compte constant,
retireu els objectes i cables que puguin afectar el seu
funcionament.

- Mantingueu l'aparell allunyat de peces de roba, cortines i
materials similars.

- Colloqueu l'aparell en una superficie plana i estable. Eviteu
collocar-lo en llocs inestables on hi hagi risc de caiguda
(com taules o cadires).
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- Abans de posar-lo en funcionament, comproveu que totes
les connexions, tant les del robot aspirador com les de la
base d' autobuidat, estan en bon estat.

- Eviteu posar el robot aspirador en funcionament sota
temperatures extremadament altes o baixes.

- Laparell només s'ha d'usar amb la bateria i la base
d' autobuidat subministrades amb ell o amb unitats
compatibles aprovades per Cecotec.

- Assegureu-vos que l'aparell no esta connectat a una presa
de corrent abans de dur a terme la neteja de l'aparell o de
fer-ne el manteniment.

- Assegureu-vos que la base d' autobuida no esta
connectada a una presa de corrent abans de netejar-la.

Instruccions de la bateria
- Laparellinclou una bateria d'ion-liti, no la cremeu ni
@ l'exposeu a temperatures altes, ja que podria explotar.

- Les bateries poden presentar fugides en condicions
extremes. Si les bateries degoten, no toqueu el liquid. Si el
liquid entra en contacte amb la pell, renti's immediatament
amb aigua i sabd. Si el liquid entra en contacte amb els
ulls, renti'ls de forma immediata amb abundant aigua neta
per un minim de 10 minuts i busqui assistencia medica.
Utilitzeu guants per manejar la bateria o la pilai llenceu-la
immediatament d'acord amb la normativa local.

- Eviteu el contacte entre bateries i petits objectes metallics
com clips, monedes, claus, claus o cargols.

- No alteri la bateria de cap manera.

- Les bateries han de retirar-se de laparell per a la deixalla
de manera segura.

- Mantingueu fora de l'abast dels nens bateries que tinguin
risc de ser ingerides.
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- Laingestié de bateries pot provocar cremades, perforacio
de parts toves i la mort. Poden provocar cremades greus
les dues hores seguents a la ingesta.

- Encasd'ingerir bateries acudiu rapidament al vostre centre
medic més proper.

- ADVERTIMENT: per a la recarrega de la bateria, utilitzeu
nomeés la base d' autobuidat subministrada amb l'aparell.

- Les bateries no recarregables no han de ser recarregades.

- Els borns dalimentacié de les bateries no han de ser
curtcircuitats.

- Silaparell sera emmagatzemat un llarg periode de temps
és convenient retirar la bateria.

- Aquest aparell conté bateries que només poden ser
reemplacades per persones qualificades.

- Les bateries han de ser inserides a la posicié correcta.
Fixeu-vos en la polaritat a 'hora de reemplacar-les.

RECICLATGE D'APARELLS ELECTRICS | ELECTRONICS

normatives aplicables, el producte i/o la bateria

s'’han de rebutjar de manera independent dels

residus domestics. Quan aquest producte arribi al

E final de la seva vida util, hauras d'extreure les

piles/bateries/acumuladors i portar-lo a un punt
de recollida designat per les autoritats locals.

Per obtenir informacié detallada sobre la forma més

adequada de rebutjar els aparells electrics i electronics i/o

les bateries corresponents, el consumidor haura de contactar

amb les autoritats locals.

El compliment de les pautes anteriors ajudara a protegir el

medi ambient.

E Aguest simbol indica que, d'acord amb les
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BIZTONSAGI UTASITASOK

Kérjuk, a termék hasznalata el6tt figyelmesen olvassa el az
alabbi utasitasokat. Orizze meg ezt a kézikdnyvet késébbi
felhasznalds vagy (j felhasznalék szamara.

Ezt a készlléket a hasznalati Gtmutatéban taldlhaté
utasitasoknak megfeleléen kell hasznalni. A Cecotec

nem vallal felel6sséget a termék nem rendeltetésszer(
hasznalatabdl eredd karokért vagy balesetekért.
Gy6z6djon meg arrdl, hogy a haldzati feszliltség
megegyezik a készllék adattablajan feltlintetett
feszliltséggel, és hogy a csatlakozodugo foldelt.
Rendszeresen ellendérizze a tapkabelt lathato sériilések
szempontjabdl, kiilondsen a kabelt, a csatlakozédugét

és a toltéhazat. Ha a kabel sérilt, a veszélyek

elkeriilése érdekében a Cecotec hivatalos miszaki
ugyfélszolgdlatanak kell megjavitania.

Ez a készllék kizarélag haztartasi hasznalatra készilt,
és nem alkalmas barokban, éttermekben, farmokon,
szallodakban, motelekben és irodakban valé hasznalatra.
Ne prébalja meg sajat kez(lileg megjavitani a készliléket.
Barmilyen kérdéssel forduljon a Cecotec hivatalos miszaki
tamogatasi szolgalatahoz.

Ne haszndlja a készliléket folyadékok, ég6 gyufa,
cigarettacsikkek, forré hamu felszivasara vagy nedves
feluleteken.

Ne hasznalja a készlléket betonon, aszfalton vagy mas
egyenetlen fellleten.

Hagyja abba a készulék hasznalatat, ha rendellenes hangot
hall, vagy a hémérséklet a szokasosnal magasabb.

Ne takarja el a készllék nyilasait, és ne akadalyozza a
légaramlast. Tartsa tavol a nyilasokat a targyaktdl, és ne
takarja el azokat ruhaval vagy ujjakkal.
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- Kapcsolja ki és hlzza ki a készliléket a konnektorbdl, ha
hosszabb ideig nem hasznalja, tisztitas el6tt, alkatrészek
O0sszeszerelése vagy szétszerelése elGtt, valamint
az akkumulator eltavolitasa el6tt. A kihizashoz a
csatlakozédugdét huzza, ne a vezetéket.

- FIGYELMEZTETES: Ez a készuilék forgd alkatrészekkel
rendelkezik, amelyek becsip6dés veszélyét hordozzak
magukban. Rendkivili évintézkedéseket kell tenni.

- Ne meritse a vezetéket, a csatlakozédugét vagy a készlilék
barmely mas részét vizbe vagy mas folyadékba, és ne
tegye ki az elektromos csatlakozdsokat viznek. Miel6tt
megérinti a csatlakozédugét vagy bekapcsolja a késziléket,
gy6z6djon meg réla, hogy a keze teljesen szdaraz.

- Ezt akészliléket 8 éves vagy annal idésebb gyermekek,
valamint csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
képességl, illetve tapasztalattal és tudassal nem
rendelkez6 személyek hasznalhatjak, amennyiben
megfeleld felligyeletet kapnak, vagy a késztilék
biztonsdgos haszndlatara vonatkozd képzésben
részesllnek, és megértik a lehetséges veszélyeket .
Gyermekek nem jatszhatnak a készlilékkel. A tisztitast és
a felhasznaldi karbantartast gyermekek felligyelet nélkiil
nem végezhetik.

- Ne érintse meg a kabelt vagy a halézati aljzatot nedves
kézzel.

- Netegye ki a készliléket kozvetlen napfénynek, tliznek,
viznek vagy nedvességnek.

- Ne Uljon a készulék tetejére, és ne helyezzen ra éles vagy
nehéz targyakat.

- Arobotporszivé hasznélata el6tt készitse el6 a helyiséget,
és folyamatosan lgyeljen arra, hogy eltavolitsa az
0sszes olyan targyat és kabelt, amely befolyasolhatja a
mikodését.
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- Tartsa tavol a készuléket ruhaktol, fliggonyoktol és hasonlé
anyagoktol.

- Helyezze a készuléket sik és stabil felliletre. Kerlilje az
instabil, leesésveszélyes helyekre (példaul asztalokra vagy
székekre) valo elhelyezést.

- Inditas el6tt ellenérizze, hogy minden csatlakozas, mind
a robotporszivé, mind az 6nurito talp csatlakozasai, j6
allapotban vannak-e.

- Kerliilje a robotporszivé tizemeltetését rendkivil magas
vagy alacsony hdmérsékleten.

- mellékelt akkumulatorral és onuritd talppal, vagy a
Cecotec altal j6vahagyott kompatibilis készlilékekkel
szabad hasznalni .

- Tisztitas vagy karbantartds megkezdése el6tt gy6z6djon
meg arrél, hogy a készlilék nincs csatlakoztatva a halézati
aljzathoz.

- gy6z06djon meg réla, hogy az onlirité talp nincs
csatlakoztatva a konnektorhoz.

Akkumulator hasznalati utasitasa

- Akésziilék litium-ion akkumulatort tartalmaz, ne égesse el
és ne tegye ki magas hdmérsékletnek, mert felrobbanhat.

- Az elemek széls6séges korilmények kozott
szivaroghatnak. Ha az elemek szivarognak, ne érjen hozza
a folyadékhoz. Ha a folyadék bérrel érintkezik, azonnal
mossa le szappannal és vizzel. Ha a folyadék a szembe
kerul, azonnal 6blitse ki bd tiszta vizzel legalabb 10 percig,
és forduljon orvoshoz. Viseljen keszty(it az akkumulator
kezelésekor, és a helyi el6irdsoknak megfelel6en azonnal
artalmatlanitsa.

- Kerllje az elemek és az apré fémtargyak, példaul
gemkapcsok, érmék, kulcsok, szogek vagy csavarok
érintkezését.
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- Semmilyen médon ne alakitsa at az akkumulatort.

- Az elemeket a biztonsagos artalmatlanitas érdekében el
kell tavolitani a készlilékbél.

- Alenyelésre alkalmas elemeket tartsa gyermekektél
elzarva.

- Az elemek lenyelése égési sériiléseket, lagyrészperforaciot
és halalt okozhat. Sulyos égési sérliléseket okozhatnak a
lenyelés utan két 6ran belll.

- Ha lenyeli az elemeket, azonnal forduljon a legkdzelebbi
orvosi rendeléhoz.

- FIGYELMEZTETES: Az akkumulator Gjratoltéséhez csak a
késziilékhez mellékelt oniritd alapot hasznalja.

- Anem Gjratolthet6 elemeket tilos Gjratolteni.

- Az akkumulator tapcsatlakozéit tilos rovidre zarni.

- Ha a késziiléket hosszabb ideig tarolja, ajanlott eltavolitani
az akkumulatort.

- Ez akészulék olyan elemeket tartalmaz, amelyeket csak
szakképzett személyzet cserélhet ki.

- Az elemeket a megfeleld poziciéban kell behelyezni.
Cseréjlukkor tigyeljen a polaritasra.
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ELEKTROMOS ES ELEKTRONIKUS BERENDEZESEK UJRA -
HASZNOSITASA

Ez a szimbdélum azt jelzi, hogy a vonatkozd
eldirasoknak megfeleléen a terméket és/vagy az
akkumulatort a haztartasi hulladéktél elkilonitve
kell artalmatlanitani. Amikor a termék eléri
hasznos élettartamanak végét, vegye ki az
elemeket, és vigye el azokat a helyi hatésagok
altal kijelolt gyuijtéhelyre.

Az elektromos és elektronikus berendezések és/vagy
elemek artalmatlanitasanak legmegfelel6bb maédjaval
kapcsolatos részletes informacidkért a fogyasztéknak a helyi
hatésagokhoz kell fordulniuk.

A fenti irdnyelvek betartasa segit megvédeni a kornyezetet.

i
4
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ESPECIFICACIONES TECNICAS

Modelo: Conga Z100

Referencia del modelo: EUO1_114630

Entrada estacion de carga: 220-240 V AC50/60 Hz
Salida de la estacién de carga: 24 V=1A

Potencia nominal de la estacién: 650 W

Entrada del robot: 24 V=1A

Capacidad nominal: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Potencia nominal del robot: 65 W

Las especificaciones técnicas pueden cambiar sin notificacién previa para mejorar la calidad
del producto.
Fabricado en China | Disefiado en Espafia

GARANTIAY SAT

Cecotec respondera ante el usuario o consumidor final de cualquier falta de conformidad que
exista en el momento de la entrega del producto en los términos, condiciones y plazos que
establece la normativa aplicable.

Se recomienda que las reparaciones se efecttien por personal especializado.

Si detecta una incidencia con el producto o tiene alguna consulta, péngase en contacto con el
servicio de Asistencia Técnica oficial de Cecotec a través del nimero de teléfono +34 96 321
07 28.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Model: Conga 2100

Reference: EUO1_114630

Charging station input: 220-240 V AC 50/60 Hz
Charging station output: 24 V=1A

Charging station rated power: 650 W

Robot input: 24 V=TA

Rated capacity: 14.4 V DC 5100 mAh 70.56 Wh
Robot rated power: 65 W

Technical specifications may change without prior notice to improve product quality.
Made in China | Designed in Spain
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TECHNICAL SUPPORT AND WARRANTY

Cecotec shall be liable to the end user or consumer for any lack of conformity that exists
at the time of product delivery under the terms, conditions and deadlines established by
applicable regulations.

Repairs should be carried out by qualified personnel.

If you detect any problem with the product or have any queries, please contact Cecotec's
Official Technical Support Service at +34 96 321 07 28.

SPECIFICATIONS TECHNIQUES

Modele: Conga Z100

Référence du modele : EUOT_114630

Entrée de la base de chargement : 220-240 VAC 50/60 Hz
Sortie de la base de chargement: 24V =1A

Puissance nominale de la base : 650 W

Entrée du robot: 24V=1A

Capacité nominale: 14,4V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Puissance nominale du robot : 65 W

Les spécifications techniques peuvent étre modifiées sans notification préalable afin
d'améliorer la qualité du produit.
Produit fabriqué en Chine | Concu en Espagne

GARANTIE ET SAV

Cecotec est responsable envers ['utilisateur final ou le consommateur de tout défaut de
conformité existant au moment de la livraison du produit dans les termes, conditions et
délais établis par la réglementation applicable.

ILest recommandé que les réparations soient effectuées par du personnel qualifié.

Sivous détectez un incident ou un probleme avec le produit, vous devez contacter le Service
Apres-Vente Officiel de Cecotec au +34 9 63 2107 28.
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TECHNISCHE DATEN

Modell: Conga 2100

Modell-Referenz: EU01_114630

Eingang der Ladestation: 220-240 V AC 50/60 Hz
Ausfahrt der Ladestation: 24 V=1A
Nennleistung der Station: 650 W
Roboter-Eingabe: 24V =1A

Nennkapazitat: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Leistung des Roboters: 65 W

Die technischen Daten kénnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden, um die
Produktqualitat zu verbessern.
Hergestellt in China | Entworfen in Spanien

GARANTIE UND KUNDENDIENST

Cecotec haftet gegenliber dem Endnutzer oder Verbraucher fiir jegliche Konformitatsmangel,
die zum Zeitpunkt der Lieferung des Produkts bestehen, gemaf? den in den geltenden
Vorschriften festgelegten Bedingungen und Fristen.

Es wird empfohlen, dass Reparaturen von qualifiziertem Personal durchgefihrt werden.
Wenn Sie einen Zwischenfall mit dem Produkt feststellen oder Fragen haben, wenden Sie sich
bitte an den offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec unter +34 96 321 07 28.

SPECIFICHE TECNICHE

Modello: Conga 2100

Codice del modello: EUOT_114630

Ingresso della stazione di ricarica: 220-240V AC50/60 Hz
Uscita della stazione diricarica: 24 V=1A

Potenza nominale della stazione: 650 W

Ingresso robot: 24 V=1A

Capacita nominale: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh

Potenza nominale del robot: 65 W

Le specifiche tecniche possono cambiare senza previa notifica per migliorare la qualita del
prodotto.
Fabbricato in Cina | Progettato in Spagna
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GARANZIA E SUPPORTO TECNICO

Cecotec sara responsabile nei confronti dell'utente finale o del consumatore per qualsiasi
difetto di conformita esistente al momento della consegna del prodotto nei termini,
condizioni e scadenze stabilite dalla normativa vigente.

Si raccomanda che le riparazioni siano effettuate da personale specializzato.

Se si riscontra un problema con il prodotto o in caso di dubbi, si prega di contattare il Servizio
di Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec al numero +34 96 321 07 28.

ESPECIFICACOES TECNICAS

Modelo: Conga 2100

Referéncias: EU01_114630

Entrada da estacao de carregamento: 220-240 VAC 50/60 Hz
Saida da estacao de carregamento: 24V =1A

Poténcia nominal da estacao: 650 W

Entrada do robd: 24 V=1A

Capacidade nominal: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh

Poténcia nominal do robd: 65 W

As especificacOes técnicas podem ser alteradas sem notificacdo prévia para melhorar a
qualidade do produto.
Fabricado na China | Desenhado na Espanha

GARANTIA E SAT

A Cecotec sera responsavel perante o utilizador final ou consumidor por qualquer falta de
conformidade que exista no momento da entrega do produto nos termos, condicdes e prazos
estabelecidos pelos regulamentos aplicaveis.

Recomenda-se que as reparacdes sejam efetuadas por pessoal qualificado.

Se detetar um incidente com o produto ou tiver alguma duvida, contacte o Servico de
Assisténcia Técnica da Cecotec através do nimero +34 96 32107 28.
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TECHNISCHE SPECIFICATIES

Model: Conga 2100

Referentie model: EU01_114630

Ingang laadstation: 220-240 VAC50/60 Hz
Uitgang van het laadstation: 24 V=1A

Nominaal vermogen van het station: 650 W
Robotinvoer: 24 V=1A

Nominaal vermogen: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Vermogen robot: 65 W

Technische specificaties kunnen zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd om de
kwaliteit van het product te verbeteren.
Gemaakt in China | Ontworpen in Spanje

GARANTIE EN TECHNISCHE DIENST

Cecotec is jegens de eindgebruiker of consument aansprakelijk voor elk gebrek aan
overeenstemming dat bestaat op het moment van levering van het product onder de
voorwaarden, bepalingen en termijnen die zijn vastgelegd in de van toepassing zijnde
regelgeving.

Het wordt aanbevolen om reparaties te laten uitvoeren door gekwalificeerd personeel.
Als u een incident met het product ontdekt of vragen hebt, neem dan contact op met de
officiéle technische hulpdienst van Cecotec op +34 96 32107 28.

DANE TECHNICZNE

Model: Conga 2100

Numer referencyjny modelu: EUO1_114630

Wejscie stacji tadujgcej: 220-240 V AC 50/60 Hz
Wyjscie stacji tadujacej: 24 V=1A

Moc znamionowa stacji: 650 W

Wejscie robota: 24 V=1A

Pojemnos$¢ znamionowa: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Moc znamionowa robota: 65 W

Dane techniczne mogg ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia w celu poprawy
jakosci produktu.
Wyprodukowano w Chinach | Zaprojektowano w Hiszpanii
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GWARANCIA I SAT

Cecotec ponosi odpowiedzialnos¢ wobec uzytkownika koricowego lub konsumenta za
wszelkie braki zgodnosci istniejgce w momencie dostawy produktu na warunkach, zasadach i
terminach okreslonych w obowigzujgcych przepisach.

Zaleca sie, aby naprawy wykonywat wyspecjalizowany personel.

Jesli wystapig jakiekolwiek problemy z produktem lub masz pytania, skontaktuj sie z
oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec pod numerem +34 96 32107 28.

TECHNICKE SPECIFIKACE

Model: Conga 2100

Referencni ¢islo modelu: EU01_114630

Vstup nabijeci stanice: 220-240 V AC 50/60 Hz
Vystup nabijeci stanice: 24 V=1A

Jmenovity vykon stanice: 650 W

Vstup robota: 24 V=1A

Jmenovita kapacita: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Jmenovity vykon robota: 65 W

Technické specifikace se mohou zménit bez predchoziho upozornéni za Gcelem zlepSeni
kvality produktu.
Viyrobeno v Ciné | NavrZeno ve Spanélsku

ZARUKA A SAT

Spolecnost Cecotec bude odpovédna koncovému uzivateli nebo spotrebiteli za jakykoli
nesoulad, ktery existuje v dobé dodani produktu, a to za podminek a Lh{it stanovenych
platnymi predpisy.

Doporucuje se, aby opravy provadéli specializovani pracovnici.

Pokud se s produktem setkate s jakymikoli problémy nebo mate jakékoli dotazy, kontaktujte
prosim oficiadlni technickou podporu spolecnosti Cecotec na Cisle +34 96 32107 28.
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TEKNIK OZELLIKLER

Modeli: Konga 2100

Model referansi: EU01_114630

Sarj istasyonu girisi: 220-240 V AC 50/60 Hz
Sarjistasyonu cikisi: 24 V=1A

istasyon anma giicti: 650 W

Robot girisi: 24 V=1A

Nominal kapasite: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Robotun anma gucl: 65 W

Uriin kalitesini artirmak amaciyla teknik 6zellikler nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.
Cin'de Uretildi | ispanya'da tasarlandi

GARANTI VE SAT

Cecotec, yirurlukteki diizenlemelerde belirlenen sartlar, kosullar ve siireler uyarinca triinin
teslimi sirasinda mevcut olan herhangi bir uygunsuzluktan dolayi son kullaniciya veya
tuketiciye karsi sorumlu olacaktir.

Onarimlarin uzman personel tarafindan yapilmasi tavsiye edilir.

Uriiniiniizle ilgili herhangi bir sorun yasarsaniz veya sorulariniz varsa liitfen Cecotec'in resmi
Teknik Destek servisiyle +34 96 321 07 28 numarali telefondan iletisime gecin.

TEXNIKEZ NMPOAIAIrPA®EZ

Movtého: Conga Z100

Avagopd povtédou: EUO1T_114630

Eicodog oTabuol @optiong: 220-240 V AC 50/60 Hz
‘E€od0¢g oTabuou @optiong: 24V = 1A

OvopaoTIKA 10XUG oTabuou: 650 W

Eiocodog poptor: 24V =1A

OvopaoTikh xwpentikétnTta: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
OvouaoTIKA 1I0XUG POUTTOT: 65 W

O1 TEXVIKEG TTPODIOYPAPES EVOEXETAI VO OAAGEOUV XWwpiG TTponyoUpevn €150TToiNON yia TN
BeATiwon Tng TTOIGTNTAG TOU TTPOIGVTOG.
Kartaokeuaopévo atnv Kiva | Zxediaopévo otnv lomavia
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EFMMYHZH KAI SAT

H Cecotec Ba @épel euBUvn évavTi Tou TEAIKOU XpAOTN i KATAvaAwTH yia oTToladATTOTE EAAEIYN
OUMPOPPWAONG TTOU UTTAPXEI KATA TOV XPOVO TTapadoong Tou TTP0idvTOg CUMPWVA JE TOUG
6poug, TIG TIPOUTTOBEGEIG KAl TIG TIPOBEGHiES TTOU opidovTal atrd Toug IoXUOVTEG KAVOVIGHOUG.
uvIOTATAI OI ETTIOKEVEG VA eKTEAOUVTAI OTTO EEEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKO.

Edv avTipeTwtioeTe 01101081 TTOTE TTPORANUA HE TO TTPOIGV OAG 1) EXETE OTTOIECONTTOTE
EPWTNOEIG, ETTIKOIVWVACTE JE TNV ETTIONUN UTTNPETIa TEXVIKAG UTTOOTAPIENG TNG Cecotec aTo
+34 96 321 07 28.

ESPECIFICACIONS TECNIQUES

Model: Conga 2100

Referencia del model: EU0O1_114630

Entrada estacié de carrega: 220-240 VAC50/60 Hz
Sortida de l'estacié de carrega: 24 V=1A

Poteéncia nominal de l'estacié: 650 W

Entrada delrobot: 24 V=1A

Capacitat nominal: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Poténcia nominal del robot: 65 W

Les especificacions tecniques poden canviar sense notificacié prévia per millorar la qualitat
del producte.
Fabricat a Xina | Dissenyat a Espanya

GARANTIA I SAT

Cecotec respondra davant l'usuari o consumidor final de qualsevol manca de conformitat
que hi hagi en el moment del lliurament del producte en els termes, condicions i terminis que
estableix la normativa aplicable.

Es recomana que les reparacions es facin per personal especialitzat.

Si detecteu una incidencia amb el producte o teniu alguna consulta, poseu-vos en contacte
amb el servei d'Assistencia Técnica oficial de Cecotec a través del nimero de telefon +34 96
32107 28.
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MUSZAKI ADATOK

Modell: Conga 2100

Modell hivatkozas: EU01_114630

Tolt6allomas bemenete: 220-240 VAC 50/60 Hz
Toltéallomas kimenete: 24 V=1A

Allomés névleges teljesitménye: 650 W

Robot bemenet: 24V =1A

Névleges kapacitas: 14,4 V DC 5100 mAh 70,56 Wh
Robot névleges teljesitménye: 65 W

A mliszaki adatok elézetes értesités nélkiil valtozhatnak a termék minéségének javitasa
érdekében.
Kindban készilt | Spanyolorszégban tervezték

GARANCIA ES SAT

A Cecotec a vonatkozé szabalyozasokban meghatarozott feltételeknek és hatarid6knek
megfelelden felelds a végfelhasznaléval vagy a fogyasztéval szemben a termék
kiszallitdsanak id6pontjaban fennallé barmilyen nem megfelel6ségért.

Javasoljuk, hogy a javitdsokat szakképzett személyzet végezze.

Ha barmilyen problémat tapasztal a termékkel kapcsolatban, vagy barmilyen kérdése van,
kérjiik, vegye fel a kapcsolatot a Cecotec hivatalos miiszaki tdmogatdasi szolgalataval a +34
96 32107 28 telefonszamon.

Idpgloadiles iy 58
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www.cecotec.es

Cecotec Innovaciones S.L.
Av. Reyes Catélicos, 60
46910, Alfafar (Valencia)
AP01250404
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